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PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI
AMD-B

Instrukcja startowa

Model 230V 0,75kW do 2,2KW
Model 400V 0,75kW do 45kW



Gratulujemy zakupu uniwersalnego przemiennika czestotliwosci AMD-B.

Instrukcja startowa zawiera jedynie podstawowe informacje i zostata opracowana w

celu uproszczenia instalacji i pierwszego uruchomienia napedu. W celu zapewnienia

bezpiecznej pracy oktadu nalezy zapoznac sie réwniez z Podrecznikiem Uzytkownika
AMD-B.

A UWAGA

AN

> DD P

Nigdy nie nalezy dotaczaé¢ zaciskéw wyjsciowych napedu U, V, W do napiecia zasilania

sieciowego.

Sprawdzi¢ na jakie napiecie zasilania jest przemiennik, aby zapobiec uszkodzeniu.

Konserwacja i instalacja tylko przy odtaczonych przewodach zasilajacych.
Pokrywe zdejmowaé po odigczeniu zasilania i zaniku swiecenia diod LED.
Uziemi¢ AMD-B poprzez zacisk uziemienia.

Nie dotykac radiatora. Jego temperatura podczas pracy moze przekraczac¢ 70 °c.

WARUNKI PRACY

Parametry

Warunki pracy

System chtodzenia

Konwekcja

Nadmuch wymuszony
naturalna

Warunki Wysokos¢ ponizej 1,000 m npm, brak gazéw korozyjnych, ptynéw oraz kurzu
instalowania
o | Temperatura -10°C do 40°C (-10°C do 50°C bez ostony) , brak kondensacji oraz szronu
‘c | otoczenia
N Temperatura
9 P . -20°C do 60°C
8 przechowywania
Wilgotnosé Ponizej 90% (brak kondensacji)
wzgledna
Drgania 9.80665m/s” (1G) dla mniej niz 20Hz, 5.88m/s”(0.6G) dla 20 do 50Hz
OZNACZENIE

Napigcie zasilania

‘ 1x230V

AMD-B-0005 + 0011/RN21__
AMD-B-0002 + 0090/RNS53___

.. Wersja programowa
Typ przemiennika

(np. A, B,...)

Prad znamionowy Napigcie zasilania

3x400V



Instrukcja startowa AMD-B

T
DANE TECHNICZNE
Napiecie zasilania 1x230VAC
Oznaczenie typu AMD-B /RN21__ 0005 0007 0011
Maksymalna moc znam. silnika (kW) 0.75 1.5 2.2
Maksymalna moc znam. silnika (KM) 1.0 20 3.0
>~ o | Znamionowa moc wyjsciowa (kVA) 1.9 25 4.2
= 2
% -2 | Znamionowy prad wyjéciowy  (A) 5.0 7.0 11
§ z |Maksymalne napigcie wyjsciowe (V) Proporcjonalne do wartosci napiecia wejsciowego
Czestotliwos¢ znamionowa  (Hz) 0.1 do 400 Hz
2 ¢ [Znamionowy prad wejsciowy  (A) 11.9 | 15.3 | 22
£ 3 Znamionowe napiecie zasilania 1-fazowe
55 Pre 210 do 240 V AC10%
0. 2 |Czestotliwo$¢ napiecia zasilania 47 do 63 Hz
Napiecie zasilania 3x400V AC
Oznaczenie typu AMD-B /RN53__ | 0002 [ 0004 [ 0006 | 0008 [ 0013|0018 | 0024 [ 0032|0038 | 0045|0060 [ 0075 | 0090
Maksymalna moc znam. silnika (kW)|0.75( 15 | 22 | 3.7 [ 55 [ 7.5 11 15 |185| 22 | 30 37 45
Maksymalna moc znam. silnika  (KM)| 1.0 | 20 [ 3.0 [ 6.0 [ 7.5 | 10 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60
> ° Znamionowa moc wyjsciowa 23|32 | 42 | 65|99 |13.7]|183[24.4(28.9|34.3|45.7|55.6 | 69.3
g .8 Znamionowy prad wyjsciowy (A) | 2.7 | 42 | 55 | 85 | 13 18 24 32 | 38 | 45 | 60 73 91
g ‘2, [Maksymalne napigcie wyjéciowe (V) Proporcjonalne do warto$ci napiecia wejSciowego
o 3 Czestotliwo$¢ znamionowa (Hz) 0.1 do 400 Hz
29 (Z/{\‘)am'O”OWy prad wejsciowy | 35 | 43 | 59 [112| 14 | 19 | 25 | 32 | 39 | 49 | 60 | 73 | 91
[0]
£ :§ Znami o i 3-fazowe
E .g namionowe napigcie zasilania 380 do 480 V AC+10%
Czestotliwo$¢ napiecia zasilania 47 do 63 Hz
Charakterystyka
© Rodzaj modulagji SMSI (Sinusoidalna modulacja szerokosci impulsu, czestotliwo$¢ no$na 1-15kHz)
< Rozdzielczos¢ czestotliwosci wyj. 0.01Hz
> - - —
g-g Charakterystyka momentu Automatyczna regula;gg(ymomentu, kompensaqa poslizgu; moment rozruchowy do
@ 2 © momentu znamionowego dla 1.0Hz
_(z‘; O [ Zdolnos$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 sekund
5 % Czasy rozbiegu/hamowania 0.1do 3600 sekund (2 niezalezne komplety nastaw)
S Charakterystyka U/f Regulowana charakterystyka U/f
Poziom zabezp. przed utknigciem 20 do 250% nastawy pradu znamionowego
Panel przedni Nastawy poprzez przyciski Ca> v
Zadawanie Potencjometr-5KQ/0.5W, DC 0 to +10V lub 0 do +5V (Impedancja wejsciowa
czestotliwosci Sygnaty 4?KQ); Interfejs RS-485 ; 4 dQ 20mA (Im’p'edancja wejsciowa 250(2.); wejécia.
- zewnetrzne wielofunkcyjne 1 do 6 (7 krokdw, predkosé ustawcza Jog, narastanie/opadanie
S czestotliwosci)
= Sygnaty Panel przedni Przyciski RUN, STOP oraz JOG
g ustalajgce tryb (Sygnaty Konfiguracja MO do M5 ustala tryb sterowania, interfejs szeregowy RS-485
% | sterowania zewnetrzne (MODBUS).
E Sterowanie praca wielokrokowg 0 do 15, Jog, blokada rozb/ham, przetgcznik
% Sygnaty wejs¢ wielofunkcyjnych kompletu nastaw czaséw rozb/ham, licznik, tryb PLC, awaria zewnetrzna (NZ,
© NO),
6 Praca napedu, czestotliwo$¢ osiggnieta, predkos¢ powyzej zera, awaria
Wskazania wyjs¢ wielofunkcyjnych | zewnetrzna, stan awaryjny, wskaznik lokalne/zdalne, praca w trybie PLC,
pomocniczy wskaznik wyjscia dla silnika
Analogowe sygnaty wyjsciowe Analogowe wyjscie pomiaru czestotliwosci/pradu
ARN — automatyczna regulacja napiecia, krzywa-S, przepiecie, przetezeniowa ochrona przed
utknieciem, rejestracja stanow awaryjnych, nastawy czestotliwosci nosnej, hamowanie prgdem
. statym DC, restart po chwilowym zaniku zasilania, automatyczne strojenie, ograniczenie
Inne funkcje
czestotliwosci, blokada/kasowanie nastaw, sterownie wektorowe, licznik, algorytm PID,
sterowanie wentylatorem oraz pompa, tryb PLC, komunikacja MODBUS, blokada pracy
rewersyjnej.
Zabezpieczenia Auto-testowanie, przepigcie, przetlez.eme, podnaplec!e, przecigzenie, przegrzanie, awaria
zewnetrzna, elektroniczny przekaznik termiczny, doziemienie.
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Instrukcja startowa AMD-B

OGOLNY SCHEMAT OKABLOWANIA

Rezystor hamowania (opcja)

Dtawik DCI (opcja) {77773

Zwora ||
LA

Potaczenie rezystora jest zalezne od

\ : modelu przemiennika — patrz str. 3
Roztacznik P /Bl B2
N
R —O © QR(LT) uT1) O Maszyna
n _
T—0O O O T(L3) W(T3) O
=0F & -
Nastawa fabryczna 24V O -
SINK PRAWO/STOP - ;WD @E =
T HSW’ JLEWO/STOP _~ © REV RA ®
g STAWCZA ~ O JoG RB © Wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe
SOURCE AWARIA ZEW, O EF RC
Wielo-krok 1
W!elo krokz O M1 Moi © Praca napedu R
Zaciski wejs Wllelo—krok : O M2 <a{’ 48VDC 50mA
wielofunkcyj- tr_'eo'—ro/ O mi3 MO2 Zaciski wyjs¢
nydfl (Sastawy o Wielo-krok 4~ D Mi4 © Czestotliwosc réwna zadanej > wielofunkcyjnych
abryczne) RESET O Mi5 <5{’ 48VDC 50mA (nastawy fabryczne)
Blokada rozb/haprowania
[
Licznik - Qmi6 MO3| L Sygnalizacja podnapiecia
s ©TRG ©
Masa cyfrowa O DM <5{’I. 48VDC 50mA )
Nie dotacza zasilania OF @ MCM Optoizolowane wyjscie wielofunkcyjne
sieciowego do powyzszych wej. AFM. )
O +10vV ©-— Analogowe wyjscie wielofunkcyjne
3 %?Sv%%i; iadawania ACM 5 % I&izilsé%vgg/fzanlzgyczna: analogowy pomiar czestotl./pradu
5K | 2« QO AvI Masa sygnatu analogowego
. Czgstotliwo$¢ nadrzedna @ E O
0 do 10V 47KQ
4~20mA Cyfrowe wyjécie pomiaru czestotliwosci
OACI E{ DFM@) Y e fu czes!
omriov Gy TRy Qi e ) esnene 5
QACM Masa sygnatow cyfrowych

Masa sygnatow analogowych i

JAS)

RS-485 @

6 1

RJ-11 port komunikacyjny z

interfejsem szeregowym RS-485
2:GND 3:SG- 4:SG+ 5:+5V

OPIS ZACISKOW OBWODU GLOWNEGO

Symbol zacisku Funkcja zacisku

Symbol zacisku Funkcja zacisku

R/L1,S/L2,T/L3 | Zaciski wejSciowe zasilania sieciowego AC

+2/B1, B2 Zaciski rezystora hamowania (opcja)
UIT1, ViT2, WiT3 | Zaciski  wyjsciowe  przeznaczone  do *2, - (znak minus) Zaciski dla zewnetrznego modutu
dotaczenia silnika *+2/B1, - (znak minus) | hamowania

+1, +2 Zaciski dtawika obwodu DC (opcja)

S

Uziemienie

& 2
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Instrukcja startowa AMD-B

OPIS ZACISKOW LISTWY ZDALNEGO STEROWANIA

Symbol zacisku | Funkcja zacisku Symbol zacisku | Funkcja zacisku
FWD Komenda PRAWO-STOP RA Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe ,a” (N.O.)
REV Komenda LEWO-STOP RB Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe ,b” (N.Z.)
JOG Predkos¢ ustawcza RC Masa wielofunkcyjnego wyj. przekaznikowego
EF Komenda LEWO - STOP MO1 Wyijscie wielofunkcyjne 1 (Transoptor)
TRG Wejscie licznika zewnetrz. MO2 Wyijscie wielofunkcyjne 2 (Transoptor)
MI1 MO3 cie wielof )
Wejscie wielofunkcyjne 1 Wyjscie wielofunkcyjne 3 (Transoptor)
MI2 MCM M j$cia wielofunkcyj
Wejscie wielofunkcyjne 2 asa wyjscia wielolunkcyjnego
MI3 S . 10V
Wejscie wielofunkcyjne 3 +10 Zasilanie zadajnika potencjometrycznego
Mi4 S . AVI
Wejscie wielofunkcyjne 4 Napieciowe wejscie analogowe
MI5 o )
Wejscie wielofunkcyjne 5 ACI Pradowe wejécie analogowe
MI6 o . . i
Wejscie wielofunkcyjne 6 AUI Dodatkowe napieciowe wej. analogowe
DFM Cyfrowy miernik czestotl. AFM Analogowy miernik czestotliwosci/pradu
+24V Zrédio napiecia DC ACM Masa analogowych sygnatéw zadajacych
DCM Masa sygnatéw cyfrowych

DOLACZENIE REZYSTORA HAMOWANIA (opcija)

AMD-B 0005/RN21A
AMD-B 0007/RN21A
AMD-B 0002/RN53A
AMD-B 0004/RNS3A

Rezystor hamowania

AMD-B 0013/RN53A

AMD-B 0006/RN53A +1 +2/B1 B2
AMD-B 0011/RN21A
AMD-B 0008/RN53B Rezystor hamowania

AMD-B 0018/RN53A O O B Gy
AMD-B 0024/RN53A anelg
AMD-B 0032/RN53A yopu: .
AMD-B 0038/RN53A HEAMOWANIfEI Rezystor hamowania
AMD-B 0045/RN53A
AMD-B 0060/RN53A 00 o—
AMD-B 0075/RN53A nooon ey
AMD-B 0090/RN53A
3 &
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Instrukcja startowa AMD-B

USTAWIENIA ZWORY SW1

SW 1 —- tryb SINK (nastawa fabryczna)

SW 1 - tryb SOURCE

PRAWO/STOP PRAWO/STOP
LEWO/STOP LEWO/STOP
USTAWCZA USTAWCZA
AWARIA ZEW. AWARIA ZEW.
Wielo-krok 1 Wielo-krok 1
Wielo-krok 2 Wielo-krok 2
Wielo-krok 3 Wielo-krok 3
Wielo-krok 4 Wielo-krok 4
RESET RESET
Blokada rozb/hamowania Blokada rozb/hamowania
Licznik Licznik
Masa cyfrowa
Nie dotaczac¢ sieci zasilajacej bezposrednio do wejs¢
WYMIARY GABARYTOWE
Wysokos¢ | Szerokos¢ | Glebokos¢
Model
H (mm) W (mm) D (mm)
AMD-B 0002/RN53A
185 118 145
AMD-B 0006/RN53B
5 — AMD-B 0005/RN21A
AMD-B 0007/RN21A 185 118 160
} 1[ AMD-B 0004/RN53A
H X g ln! g H‘F AMD-B 0011/RN21A 260 150 160.2
% Hi! AMD-B 0008/RN53A
i AMD-B 0013/RN53A
|“ AMD-B 0018/RN53A 323 200 183,2
AMD-B 0024/RN53A
AMD-B 0032/RN53A
AMD-B 0038/RN53A 403,8 250 205,4
AMD-B 0045/RN53A
AMD-B 0060/RN53A
AMD-B 0075/RN53A 589 370 260

AMD-B 0090/RN53A

& 4
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Instrukcja startowa AMD-B

CYFROWY PANEL STERUJACY

Wskazniki trybu wyswietlania: L
F — czestotliwo$¢ zadana
H — czestotliwo$¢ wyjsciowa —p

<4—— Wyswietlacz LED i wskazniki trybu
U — parametr definiowany przez uzytkownika

pracy

JOG: praca z predkoscig ustawczg MODE: wybor trybu wyswietlania

<_/ PROG/DATA: programowanie nastaw

przyciskami inkrementac;ji i ﬂ n E}I :
dekrementacji parametrow
— agD| —

1
RUN: Wyprowadza naped ze stanu > m J <«—— STOP/RESET: zatrzymuje naped, kasuje

LEWO: Wybér pozycji do modyfikacji

gotowosci oraz inicjuje stan pracy blokade po stanie awaryjnym

Przyciski inkrementacji i dekrementacji:
wybor numeru parametru oraz zmiana jego
wartosci (nastawy)

RODZAJ WYSWIETLANEJ INFORMACJI

w SW|etIana informacja Wyijasnienia

Wyswietlanie nadrzednej czestotliwosci zadanej
m Wyswietlanie aktualnej warto$ci czestotliwosci wyjsciowej przemiennika,
obecnej na zaciskach U, V, W.

Wyswietlanie w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika (u = F x
00-05)

Wys$wietlanie aktualnej wartosci pradu wyjsciowego przemiennika

Sygnalizacja statusu napedu — praca w prawo
Sygnalizacja statusu napedu — praca w lewo
- Stan licznika (C)

- Wyswietlanie wybranego numeru parametru
- WysSwietlanie wartosci parametru o wybranym numerze
Awaria zewnetrzna

Komunikat ,End” wy$wietlany jest przez okoto 1 sekunde gdy

e " wprowadzone dane zostaty zaakceptowane. Po wprowadzeniu nastawy,
it nl n | Bt nowa warto$¢ jest automatycznie zapisywana do pamieci. Celem
modyfikacji, uzyé przyciskow lub

Sygnalizacja wprowadzenia btednej informacji

5 &
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Instrukcja startowa AMD-B

=

PROGRAMOWANIE | EDYCJA PARAMETROW ZA POMOCA PANELU
| Wybér trybu wyswietlania

START
| 500CEe Hm gt 60CCRgl A GCRRl -Frd-
[~s mobE (¢ Mook s 'mope [ mopE [~ moDE
START
Programowanie parametrow
Poprawna warto$¢ parametru
=4 =4
DATA [ﬂj;fEATA DATA
Btedna warto$é parametru
WMODE Powrét do poprzedniej wartosci
wyswietlanej
Przesuniecie kursora
START
F = F F F
= — —> =>

Zmiana wartosci parametrow
START

| cooCRdll 53338l 5000
\ A= A 1

Zmiana kierunku pracy

-Fd-Bgll -~Eo-Bagll -Fd-

A lub v"T/I]] A lub vW

& 6
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Instrukcja startowa AMD-B

EKSPLOATACJA

\ Dolaczenie sieci zasilajacej i silnika

Zaciski dla rezystora hamowania — patrz strona 3

@ R/L1 | S/L2 | T/L3 | +1 |+2B1| B2 {U/T1 | V/T2 | W/T3 @

_____________________

Napiecie zasilania

Listwa dla przemiennikow o mocy do 2,2kW. Dla przemiennikéw wyzszych mocy uktad zaciskdbw moze by¢ inny, jednak
oznaczenia zaciskow R/L1 S/L2 T/L3, U/T1 V/T2 W/T3 pozostajg bez zmian

Schemat potaczenia dla przemiennikéw czestotliwosci AMD-B o zasilaniu
3x400VAC.

Dla przemiennikéw zasilanych 1x230VAC napiecie zasilania podiaczyé do
zaciskow R/L1i S/L2.

| Ustawienie parametréw silnika |

Ustawi¢ nastepujace parametry tak, by spetnialy wartosci tabliczki znamionowej
silnika

2 Pr. 07-00 — Prad Znamionowy Silnika

S Pr. 07-01 — Prad Biegu Jatowego Silnika

2 Pr. 07-04 - Liczba Biegunéw Silnika

< Pr. 07-05 — Uruchomi¢ proces automatycznej detekc;ji silnika

| Przyktady wazniejszych nastaw

I. Zadawanie predkosci przyciskami > ¥> z klawiatury

1. Po zataczeniu napiecia zasilania, przy podswietlonym wskazniku trybu
wys$wietlania F, ustawi¢ przyciskami Ca>¥> odpowiednia predkosé
2. uruchomi¢ naped klawiszem RUN

Il. Zmiana kierunku obrotow z klawiatury

1. po zatgczeniu napiecia zasilania nacisngc 4 razy przycisk MODE. Po
wyswietleniu kierunku -Frd- ( w prawo) lub —rev- ( w lewo) zmieni¢ nastawe
przyciskami Ca> ¥

7 &
APATOR

CONTROL



Instrukcja startowa AMD-B

| Przyktady odbiegajace od nastaw fabrycznych

I. Zadawanie predkosci z listwy zdalnego sterowania. START/ STOP z
klawiatury (przyciski RUN i STOP)

1. PREDKOSC ZADAWANA POTENCJOMETREM NA WEJSCIE

ANALOGOWE 0V - 10V

RB

RC MO3

MO2

MO1

MCM

AFM

AUI

ACM ACI

AVI

+10V

a) podtgczy¢ potencjometr do listwy zdalnego sterowania wg schematu
5kQ

T

TRG

JOG EF REV

FWD

MI6

MI5

Mi4

MI3

MI2 Mi1

DFM

DCM

+24

b) nastawic¢ Pr. 02-00 na 01

2. PREDKOSC ZADAWANA ZADAJNIKIEM PRADOWYM 4mA — 20mA

a) podtaczy¢ zadajnik pradowy do listwy zdalnego sterowania wg

schematu 420mA
—
RA RB RC MO3 | MO2 | MO1 | MCM | AFM | AUl | ACM | ACI AVl | +10V
TRG | JOG EF REV | FWD | Mi6 MI5 Mi4 MI3 Mi2 Mi1 DFM | DCM | +24

b) nastawic Pr. 02-00 na 02

Il. Zadawanie kierunku obrotéw za pomoca przyciskéw dofaczonych do listwy

zdalnego sterowania
a) podtaczy¢ zadajnik pradowy do listwy zdalnego sterowania wg

schematu
RA RB RC MO3 MO2 MO1 MCM AFM AUI ACM ACI AVI +10V
TRG JOG EF REV FWD MI6 MI5 Mi4 MI3 MI2 MI1 DFM DCM +24
Lewo/Stop w w Prawo/Stop
b) nastawic¢ Pr. 02-01 na 01
c) nastawic¢ Pr. 02-05 na 00
& 8
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Instrukcja startowa AMD-B

T

lll. Sygnalizacja na wyjsciu przekaznikowym trybu gotowosc) napedu

a) ustawic¢ Pr. 03-00 na 20.
W stanie gotowosci zaciski RA i RC sg zwarte

IV. Wiaczenie ochrony termicznej silnika
a) ustawic¢ Pr. 06-06 na 00.

Jezeli w silniku jest wymuszone chtodzenie nastawa 01

PODSTAWOWE TRYBY PRACY PRZEMIENNIKA CZESTOTLIWOSCI AMD-B

Tryb pracy Nastawa parametru
Wybér trybu hamowania Pr. 02-02
Mozliwos¢ ksztattowania krzywej U/f Pr. 11-00
Nastawa 4 czaséw hamowania i rozbiegu Pr.01-09 do Pr. 01-12
9 Pr. 01-18 do Pr.01-21

Nastawa czestotliwosci ustawczej (JOG) Pr.01-14
Mozliwo$¢ pracy wielobiegowej (16 programow) | Menu 5
Programqwanie wejsc¢ listwy zdalnego Menu 4
starowania
Mozliwos$¢ podtaczenia analogowego miernika

A Pr. 03-06
czestotliwosci (pradu)
Kompensacja momentu Pr. 07-02
Kompensacja poslizgu Pr. 07-03
Wybor czestotliwosci nosnej Pr. 02-03
Automatyczny restart po stanie awaryjnym Pr. 08-14
Zapis 4 kolejnych stanoéw awaryjnych Pr. 06-08 do Pr.06-11
Ochrona silnika przez utknieciem Pr. 06-00 do Pr. 06-02
Sterowanie przez interfejs szeregowy Menu 9
Praca w trybie PLC Pr. 05-15

9 &
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Instrukcja startowa AMD-B

LISTA PARAMETROW

& Nastawy mozna dokonywac podczas pracy napedu
Menu 0: Parametry Uzytkownika

Parametr

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

00-00

Kod Identyfikacji Napedu

Tylko do odczytu

Ht

00-01

Prad Znamionowy Napedu

Tylko do odczytu

i #

00-02

Reset Parametrow

08: Blokada panelu sterujgcego
10: Przywracanie nastawy fabrycznej

00

00-03

Wyswietlanie po Zatgczeniu
Napiecia Zasilania &

00: F (czestotliwos$¢ zadana)

01: H (czestotliwo$¢ aktualna)
02:
03:
04:

Wyswietlacz wielofunkcyjny

u (jedn. zdefiniowana przez uzytk.)

FWD/REV (W PRAWO/W LEWO)

00

00-04

Opcje Funkcjonowania
Wyswietlacza
Wielofunkcyjnego &

00:
01: Wyswietlanie stanu licznika (C)
02: Wyswietlanie dla PLC (1. tt)

03: Wyswietlanie napiecia DC (U)
04: wyswietlanie napiecia wyjsciowego (E)
05:
06:
07:
08:
09:

Wyjsciowy kat wspdétczynnika mocy (n.)
Wyswietlanie mocy wyjsciowej (kW)
Wyswietlanie predkosci silnika (obr/min)
Wyswietlanie estymowanego momentu (T)

Nastawa zarezerwowana

10: Wyswietlanie wartosci sygnatu analogowego

sprzezenia zwrotnego
11: Wyswietlanie wartosci wejscia analog. AVI
12: Wyswietlanie wartosci wejscia analog. ACI

13: Wyswietlanie wartosci wejscia analog. AUI

Wyswietlanie pradu wyjsciowego (A)

00

00-05

Wspét. Zdef. Przez Uzytk.
K &

0.01 do 160.00

1.00

00-06

Wersja Oprogramowania

Tylko do odczytu

HitH

&
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Instrukcja startowa AMD-B

Parametr Wyjasnienia Nastawy f':t?rsyt?z\’:\aa
00-07 | Wprowadzanie Hasta 1 do 65535 00
00-08 |Programowanie Hasta 0 do 65535 00

00: Sterowanie U/f

01: Nastawa zarezerwowana
00-09 | Tryby Sterowania 02: Sterowanie wektorowe 00
03: Nastawa zarezerwowana

00-10 | Parametr Zarezerwowany dla Producenta

Menu 1: Parametry Podstawowe

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
01-00 |Maksymalna Czestoll. Wyj.- | 54 09 4o 400.00 Hz 50.00
(Fo,max)
Maks. Czest. Skoj. z Napieciem
01-01 (Czest. Podst.) (Fmax) 50.00 do 400.00 Hz 50.00
01.02 Maksymalne Napigcie Wyj. | model 230V : 0.10V do 255.0V 230.0
(Vmax) model 400V : 0.10V do 510.0V 400.0
01-03 | Czestotliwos¢ Posrednia 0.10 do 400.00 Hz 0.50
— . . model 230V: 0.1V do 255V 1.7
01-04 | Napigcie Posrednie model 400V: 0.1V do 510V 3.4
01-05 |Minimaina Czest. Wyjsciowa | g 14 45 400.00 Hz 0.50
(Fmin)
01-06 Minimalne Napigcie model 230V: 0.1V do 255V 1.7
Wyjsciowe (Vmin) model 400V: 0.1V do 510V 3.4
01-07 | Gorne Ograniczenie Czest.. |1 do 120% 100
01-08 | Dolne Ograniczenie Czest.. |00 do 100 % 00
01-09 | Czas Rozbiegu 1 #510.01 do 3600.0 s 10.0
01-10 | Czas Hamowania 1 #10.01 do 3600.0 s 10.0
01-11 | Czas Rozbiegu 2 #510.01 do 3600.0 s 10.0
01-12 | Czas Hamowania 2 #10.01 do 3600.0 s 10.0
01-13 | Czas Rozb dla Pr. Ustaw. & |0.01 do 3600.0 s 1.0
01-14 | Czestotliwosc dla Pr. 0.10 Hz do 400.00 Hz
6.00
Ustaw. &
11 &
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Instrukcja startowa AMD-B

Menu 1: Parametry Podstawowe

S Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
00: Liniowo Rozbieg/Hamowanie
01: Autom. Rozb., Liniowo Hamow.
02: Liniowo Rozb., Autom. Hamow.
01-15 Automatyczny 03: Automat. Rozbieg/Hamowanie 00
B Rozbieg/Hamowanie 04: Automat. Rozbieg/Liniowo
Hamowanie; ochrona przed
utknieciem podczas hamowania.
01-16 | Krzywa-S Podczas Rozbiegu 00 do 07 00
01-17 | Krzywa-S Podczas Hamow. 00 do 07 00
01-18 | Czas Rozbiegu 3 #10.01 do 3600.0 s 10.0
01-19 | Czas Hamowania 3 #10.01 do 3600.0 s 10.0
01-20 | Czas Rozbiegu 4 #510.01 do 3600.0 s 10.0
01-21 Czas Hamowania 4 #510.01 do 3600.0 s 10.0
01-22 Szas Harr_lowania dla Predkosci 0.01 do 36000 s 10
stawczej &
Jednostka dla Parametréw OO: Jednostka: 1s
01-23 | casow Rozbiegu/Hamowania 01: Jednostka: 0.1 s 01
02: Jednostka: 0.01 s
Menu 2: Parametry Trybu Pracy
o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
00: Cyfrowy panel sterujacy
01: 0 do +10V z wejscia AVI
02: 4 do 20mA z wejscia ACI
03: Zadaw. potencjom. (-10 do +10VDC)
. 04: Interfejs komunikacyjny RS-485
02-00 Zrod’fp Sygnatu 05: Interfejs komunikacyjny RS-485; brak 00
Zadajacego “| zapamietania ostatniej nastawy
czestotliwosci
06: Tryb wspdlnego uzycia zadajnikow
czestotliwosci nadrzednego i dodatkowego;
Pr 02-10, 02-11, 02-12
& 12
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Instrukcja startowa AMD-B

C Nastawa
Parametr Wyijasnienia Nastawy fabryczna
00: Sterowanie z cyfrowego panelu sterujgcego
01: Sterowanie z zaciskow listwy zdalnego
sterowania, aktywny STOP klawiatury
. 0 . 02: Sterowanie z zaciskow listwy zdalnego
02-01 g:gmneczgﬁdb Komend@g sterowania, pasywny STOP klavziatury ° 00
jacy 03: Sterowanie poprzez RS-485, aktywny
STOP klawiatury
04: Sterowanie poprzez tagcze RS-485,
pasywny STOP klawiatury
00: Hamowanie stromos$ciowe;
EF — Hamowanie wybiegiem
01: Hamowanie wybiegiem;
02-02 | Tryb Hamowania 02'EHF - Hamowanie Wyl,)le.}glen_] 00
: Hamowanie stromosciowe;
EF - Hamowanie stromosciowe
03: Hamowanie wybiegiem;
EF - Hamowanie stromosciowe
ks 0.75kW do 3.7kW (1 do 5 KM) 15
0203 | ZestoliwoseNosna 5 sy -18,5kW (7.5 KM do 25KM) 09
22kW (30 KM) 06
00: Mozliwa praca W PRAWO/W LEWO
02-04 Praca Rewersyjna 01: Zabroniona praca w LEWO 00
02: Zabroniona praca w PRAWO
) 00: 2 przew. W PRAWO/STOP, W LEWO/STOP
02-05 | ["yb Sterowania przy 1012 przew. W PRAWOMW LEWO, PRACA/STOP 00
Pomocy 2/3 Przewodow | 0. Sterowanie 3-przewodowe
Blokada Rozbiegu Po :
02-06 Zataczeniu Napngcia 8(1) Zisywna 00
Zasilania : Aktywna
00: Obnizenie predkosci zgodnie ze
stromoscig opadania do 0 Hz
01: Niezwtoczne zatrzymanie oraz
Utrata sygnatu (4-20mA) | wyswietlenie komunikatu ,EF”
02-07 L _ ) . 00
na wejsciu ACI 02: Kontynuacja pracy na podstawie
ostatniej komendy z zadajnika
czestotliwosci
Tryb Zmiany Czestotliwosci | 00: Z predkoscia zalezng od czasu
02-08 Zadanej przy Uzyciu Listwy | rozbiegu(Pr. 01-09)/hamowania(Pr. 01-10) 00
Zdalnego Sterowania  &| 01: Z predko$cig nastawiong w Pr. 02-09
Predkos$¢ Zmiany Czestot.
02-09 Zadanej przy Uzyciu Listwy | 0.01 do 1.00 Hz/ms 0.01
Zdalnego Sterowania Vot
13 &
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Instrukcja startowa AMD-B

C Nastawa
Parametr Wyijasnienia Nastawy fabryczna
00: Cyfrowy panel sterujacy
: 01: O0d 0 do +10 V z ACI
Zrodio Sygnatu dla
02-10 Nadrzedzggo Zadajnika 02: Od 4 do 20 mA z AC 00
Czestotliwosci Pt 03:0d -10 do +10 V DC z ACI
04: Interfejs komunikacyjny RS-485
00: Cyfrowy panel sterujacy
; 01: Od 0 do +10 V z ACI
Zrodio Sygnatu dla
0211  |Dodatkowego Zadajnika | 02 Od 4 do 20 mA z ACI 00
Czestotliwosci & 03: Od -10 do +10 V DC z ACI
04: Interfejs komunikacyjny RS-485
Pofaczenie Nadrzednego i 00: Nadrzedna czestot. + Dodatkowa
02-12 Dodatkowego Sterowania czestot. 00
Czestotliwoscig 47| 01: Nadrzedna czestot. - Dodatkowa czestot
00: Cyfrowy panel sterujacy
01: Od 0 do +10 V z ACI
02: Od 4 do 20 mA z ACI
03:0d -10 do +10 V DC z ACI
02-13 Zrédto Drugiego Zadajnika 04: Inteﬁgjs komu.nikac.:yjny RS-485 00
Czestotliwosci & | 05: Interfejs komunikacyjny RS-485; brak
zapamietania ostatniej nastawy
czestotliwosci
06: Tryb wspodlnego uzycia zadajnikow
czestotliwosci nadrzednego i dodatkowego
00: Sterowanie z cyfrowego panelu
sterujgcego
01: Sterowanie z zaciskow listwy zdalnego
sterowania, aktywny STOP klawiatury
) 02: Sterowanie z zaciskéw listwy zdalnego
02-14 |Podatkowe Zrédio Komend | sterowania, pasywny STOP klawiatury 00
Sterujacych 41 03: Sterowanie poprzez tacze RS-485,
aktywny STOP klawiatury
04: Sterowanie poprzez tgcze RS-485,
pasywny STOP klawiatury
Okreslenie Max. Czestotl.
02-15 Wprowadzanej z 0.00 do 400.00 Hz 50.00
Klawiatury &
& 14
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Instrukcja startowa AMD-B

Menu 3: Parametry Funkcji Wyjsciowych

Parametry

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

03-00

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego
(Wyjscie przekaznikowe)

03-01

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego MO1
(wyjscie transoptorowe)

03-02

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego MO2

03-03

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego MO3

00:
01:
02:
03:
04:
05:
06:
07:
08:
09:
10:
11:
12:
13:
14.
15:
16:
17:
18:
19:
20:

21

Brak funkgji

Praca napedu

Osiggnieta maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa
Predkosc¢ zerowa

Wskaznik przekroczenia momentu
Wskaznik wykrycia blokady zewnetrznej
Wskaznik zadziatania blokady podnapieciowe;j
Tryb pracy napedu

Wskaznik stanu awaryjnego

Osiggnieta czestotliwosé progowa 1
Praca programu w trybie PLC
Wykonano krok w trybie PLC
Zakonhczenie programu w trybie PLC
Pauza w pracy w trybie PLC
Osiggnieta warto$¢ koncowa zliczania
Osiggnieta warto$¢ wstepna zliczania
Silnik dodatkowy nr 1

Silnik dodatkowy nr 2

Silnik dodatkowy nr 3

Ostrzezenie o przegrzaniu radiatora
Gotowosc¢ napedu do pracy

: Wskaznik STOP-u awaryjnego
22:
23:
24
25:
26:
27:
28:
parametr deklarowany przez uzytkownika

Osiggnieta czestotliwos¢ progowa 2
Wskaznik hamowania

Wyjscie sygnatu predkosci zerowej
Detekcja zbyt niskiego pradu
Wskaznik osiggniecia predkosci min.
Btad sprzezenia zwrotnego

Detekcja zbyt niskiego napiecia;

08

01

02

20

03-04

Osiagnieta Czestotliwos¢
Progowa 1

0.00 to 400.00 Hz

0.00

15
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Instrukcja

startowa AMD-B

Parametry Wyjasnienia Nastawy f'a\zll:?rs;gz\’:laa
00: Analogowy miernik czestotliwosci
01: Analogowy miernik pradu
Wyijsciowy Sygnat 02: Analogowy miernik napiecia
03-05 _ L 00
Analogowy 03: Czestotliwo$¢ zadana
04: Predkos¢ silnika
05: Wspotczynnik mocy wyjsciowe;j
03-06 Wzmocnienie Wyj. An. «| 01 do 200% 100
03-07 | Vspoiczynnik Mnozacy 1, 4, 5 01
dla Wyjscia Cyfrowego
03-08 Warto$¢ Koncowa Zlicz. «s| 00 do 65500 00
03-09 Wartosé Wstepna Zlicz. = | 00 do 65500 00
03-10 Osiggnieta Czestotliwo$¢ Prog. 2 0.00 do 400.00 Hz 0.00
Dziatanie Blokady EF po 00: Brak funkgiji
03-11 Osiagnieciu Wstepnej 01: Osiagniecie wstepnej wartosci 00
Wartosci Zliczane; zliczanej; EF aktywny
00: Wentylator zatgczony przy
podfgczonym napieciu zasilania
01: Wentylator wigczony w trybie START,
wytgczony po 1 min. od wykonania
03-12 Sterowanie Wentylatorem| komendy STOP 00
02: Wentylator wtgczony w trybie START
; wytaczony w trybie STOP
03:Zatagczanie wentylatora przez
wewnetrzny czujnik temperatury
& 16
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Instrukcja startowa AMD-B

Menu 4: Parametry Funkcji Wejsciowych

Parametry Wyjasnienia Nastawy f’;lsrs;gg;
Wstepne Ustawienie
04-00 Wartosci Zadanej na 0.00 do 100.00 % 0.00
Wejsciu AVI =
Polaryzacja Wstepna 00: Dodatnia polaryzacja wstepna
04-01 Wejscia AVI 01: Ujemna polaryzacja wstepna 00
04-02 Wspc')ic.z,yrmik Wzmocnienia 1 do 200 % 100
dla Wejscia AVI &
00: Praca tylko W PRAWO
01: Mozliwa praca W LEWO (konieczna
04-03 Praca Rewersyjna z ujemna polaryzacja wstepna) 00
Wejscia AVI 02: Mozliwa praca W LEWO (wybér
kierunku zdalny lub z cyfrowego panelu
sterowania)
. i 00: Blokada funkciji 01
04-04 ﬁg:zﬁu\:‘v: cj:ys/jcrllzgo 01: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 1
(MIO.MI1) 02: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 2
’ 03: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 3
04: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 4
. . 05: Reset zewnetrzny 02
04-05 6\7.0"8? Wke jscia MI2 06: Zakaz rozbiegu/hamowania
lelofunkcyjnego (MI2) 07: Wybor czasu rozbiegu/hamowania
Zespot nastaw nr 1
08: Wybor czasu rozbiegu/hamowania
, o Zespot nastaw nr 2 03
04-06 Za_CISk WeJS,CIa 09: Blokada zewnetrzna (Normalnie zamknigty)
Wielofunkcyjnego (MI3) 10: Blokada zewnetrzna (Normalnie otwarty)
11: Zwiekszenie wartosci czestotliw. zadane;
12: Zmniejszanie warto$ci czestotliw. zadanej 04
04-07 Zacisk Wejscia 13: Reset licznika
Wielofunkcyjnego (M14) | 14: Start programu PLC
15: Pauza programu PLC 05
16: Odtaczenie wyjscia dla silnika dod. nr 1
0408 Zacisk Wejscia :]]; gj:aczenie wyj:éc?a dla s?ln?ka dod. nr 2
Wielofunkcyjnego (MI5) : qczenle.waSC|a dla silnika dod. nr 3.
19: Stop awaryjny (Norm. Otwarty Styk Wej)
20: Stop awaryjny (Norm. Zamkniety Styk Wej) 06
04-09 Zacisk Wejscia 21 Cyfrowy wybc:)r zadaj:n?ka czest. AVI/ACI
Wielofunkcyjnego (MI6) 22: Cyfrowy wybor zadajnika czest. AVI/AUI
17 &
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Instrukcja startowa AMD-B

Parametry

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

23: Wybor zrodta komend sterujgcych
klawiatura/zewnetrzne dla PID

24: Blokada trybu automatycznego
rozbiegu/hamowania

25: Komenda STOP (normalnie zamkniety)
26: Komenda STOP ( normalnie otwarty)
27: Blokada nastaw parametréw

28: Wytaczenie regulatora PID

29: Sterowanie kierunkiem predkosci
ustawczej

30: Zewnetrzny reset

31: Wiaczenie drugiego zadajnika
czestotliwosci

32: Wiaczenie drugiego zrodta komend
sterujacych

33: Wyzwolenie pojedynczym impulsem
trybu pracy PLC

34: Wejscie czujnika zblizeniowego dla
funkcji pozycjonowania watu

35: STOP wybiegiem

36: STOP wybiegiem

04-10

Opobznienia dla Zacisku
Wejscia Cyfrowego

1do 20 ms

01

04-11

Wstepne Ustawienie
Wartosci Zadanej na
Wejsciu ACI &

0.00 do 100.00%

0.00

04-12

Polaryzacja Wstepna dla
Wejscia ACI

00: Dodatnia polaryzacja wstepna
01: Ujemna polaryzacja wstepna

00

04-13

Wspotczynnik
Wzmocnienia dla
Wejscia ACI

1 do 200%

100

04-14

Praca Rewersyjna z
Wejscia ACI

00: Praca tylko W PRAWO

01: Mozliwa praca W LEWO (konieczna
ujemna polaryzacja wstepna)

02: Mozliwa praca W LEWO (wybor
kierunku zdalny lub z cyfrowego panelu
sterowania)

00

&
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Instrukcja startowa AMD-B

o Nastawa
Parametry Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Wstepne Ustawienie
04-15 Wartosci Zadanej na 0.00 do 100.00% 0.00
Wejsciu AUI Vot
Polaryzacja Wstepna dla | 00: Dodatnia polaryzacja wstepna
04-16 e . . 00
Wejscia AUI 01: Ujemna polaryzacja wstepna
Wspodtczynnik
04-17 Wzmocnienia dla 1 do 200% 100
Wejscia AUI &
00: Praca tylko W PRAWO
01: Mozliwa praca W LEWO (konieczna
04-18 Praca Rewersyjna z ujemna polaryzacja wstepna) 00
Wejscia AUI 02: Mozliwa praca W LEWO (wybér
kierunku zdalny lub z cyfrowego panelu
sterowania)
Opdznienie Wejscia
04-19 0.00 do 10.00 s 0.05
Analogowego AVI
04-20 | OPoznienie Wejscia 0.00 do 10.00 s 0.05
Analogowego ACI
0421 | OPoznienie Wejscia 0.00 do 10.00 s 0.05
Analogowego AUI
Rozdzielczos¢ Wejs¢ 00: 0.01 Hz
04-22 Analogowych 01:0.1 Hz 01
Wspétczynnik Przekfadni
04-23 Mechanicznej Funkcji 4 do 1000 200
Pozycjonowania Watu
Wspodtczynnik Kata
04-24 Funkcji Pozycjonowania | 0.0 do 360.0° 180.0
Watu
Okreslenie Czasu
04-25 Hamowania Funkgciji 0.00 do 100.00 0.00
Pozycjonowania Watu e
19 &
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Instrukcja startowa AMD-B

—

Menu 5: Parametry Pracy Wielokrokowej oraz PLC

Parametry Wyjasnienia Nastawy f[;ll?rsy;[gg;
05-00 Czest. dla Predk. Kroku nr 1.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-01 Czest. dla Predk. Kroku nr 2.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-02 Czest. dla Predk. Kroku nr 3.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-03 Czest. dla Predk. Kroku nr 4.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-04 Czest. dla Predk. Kroku nr 5.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-05 Czest. dla Predk. Kroku nr 6.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-06 Czest. dla Predk. Kroku nr 7.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-07 Czest. dla Predk. Kroku nr 8.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-08 Czest. dla Predk. Kroku nr 9.2 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-09 Czest. dla Predk. Kroku nr 105 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-10 Czest. dla Predk. Kroku nr 112 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-11 Czest. dla Predk. Kroku nr 12 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-12 Czest. dla Predk. Kroku nr 135 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-13 Czest. dla Predk. Kroku nr 142 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-14 Czest. dla Predk. Kroku nr 155 | 0.00 do 400.00 Hz 0.00

00: Tryb PLC wytgczony

01: Wykonanie pojedynczego cyklu progr.

PLC

02: Wykonywanie cykli programu PLC
05-15 | Tryb PLC W petli , 00

03: Wykonanie cyklu programu PLC

krok po kroku

04: Wykonywanie cykli programy PLC

krok po kroku w petli
05-16 ?:’3{)?:?’['8 Kierunkiemw | 44 46 32767 00
05-17 Czas Trw. Predk. Kroku nr 1 0.0 do 65500 s 00
05-18 Czas Trw. Predk. Krokunr2 | 0.0 do 65500 s 00
05-19 | Czas Trw. Predk. Krokunr3 | 0.0 do 63500 s 00
05-20 | Czas Trw. Predk. Kroku nr4 | 0.0 do 65500 s 00
05-21 | Czas Trw. Predk. Kroku nr5 | 0.0 do 65500 s 00
05-22 | Czas Trw. Predk. Krokunr6 | 0.0 do 65500 s 00
05-23 | Czas Trw. Predk. Krokunr7 | 0.0 do 65500 s 00
05-24 |Czas Trw. Predk. Krokunr8 |0.0 do 65500 s 00
05-25 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 9 0.0 do 65500 s 00
05-26  |Czas Trw. Predk. Krokunr 10 0.0 do 65500 s 00
05-27 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 11 0.0 do 65500 s 00
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Instrukcja startowa AMD-B

Parametr Wyjasnienia Nastawy f';lgrs;gg;
05-28 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 12 |0.0 do 65500 s 00
05-29 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 13 |0.0 do 65500 s 00
05-30 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 14 |0.0 do 65500 s 00
05-31 Czas Trw. Predk. Kroku nr 15 |0.0 do 65500 s 00

Ustawienia Jednostki Czasu |00:1's
05-32 " \4ia Pr 05-17 do 05-31 01:01s 00
05-33 |Warto$¢ Skoku Czestotliwosci | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
05-34 |Histereza dla Skoku Czesto. |0.00 do 400.00 Hz 0.00
Menu 6: Parametry Funkcji Ochronnych
. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
00: Wytgczona
06-00 [gonronafrzed I modei 230v: 330V do 410V 390
P& model 400V: 660V do 820V 780
Blokada Przed Utknieciem
06-01 Wskutek Przetezenia 20 do 250% 170
Podczas Rozbiegu
Blokada Przed Utknieciem
06-02 Wskutek Przetezenia 20 do 250% 170
Podczas Pracy
00: Wytgczony
01: Aktywny podczas predkosci ustalonej i
kontynuacja pracy az do osiggniecia
ograniczenia (Pr.06-05) .
. 02: Aktywny podczas predkosci ustalone;j,
06-03 Tryb Detekgji zatrzymanie pracy po detekgiji. 00
Przekroczenia Momentu 03: Aktywny podczas rozbiegu i
kontynuacja pracy az do osiggniecia
ograniczenia (Pr.06-05).
04: Aktywny podczas rozbiegu,
zatrzymanie pracy po detekgiji.
06-04 | FPoziom Detekaii 10 do 200% 150
Przekroczenia Momentu
Maksymalny Czas Pracy w
06-05 Ograniczeniu Momentu 0.1do60.0s 0.1
00: Silnik standardowy (chtodzenie
06-06 Wybér Elektronicznego wiasne) 02
Przekaznika Przecigzenia | 01: Silnik z wymuszonym chiodzeniem
02: Funkcja wytgczona
Elektron. Charakterystyka
06-07 Termiczna o 30do 600 s 60
21 &
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Instrukcja startowa AMD-B

Parametr Wyjasnienia Nastawy f’:t?rs;c?:;;
00: Brak stanow awaryjnych
01: Przetezenie (oc)
06-08 | Z@apis Biezacego Stanu | 02: Przepiecie (ov)
Awaryjnego 03: Przegrzanie (oH)
04: Przecigzenie (oL)
05: Przecigzenie (oL1)
06: Btad zewnetrzny (EF)
Zapis Poprzedniego 07: Uktad ochrony IGBT (occ)
06-09 St A . 08: Btad CPU (c!:3)
anu Awaryjnego 09: Btad zabezpieczeh sprzetow. (HPF)
10: 2-krotne przekroczenie pradu podczas
rozbiegu (ocA)
11:2-krotne przekroczenie pradu podczas
hamowania (ocd)
12: 2-krotne przekroczenie pradu w stanie
Zapis Trzeciego Wstecz | ustalonym (ocn) 00
06-10 Stanu Awaryjnego 13: Doziemienie (GFF)
14: Podnapiecie (Lv)
15: Btad odczytu CPU (CF1)
16: Btad zapisu CPU (CF2)
17: Stop wywotany blokadg zewn. (bb)
18: Przecigzenie silnika (oL2)
19: Btad autom. rozb./hamowania (CFA)
20: Ochrona oprogramowania/hasto
. (codE)
Zapis Czwartego _ .
06-11 Wstec; Stanu g; Stop awaryjny (EF1)
Awaryjnego : Zanik fazy(PHL)
23: Btad zliczania(cEF)
24: Zbyt niski prad(Lc)
25: Btad sprzezenia zwrotnego(AnLEr)
26: Nastawa zarezerwowana
06-12 \E/’V‘;'L‘rYyVF;gf]'ig”F‘,rq a4 00 do 100% (00: Wytaczony) 00
06-13 Czas Zwioki po
Wykryciu Niskiego 0.1 do 3600.0 s 10.0
Pradu
00: Ostrzezenie i podtrzymanie pracy
. L 01: Ostrzezenie i stop zgodnie ze stromoscig
06-14 g;aaqua na Zbyt Niski 02: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem 00
a 03: Ostrzezenie, zatrzymanie wybiegiem i
restart
Czas do Ponownego
06-15 Restartu po Wykryciu 1 do 600 min. 10
Zbyt Niskiego Pradu
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Instrukcja startowa AMD-B

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Def. przez Uzytk. model 230V: 220 do 300VDC
06-16 Poziom Detekcji Zbyt model 400V: 440 do 600VDC 00
Niskiego Napiecia 00: Funkcja nieaktywna
Def. przez Uzytk. Czas
06-17 Detekcji Zbyt Niskiego [ 0.1 do 3600.0 s 0.5
Napiecia
06-18 Parametr Zarezerwowany
Menu 7: Parametry Silnika
. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
07-00 Prad Znam. Silnika & | 30 do 120% 100
07-01 | FradBieguJalowego |4 45 oo, 40
Silnika ¥Vt
07-02 Kompens. Momentu < | 0.0 do 10.0 0.0
07-03 Kompens. Poslizgu < 0.00 do 3.0 0.00
07-04 Liczba Biegunow Silnika |02 do 10 04
00: Funkcja wytagczona
07-05 Automatyczna Detekcja | 01: Funkcja automatycznego strojenia R1 00
Silnika 02: Funkcja automatycznego strojenia (R1
+ prad biegu jatowego)
) Rezystancja Miedzyprz.
07-06 Silnika (R1) 00 do 65535 mQ 00
07-07 Parametr Zarezerwowany dla Producenta
07-08 Poslizg Znam. Silnika 0.00 do 20.00 Hz 3.00
07-09 Ogr. Komp. Poslizgu 0 do 250% 200
07-10 Parametr Zarezerwowany dla Producenta
07-11 Parametr Zarezerwowany dla Producenta
07-12 | Stata Czasowa dia 0.01do 10.00 s 0.05
Kompensacji Momentu
0713 | Stata Czasowa dia 0.05 do 10.00 s 0.10
Kompensaciji Poslizgu
07-14 | Sumaryczny Czas Pracy | oy 4, 1439 min. 00
Silnika [min.]
07-15 | Sumaryczny Czas Pracy | o4 44 65535 dni 00
Silnika [dni]
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Instrukcja startowa AMD-B

Menu 8: Parametry Specjalne

. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
08-00 Poziom Napiecia Ham. DC | 00 do 100% 00
0801 |CZasHamowaniaDC 144,600 0.0
Podczas Rozruchu
0802 |CzasHamowaniaDC 14,6005 0.0
Podczas Zatrzymania
08-03 Prég Poczatku Ham. DC | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
00: Praca zatrzymana po chwilowym
zaniku napiecia zasilania
0g.04 | Odpowiedz Na Chwilowy 01: dira?a. kznty”r‘tjof” .a"aapos.Z“k'Wan'e 00
Zanik Zasilania predkosci od wartosci zadanej
02: Praca kontynuowana, poszukiwanie
predkosci od wartosci predkosci minimalnej
Maksymalny Dopuszczalny
08-05 Czas Zaniku Zasilania 0.1do5.0s 2.0
0s-06 |CZaS(B.B.)Blokadydla 1 4 )54 0.5
Poszukiwania Predkosci
Maksymalny Poziom
08-07 Pradu Poszukiwania 30 do 200% 150
Predkosci
Goérny Prog Czestotliwosci
08-08 Eliminacji 1 0.00 do 400.00 Hz 0.00
0809 | Dolny Prog Czestotliwosci g 44 44 400.00 Hz 0.00
Eliminacji 1
Goérny Prog Czestotliwosci
08-10 Eliminacji 2 0.00 do 400.00 Hz 0.00
08-11 | Dolny Prog Czestotliwosci 4 5 44, 400.00 Hz 0.00
Eliminacji 2
Gorny Prég
08-12 Czestotliwosci Eliminacji | 0.00 do 400.00 Hz 0.00
3
08-13 | Dolny Prog Czestotliwoscil ) 54 44 400.00 Hz 0.00
Eliminacji 3
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Instrukcja startowa AMD-B

Parametr Wyjasnienia Nastawy f’:t?rs;sgg
08-14 |Automatyczny Restart |5 4 4 00
Po Stanie Awaryjnym
' ' 00: Wyt
08-15 Funkq? Oszczedzania ytaczona 00
Energii 01: Aktywna
Aut t Requlac 00: Funkcja AVR aktywna
i utomatyczna Regulacja| .. .
08-16 Napiecia (AVR) 01: Funkcja AVR wytagczona 00
02: Funkcja AVR wytaczona podczas ham.
Prog Napigcia model 230V: 370 do 430V 380
08-17 | Hamowania _
Dynamicznego | model 400V: 740 do 860V 760
Poszukiwanie Predkosci 00: Poszukiwanie od wartosci
oprzedniej komendy zadajnika
08-18 | Po Wylgczeniu Pracy P p J ) Y J, A . 00
Mostka Mocy (B.B.) 01: Posz_uklyvgnle pd wartosci Minimalnej
Czestotliwosci Wyj. (Pr.01-05)
Funkcja Poszukiwania | o. 5zukanie predkosci wytaczone
08-19 Predkosci Podczas _ , o 00
Startu 01: Szukanie predkosci wtgczone
Funkcja Poszukiwania 00: Od zadanej czestotliwosci
08-20 | Predkosci w Odniesieniu | 1. 0d max. czestotliwosci 00
do Czestotliwosci &
Czas Dla Resetu
08-21 Licznika Automatycznych| 00 do 60000 s 600
Restartow
Wspotczynnik
08-22 Kompensaciji Niestabilnej| 00 do 1000 00
Pracy Silnika &
Menu 9: Parametry Komunikacji Szeregowej
Parametr Wyjasnienia Nastawy lel?rs;sg;
09-00 Adres Jednostki Nap. & |01 do 254 01
00: 4800 boddéw
s - 01: 9600 boddéw
09-01 Predkos$¢ Transmisji & ) 01
02: 19200 bodéw
03: 38400 boddéw
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Instrukcja startowa AMD-B

Nastawa

Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna

00: Ostrzezenie oraz podtrzymanie pracy
01: Ostrzezenie oraz stop zgodnie ze strom.
09-02 | Obstuga Bledu Transmisji & e P zgochie 26 57 03

02: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem

03: Przekroczenie Limitu Czasu

o 00: Brak detekcji
09-03 Przekroczenie Limitu Czasu & ] 0.0
01: Detekcja aktywna

00: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
01: 7,E,1(Modbus, ASCII)
02: 7,0,1(Modbus, ASCII)

09-04 Protokét Komunikacyjny e 00
03: 8,N,2(Modbus, RTU)
04: 8,E,1(Modbus, RTU)
05: 8,0,1(Modbus, RTU)
09-05 |Rejestr HMI 1 # | 00 do 65535 00
09-06 |Rejestr HMI 2 # | 00 do 65535 00
09-07 |QROZNnienie Czasu 00 do 200 00
Odpowiedzi &
Menu 10: Parametry Sterowania Zgodnie Z Procedura PID
. Nastawy
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczne
00: Wytaczony tryb PID
01:Ujemny sygnat sprzezenia
zwrotnego PID z zacisku AVI 0 do +10V
. L 02: Ujemny sygnat sprzezenia zwrotnego
10-00 éaf'ZS"zV\r/]?JSEL‘;;"’)t’nsyg”STB PID z zacisku ACI 4 do 20mA 00
przgzenia othego 03: Dodatni sygnat sprzezenia
zwrotnego PID z zacisku AVI 0 do +10V
04: Dodatni sygnat sprzezenia zwrotnego
PID z zacisku ACI 4 do 20mA
10-01 Wzm. Dla Wej. Czestotl. | 0.00 do 10.00 1.00
10-02 | Wzm. Czionu Prop. (P) 0.0do 10.0 1.0
10-03 Aktywnos$¢ Cztonu Catk. (1)| 0.00 do 100.00 s 1.00
10-04 | Aktywno$é Cztonu Rézn. (D) | 0.00 do 1.00 s 0.00
10-05 Ogramczenle dla Cztonu 00 do 100% 100
Catkujacego
1006 | >tafa Czasowa Filtru 0.0do25s 0.0
Cztonu Rb6zniczkujgcego
Ograniczenie Czestotliwosci
10-07 Wyjsciowej PID 0 do 110% 100
& 26

APATOR

CONTROL




Instrukcja startowa AMD-B

Parametr Wyjasnienia Nastawy fglgrsj?;%
10-08 | SZas Detekgji Sygnatu 0.0 do 3600.0 s 60.0
Sprzezenia Zwrotnego
00: Ostrzezenie oraz podtrzymanie pracy
10-09 Obs*uga BJdeu Sygnatu 01: Ostrzezenie oraz stop zgodnie ze strom. 00
Sprzezenia Zwrotnego & : L o
02: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem
10-10 |Parametr Zarezerwowany dla Producenta

10-11 Parametr Zarezerwowany dla Producenta
10-12  |Parametr Zarezerwowany dla Producenta
10-13  |Parametr Zarezerwowany dla Producenta
10-14  |Parametr Zarezerwowany dla Producenta
10-15  |Parametr Zarezerwowany dla Producenta
10-16  |Parametr Zarezerwowany dla Producenta

Menu 11: Parametry Sterujace Praca Pompy i Wentylatora

o Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
00: Krzywa U/f zdefiniowana
parametrami Pr.01-00 do Pr.01-06
) . 01: Krzywa 1.5
11-00 Wybér Krzywej U/f 02: Krzywa 1.7 00
03: Krzywa kwadratowa
04: Krzywa sze$cienna
Czestotliwosé Poczatku
11-01 Pracy Dodatkowego Silnika 0.00 do 120.00 Hz 0.00
Czestotliwo$¢ Zatrzymania
11-02 Dodatkowego Silnika 0.00 do 120.00 Hz 0.00
Zwtoka Przed
11-03 Rozpoczeciem Pracy 0.0 do 3600.0 s 0.0
Dodatkowego Silnika
Zwtoka Przed
11-04 Zatrzymaniem Pracy 0.0 do 3600.0 s 0.0
Dodatkowego Silnika
11-05 | CZas Wykrywania Stanu | 4 4, 6550 0 0.0
Uspienia/Przebudzenia
11-06 Czestotliwo$¢ Uspienia | 0.00 do Fmax 0.00
11-07 Czestotl. Przebudzenia 0.00 do Fmax 0.00
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Instrukcja startowa AMD-B

ZESTAWIENIE PRADOW | ZALECANYCH ZABEZPIECZEN SIECIOWYCH

Prad Prad Wytacznik nadpradowy
Typ napedu wejsciowy (A) | wyjsciowy (A) Typ
AMD-B-0005/RN21A 11.9 5.0 S302 C20
AMD-B-0007/RN21A 15.3 7.0 S302 C25
AMD-B-0011/RN21A 22.0 11.0 S302 C32
AMD-B-0002/RN53A 3.2 2.7 S303 C6
AMD-B-0004/RN53A 4.3 4.2 S303 C10
AMD-B-0006/RN53B 5.9 5.5 S303 C16
AMD-B-0008/RN53A 11.2 8.5 S303 C20
AMD-B-0013/RN53A 14.0 13.0 S303 C25
AMD-B-0018/RN53A 19.0 18.0 S303 C40
AMD-B-0024/RN53A 25.0 24.0 S303 C50
Prad Prad Wktadka topikowa z bezpiecznikiem
Typ napedu wejsciowy (A) | wyjsciowy (A) | | (A) Wkiadka Bezpiecznik
AMD-B-0032/RN53A 32.0 32.0 80
AMD-B-0038/RN53A 39.0 38.0 100
AMD-B-0045/RN53A 49.0 45.0 125 NH SE00 RBK-00
AMD-B-0060/RN53A 60.0 60.0 160
AMD-B-0075/RN53A 73.0 73.0 200
AMD-B-0090/RN53A 91.0 91.0 250 NH SET RBK-1
PRZEKROJE KABLI
Model Przekroj przewodu
AMD-B-0002/RN53A 1,5 mm?
AMD-B-0005/RN21A, AMD-B-0007/RN21A,
AMD-B-0004/RN53A, AMD-B-0006/RN53B, 55 5
;5 mm
AMD-B-0008/RN53A, AMD-B-0013/RN53A, AMD-B-
0011/RN21A
AMD-B-0018/RN53A, AMD-B-0024/RNS3A 4 mm?
AMD-B-0032/RN53A 6 mm?
AMD-B-0038/RN53A, AMD-B-0045/RN53A 10 mm?
AMD-B-0060/RN53A 16 mm?
AMD-B-0075/RN53A 25 mm?
AMD-B-0090/RN53A 35 mm?
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ELEMENTY DODATKOWE

Moduty hamowania (czopery)

Kable tgczace cyfrowy panel sterowania z
przemiennikiem czestotliwosci

Stosowane dla przemiennikow
czestotliwosci powyzej 7,5kW przy
hamowaniu stromosciowym w celu

uzyskania efektywnego hamowania.
Przemienniki czestotliwosci grupy
AMD-B do mocy 7,5kW majag
el zabudowane czopery w standardzie.

-——

Al )

Dwa typy modutéw hamowania:

S VFDB4030 (11kW — 30kW) dla
przemiennikow czestotliwosci AMD-B-
0024/RN53A — AMD-B-0060/RN53A)

S VFDB4045 (powyzej 30kW) dla
przemiennikéw czestotliwosci AMD-B-
0075/RN53A — AMD-B-0090/RN53A

D
< KB
» J.
Typ przewodu Dtugosé¢ [m]
EG1010 1
EG2010 2
EG3010 3
EG5010 5

Rezystory hamowania Filtry RFI
- Stosowane dla
== przemiennikow ) )
czestotliwosci przy Filtry RFI efektywnie
hamowan:U i eliminujg zakiocenia
stromosciowym w celu = g
uzyskania #”’;{__} generowane dO Sle-C!
efektywnego przez przemienniki
hamowania. czestotliwodci. sg

Podtaczane sg
bezposrednio na
zaciski czopera

zasilane z 3 faz i
zapewniajg dobre
odprowadzanie ciepta.

wewnetrznego o ! c ;
falownika bgdz zewnetrznego modutu hamowania x_";_\ Zmniejszajg zaktdcenia
Typ przemiennika Moc silnika rezMgt(;ra Rezystancja - . do poziomu
yep kW] [{N] opornika[Ohm] wymaganego przez norme europejskg EN 50081-2
AMD-B-0005/RN21A 0,75 80 200
AMD-B-0007/RN21A 1,5 300 100 — .
Typ przemiennika Typ filtru
AMD-B-0011/RN21A 2,2 300 70
AMD-B-0002/RN53A 0,75 80 750 AMD-B-0005/RN21A, AMD-B-0007/RN21A | RF015B21AA
AMD-B-0004/RN53A 1,5 300 400 AMD-B-0011/RN21A RF022B21BA
AMD B-0005/RNs38 | 2.2 300 250 AMD-B-0002/RN53A, AMD-B-0004/RN53A, | ocoone o
AMD-B-0008/RN53A 3,7 400 150 AMD-B-0006/RN53B
AMD-B-0013/RN53A 55 500 100 AMD-B-0008/RN53A RF037B43BA
AMD-B-0018/RN53A 7,5 1000 75 Z\I\l\;llg:g:gg; i;&sggz\, AMD-B-0018/RN53A, | r oo oy
AMD-B-0024/RN53A 11 1000 50
AMD-B-0032/RN53A, AMD-B-0038/RN53A | 50TDS4W4C
AMD-B-0032/RN53A 15 1500 40
N 18,5 4800 32 AMD-B-0045/RN53A, AMD-B-0060/RN53A,
AMD-B-0038/RN53A - o = AMD.B 0075/RNE3A 100TDS84C
AMD-B-0045/RN53A , AMD.B-0090/RNE3A oTDEa0
AMD-B-0060/RN53A 30 6000 20
AMD-B-0075/RN53A 37 9600 16
AMD-B-0090/RN53A 45 9600 13,6




APATOR CONTROL Sp. z o.0. jest spotka z polskim kapitatem, zajmujaca wiodaca pozycj¢ w krajowym przemysle
elektrotechnicznym i elektronicznym. APATOR CONTROL Sp. z o.0. powstal z wydzialtbw APATOR S.A. zajmujacych sig
energoelektronika. W ten sposob APATOR CONTROL Sp. z o.0. przejat ponad 30 letnie doswiadczenie w zakresie projektowania,
produkecji uktadow napedowych do silnikéw elektrycznych i ich wdrazanie w przemysle.

W 2001 r. roku APATOR CONTROL Sp. z 0.0. uzyskat certyfikat systemu jakosci w.g. normy ISO 9001, ktory jest przedtuzony
do dnia dzisiejszego.

Gléwnym wydziatem spotki APATOR CONTROL jest CENTRUM NAPEDOW majacy na celu rozwiazywanie wszelkich

problemow z napgdami naszych klientow.

APATOR CONTROL Sp. z o.0. podjeta wspotprace z angielska firma CONTROL TECHNIQUES rozszerzajac swoja ofertg o
wszystkie mozliwe rodzaje napgdow AC i DC.

Oferujemy wigc nastgpujace ich grupy:

— napedy DC — zakres pradéw od 10A + 3700A,

— napedy AC (przemienniki czgstotliwosci i softstarty) — zakres mocy 0,4kW-=1,3MW.

Do wyrobdow tych grup naleza:

1. Napedy AC

— przemienniki czgstotliwo$ci AMD — zakres mocy 0,4+45kW,

Gwarancja 24 miesiace !!!

— przemienniki czgstotliwo$ci UNIDRIVE i UNIDRIVE SP- zakres mocy 0,75+130kW,

— zespoty rozruchowe typu CT-START- zakres pradéow 10+900A,

Gwarancja 24 miesiace !!!

— przemienniki czgstotliwosci typu COMMANDER SE — zakres mocy 0,25+37kW,

— napedy zespolone (przemiennik czgstotliwo$ci zabudowany na silniku) VARMECA — zakres mocy 0,37+7,5kW,

Wszystkie napedy AC wykonywane sa w wersji modutowej spelniajacej wymagania stopnia ochrony IP-20. Oferujemy roéwniez
uktady napedowe AC w wykonaniu szafowym typu ASQ; ASD; ASR spetniajace wymagania stopnia ochrony IP-54/55.

2. Napedy DC

— tyrystorowe uklady napedowe typu DML (analogowe) — od 10A do 800A,

— tyrystorowe uklady napedowe typu MENTOR II (cyfrowe) — od10A+3700A.

W/w uktady napedowe przeznaczone sa do regulacji i stabilizacji predkosci obrotowej silnikéw pradu statego.

Uktady napgdowe typu DML i MENTOR II wykonywane sa w obudowie modutowej, spetniajacej wymagania stopnia ochrony
I[P-00. APATOR CONTROL oferuje rowniez tyrystorowe uktady napgdowe DC w wykonaniu szafowym typu DSL, z
wykorzystaniem nadrzednego sterownika PLC (Simatic firmy SIEMENS, badz Fanuc firmy G.E.). Szafy spelniaja wymogi
ochrony 1P54/55.

APATOR CONTROL Sp. z o.0. produkuje takze szeroka gameg zabezpieczen do silnikow indukcyjnych trojfazowych:
— przekazniki statyczno-nadpradowe serii PSN-M (cyfrowe) — od 25A do 250A,
— elektroniczne uktady zabezpieczajace serii UZE — 05/25 — od SA do 25A,

APATOR CONTROL produkuje roéwniez szereg typow napedéw AC/DC w wykonaniu modutowym i szafowym, ktore nie sa
uktadami katalogowymi a wykonywanymi tylko na indywidualne zamdowienia naszych klientow.

Przyktadem jest:

— zespol ASQ (AST — system sterowania zestawem pomp — od 2 do 8 pomp), w ktéorym zastosowano specjalizowany,
mikroprocesorowy sterownik AS-200 wtlasnej produkcji. Wyréb ten zostat nagrodzony Ztotym Medalem na 68 Migdzynarodowych
Targach Poznanskich,

— system sterowania wytlaczarek dla przemystu tworzyw sztucznych typu 2T6+2T10; oraz wiele aplikacji dla przemystu
hutniczego, wydobywczego, okrgtowego spozywczego, cukrowniczego, cementowo-wapiennego i wiele innych.

APATOR CONTROL wykonuje modernizacje catych obiektow technologicznych np. kalandry, ciagi rozlewnicze i sortujaco
pakujace, przepompownie sciekow i bezobstlugowe systemy sterowania dla wodociagdw i wiele innych.

Oferujemy serwis gwarancyjny i pogwarancyjny.
Zapewniamy 10 letni okres produkcji czgs$ci zamiennych dla naszych wyrobow. Prowadzimy rowniez system szkolen dla
klientéw stosujacych wyroby APATOR-a.

Zapraszajac do korzystania z naszej oferty pragniemy zapewni¢ Panstwa, ze w kazdym przypadku dotozymy wszelkich staran,
aby jak najlepiej spetni¢ panstwa zyczenia (oczekiwania).
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