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>> Zaawansowany technologicznie, AM D ‘ !;
prosty w obstudze naped AC VFD-B ’

z wbudowanym regulatorem PID,
posiadajacy funkcje sterowania
do 4 pomp (wentylatoréw)

> > Zasilanie 1x230V, 3x230V lub 3 x400V,
czestotliwo$¢ wyjsciowa 0,1-400Hz;
moce od 0,75kW do 45kW

>> Zadawanie predkosci z listwy zdalnego H‘
sterowania, z cyfrowego panelu
sterujgcego lub poprzez interfejs
szeregowy. RS-485 |
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>> Precyzyjna regulacja predkosci
w otwartej badz zamknietej petll _
sprzezenia zwrotnego :

>> Automatyczna kompensacja mome
oraz poslizgu

>> Zdolno$¢ przecigzeniowa 150% pru
znamionowego przez 60 s.

>> Mozliwa praca w uproszczonym tryble PLC, dostepne 15 czestotllwosa predefiniowanych

>> Programowalny automatyczny restart po krotkotrwafym zanlku napiecia zasilania,
mozliwo$¢ zataczenia na wirujacy silnik |

>> Interfejs szeregowy RS485 (protokét MODBUS RTU lub ANSI),

>> Parametry funkcjonalnie pogrupowane w menu, modyfikacja nastaw chroniona hastem

CONTROL

>> Wyjmowany panel sterowania z wySwietlaczem LED

>> Whbudowana funkcja oszczedzania energii
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>> 0Obnizony poziom hafasu, czestotliwos¢ nosna do 15kHz

>> Hamowanie pradem statym oraz przy uzyciu zewnetrznego rezystora hamowania
>> Nastawa 4 zestawdw czaséw hamowania i rozbiegu

>> Nastawa do 7 roznych charakterystyk hamowania i rozbiegu (typu S)

>> Programowane wejscia i wyjscia wielofunkcyjne




PODSTAWOWY SCHEMAT APLIKACYJNY

Rezystor Hamowania (opcja)
Wytgcznik
gtowny
e Silnik .
1x 230VAC O O WYPOSAZENIE DODATKOWE
diawyk. RN223 5 )
3 x 400VAC Oh
dlawyk RN9S23- T " 1y > Panel zdalnego sterowania: RC-03
> Kabel 1m do panelu sterowania EG1010
PERAMOSTOP > Kabel 3m do panelu sterowania Eg3010
@ENOSTOP i .
LEROSTOE W ine wyjscie pr > Kabel 5m do panelu sterowania Eg5010
USTAWCZA H 120 VAC 5A, 28 VDC 5A, 240 VAC 2,5A .
[ S LU g Nastawa fabryczna: wskaznik stanu awaryjnego > Rezystory hamowama
& AWARIA ZEW. —: . .
v o > Potenqometr zada]qcy
L Wej. wielofunkeyine_— e ) .
e e - aosl)lv(gé()ﬁ\ggine wyjécia wielofunkeyjne > F||try RFI
— Nastawa fabryczna: praca napedu oL
| vt > Wskazniki cyfrowe ES-2
& Wej. wielofunkeyjne_— ;
Nastawa fabryczna: czestotliwos¢ rowna zadanej
P! RESET —
4 Blokada rozb./ham. _—
. TYPOWE ZASTOSOWANIA
Q. tieznik _— Nastawa fabryczna: sygnalizacja podnapigcia
*Zasilanie 1 x 220 VAC: napiecie obwodu DC ponizej 200V
Masa cyfrowa Q *Zasilanie 3 x 380 VAC: napiecie obwodu DC ponizej 400V
> Wentylatory
+10V Analogowe wyjscie wielofunkcyjne > Pompy
oo Coioseleraau O TE v amA ; ;
5kQ /éVlt st e QO Masa sygnatu analogowego > Kllmatyzac]a
- chotovana <" > Przemyst spozywczy
—20m ” ’ - Lo
lo-t10v A=l i b s e I > Przemyst papierniczy
: Masa sygnatéw cyfrowych > Elektronarzedzia
Masa sygnatow ana\ogowy‘éﬁ > Podajmkl
RJ-11 port komunikacyjny
z interfejsem szeregowym RS-485
© Zaciski silnopradowe O Zaciski obwodu — Przewody
Napiecie zasilania 1 x 230 VAC 3 x 400 VAC
Oznaczenie typu: AMD-BOIII /RN 223 0005 [ 0007 [ 0011
Oznaczenie typu: AMD-B 0] /RN 523 0002 | 0004 | 0006 | 0008 | 0013 | 0018 | 0024 | 0032 | 0038 | 0045 | 0060 | 0075 [ 0090
Maksymalna moc znam. maszyny (kW) 0,75 1,5 2,2 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11,0 15,0 18,5 | 22,0 | 30,0 | 37,0 45,0
Znamionowa moc wyjsciowa (kVA) 1,9 2,5 4,2 2,3 3,2 4,2 6,5 9,5 13,7 | 18,3 | 24,4 | 289 | 34,3 | 45,7 | 55,6 69,3
Param. | Znamionowy prad wyjsciowy (A) 5,0 7,0 11,0 2,7 4,2 5,5 8,5 13,0 18,0 | 24,0 | 32,0 | 38,0 | 450 | 60,0 73,0 91,0
wyjsc. Maksymalne napiecie wyjsciowe (V) Tréjfazowe - proporcjonalne do wartosci napiecia wejsciowego
Czestotliwos¢ znamionowa (Hz) 0,1 do 400,0Hz
Param. | Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe * 380-480VAC +10%
wejSC. [ Czestotliwos¢ napiecia zasilania 50/60Hz = 5%
Rodzaj modulacji SPWM (Sinusoidalny sygnat z modulacja szerokosci impulsu MSI 1 - 15kHz)
° Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyj. 0,01Hz
g Charakterystyka momentu Biorac pod uwage automatyczna kompensacje momentu i poslizgu; moment rozruchowy wynosi 150% przy 1Hz
3 Zdolno$¢ przecigzeniowa 150% pradu znamionowego przez 60 sekund
g Czasy rozbiegu/hamowania 0,1 do 3600 sekund (2 niezalezne komplety nastaw)
Charakterystyka U/f Programowana charakterystyka U/f
Zabezpieczenie przed utknieciem Ustawiane jako procent pradu znamionowego (20% do 250% In)
Klawiat Nast: isko lub J
Zadawanie awiatura astawy przy pomocy przyciskow @ @ ub Jog
czestotliwosci Svanat zewnetrzn Potencjometr 3kQ2 - 5kQ/0,5W, 0~+5VDC lub 0~+10VDC (impedancja wejéciowa 47kQ), 4~20mADC (impedancja wejsciowa 250kQ)
Ve clrzny -10V~+10VDC - Interfejs szeregowy RS-485 « Wejscia wielofunkcyjne MI1~MI6
© Sterowanie Klawiatura Przyciski RUN, STOP, JOG
§ Sygnat zewnetrzny Konfiguracja MI1 do MI6 ustala tryb sterowania * Interfejs szeregowy RS-485 (MODBUS)
Syanaly wejé¢ wielofunkeyjnych Wybér predkosci wielobiegowej 1 do 15 « Wybdr czasu rozblegu/hamowanla . \(Ye]sae awarii {ewnetrznej ¢ Funkcja JOG * Tryb PLC
Reset zewnetrzny « Komenda inkrementacji/dekrementacji
. IR . Praca napedu ¢ Osiagnieta czestotliwo$¢ zadana * Sygnalizacja awarii * Tryb pracy przemiennika (zdalny/lokalny)
Wskazania wyjs¢ wielofunkeyjnych Praca w trybie PLC * Sygnalizacja stanu podnapiecia ¢ Dodatkowe maszyny 1, 2 oraz 3
Analogowe sygnaly wyjsciowe Analogowe wyjscie pomiarowe czestotliwosci lub pradu
Automatyczna regulacja napigcia AVR ¢ Krzywa typu ,S” * Ochrona przed utknieciem ¢ Rejestracja stanéw awaryjnych
] Regulowana czestotliwo$¢ nosna « Hamowanie DC  Blokada pracy rewersyjnej * Automatyczne czasy rozbiegu i hamowania
Inne funkcje n N . C o - .
»Restart” po chwilowym zaniku napigcia zasilania ¢ Blokada nastaw parametréw ¢ Algorytm PID
Sterowanie wentylatorem oraz pompg * | wiele innych funkcji
Zabezpieczenia Przepigcie ¢ Podnapigcie ¢ Przetezenie ¢ Przecigzenie ¢ Przegrzanie * Doziemienie ¢ Ochrona IGBT ¢ Awaria zewnetrzna
Metoda chtodzenia Konwekcja naturalna | Konwekcja wymuszona
Instalowanie Ponizej 1000 m. n.p.m., z dala od gazéw korozyjnych, ptynéw i kurzu
% Temperatura pracy -10°C do +40°C (bez kondensacji i szronu)
N Temperatura przechowywania -20°C do +60°C
j=]
S Wilgotno$¢ wzgledna Ponizej 90% (bez kondensacji)
Drgania Ponizej 20Hz - 9,80m/s (1G) * 20 do 50Hz - 5,88m/s (0,6G)
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ul. Zétkiewskiego 21/29
87-100 Torun, Polska

tel. + 48 (0) 56 61 91 601
fax + 48 (0) 56 61 91 337

e-mail: drives@apator.com.pl
www.acontrol.com.pl
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AKREDYTACJA PCBC

Kierownik Dziatu Sprzedazy:  tel. + 48 (0) 506 009 271 Oddziat w Katowicach
Dziat Sprzedazy:  tel. + 48 (0) 56 61 91 345 Al. Rozdzienskiego 188
tel. + 48 (0) 56 61 91 348 40-203 Katowice, Polska

Kierownik Serwisu: tel. + 48 (0) 56 61 91 230
Aplikacje Napedow:  tel. + 48 (0) 56 61 91 372 fax + 48 (0) 32 203 93 96
Konsultacja Techniczna: tel. + 48 (0) 56 61 91 358 tel. + 48 (0) 32 735 88 25

tel. + 48 (0) 32 781 01 22
tel. + 48 (0) 506 009 285

e-mail: kdec@apator-control.katowice.pl
www.apator-control.katowice.pl
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