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PRZEMIENNIK CZESTOTLIWOSCI

AMD-F

Instrukcja startowa

Wielofunkcyjny przemiennik czestotliwosci do pracy z
pompami i wentylatorami

Model 400V 5.5kW do 220kW



Gratulujemy zakupu przemiennika czestotliwosci AMD-F wielofunkcyjnego

napedu do przeznaczonego do pracy z pompami i wentylatorami.

A UWAGA

A Sprawdzi¢ na jakie napiecie zasilania jest przemiennik, aby zapobiec uszkodzeniu.

Nigdy nie nalezy dotacza¢ zaciskéw wyjsciowych napedu U, V, W do napiecia zasilania

sieciowego.
Konserwacja i instalacja tylko przy odtaczonych przewodach zasilajacych.
Pokrywe zdejmowaé po odtaczeniu zasilania i zaniku swiecenia diod LED.

Uziemi¢ AMD-F poprzez zacisk uziemienia.

> DD P

Nie dotykac¢ radiatora. Jego temperatura podczas pracy moze przekraczaé 70 °c.

WARUNKI PRACY

Parametry Warunki pracy
System chtodzenia Konwekcja Nadmuch wymuszony
naturalna
Warunki Wysokos¢ ponizej 1,000 m npm, brak gazéw korozyjnych, ptynéw oraz kurzu
instalowania
o | Temperatura -10°C do 40°C (-10°C do 50°C bez ostony) , brak kondensaciji oraz szronu
'g otoczenia
g Temperatura _ -20°C do 60°C
5 przechowywania
Wilgotno$c¢ Ponizej 90% (brak kondensaciji)
wzgledna
Drgania 9.80665m/s’ (1G) dla mniej niz 20Hz, 5.88m/s” (0.6G) dla 20 do 50Hz
OZNACZENIE
AMD-F 0013 = 0220/RN53A
.. T Wersja programowa
Typ przemiennika (np. A, B,...)
Prad znamionowy Napigcie zasilania

3x400V



DANE TECHNICZNE

Instrukcja startowa AMD-F

Napiecie zasilania 3x400V AC
Oznaczenie typu AMD-F /RN53A 0013 | 0018 | 0024 | 0032 | 0038 | 0045 | 0060 [ 0073 [ 0091 |0110| 0150 | 0180 | 0220
Maksymalna moc znam. maszyny (kW) 55 7.5 11 15 | 185 | 22 30 37 45 | 55 | 75 90 | 110
Maksymalna moc znam. maszyny (KM) 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75| 100 [ 125 | 150
Znamionowa moc wyjsciowa (kVA) [ 10 14 18 25 29 34 46 56 69 84 | 114 | 137 | 168
% g Znamionowy prad wyjsciowy (A) 13 18 24 32 38 45 60 73 91 |110( 150 | 180 | 220
o
% g Maksymalne napiecie wyjsciowe (V) Proporcjonalne do warto$ci napiecia wejsciowego
& 2 [ Cazestotiwosé znamionowa (Hz) 0.10 do 120.00 Hz
Czestotliwo$¢ nosna (kHz) 4-10 39 2-6
> 0 Znamionowy prad wejsciowy (A) | 14 19 | 25 | 32 | 39 | 49 60 | 73 | 91 | 120 | 160 | 200 | 240
© % 3-fazowe
€5 Znamionowe napigcie zasilania
© 0 380 do 480 V AC+10%
[l
o= Czestotliwos$¢ napigcia zasilania 47 do 63 Hz
Charakterystyka
Rodzaj modulacji SMSI (Sinusoidalna modulacja szerokosci impulsu, czestotliwo$¢ nosna 2-10kHz)
_52 Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyj. 0.01Hz
2 ® Automatyczna regulacja momentu, kompensacja poslizgu; moment rozruchowy do 150%
g % Charakterystyka momentu momentu znamionowego dla 1.0Hz
o =2
£ O Zdolnos¢ przecigzeniowa 120% pradu znamionowego przez 60 sekund
O o
_‘E ® | Czasy rozbiegu/hamowania 1-3600.0/0.1-3600.0/0.01-360.00 s (3 niezalezne komplety nastaw)
© Charakterystyka U/f Regulowana charakterystyka U/f
Poziom zabezp. przed utknieciem 20 do 150% nastawy pradu znamionowego
) Panel Nastawy poprzez przyciski SIS P)
Z:dat‘”f"we, : Potencjometr-5K0/0.5W, DC 0 to +10V lub 0 do +5V (Impedancja wejsciowa 47KQ);
CzeSIotIWoSC Sygnaly zewnetrzne In_terfejs RS_—485 ; 4 do 20mA 2 nastawy (Impedancja wejsciowa 250Q); wejécia
L>)~ wielofunkcyjne 1 do 6
©
Q | Sygnaly Panel przedni Przyciski RUN, STOP oraz JOG
8 | ustalajace
2> |[tryb Sterowanie pracg W PRAWO, W LEWO, predkoscig ustawcza, interfejs szeregowy RS-
@ |sterowania |Sygnaly zewnetrzne | 485
—
[]
kv Sterowanie pracg wielokrokowg 0 do 15, Jog, blokada rozb/ham, przetacznik kompletu
g Sygnaly wej$¢ wielofunkcyjnych nastaw cza_sc')w rozb/ham, licznik, tryb PLC, awaria zewnetrzna (NZ, NO), Praca maszyny
c dodatkowej
O Praca napedu, czestotliwo$¢ osiagnieta, predkosé powyzej zera, awaria zewnetrzna, stan

Wskazania wyj$¢ wielofunkcyjnych

awaryjny, wskaznik lokalne/zdalne, praca w trybie PLC, pomocniczy wskaznik wyjscia dla
maszyny

Analogowe sygnaty wyjsciowe

Analogowe wyjscie pomiaru czestotliwosci/pradu

Inne funkcje

ARN — automatyczna regulacja napiecia, krzywa-S, przepiecie, przetezeniowa ochrona przed utknigciem,
rejestracja standéw awaryjnych, nastawy czestotliwosci nosnej, hamowanie pradem statym DC, restart po
chwilowym zaniku zasilania, automatyczne strojenie, ograniczenie czestotliwosci, blokada/kasowanie
nastaw, sterownie wektorowe, licznik, algorytm PID, sterowanie wentylatorem oraz pompa, tryb PLC,
komunikacja MODBUS, blokada pracy rewersyjnej.

Zabezpieczenia

Auto-testowanie, przepiecie, przetezenie, podnapiecie, przecigzenie, przegrzanie, awaria zewnetrzna,
elektroniczny przekaznik termiczny, doziemienie.
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Instrukcja startowa AMD-F

OGOLNY SCHEMAT OKABLOWANIA

Schemat potgczenia dla modeli 5.5 do 15 kW

Modele wyzszej mocy 18.5 do 110 kW réznig sie sposobem dotgczenia rezystora i

modutu hamowania — patrz str. 3

Modut

hamowania (opcja)

Dtawik DCI (opcja) YY"

Zwora

+1

Roztacznik

R — & o OR(LI)
s s o S(L2)
T o/\o T(L3)

Nastawa fabryczna
SINK PRAWO/STOP
LEWO/STOP

T@sm ~ORev
—OFEF

AWARIA ZEW.
source [ | Wielokrok 1
Wielo-krok 2

Wielo-krok 3 Q Mi2
1€10-Kro!
o O MiI3
Zaciski wegs¢ Wielo-krok 4
wielofunkcyf < O Mi4
nych (nastawy o RESET
fabryczne) JOG QMI5

Blokada rozb/hamowanig
Tryb 1/2 rozb./hamow.

Masa cyfrowa

Nie dofgczaé zasilania
sieciowego do powyszych wej.

4~20mA
-10~+10V

Zasilanie zadawania
+10V 20mA

RY00

Czestotliwos¢ nadrzed.
0 do 10V 47KQ

o Potaczenie

rezystora i modutu
hamowania jest zalezZne od modelu
przemiennika— patrz str. 3

Maszyna

1IH

\ Wielofunkcyjne wyjscia
przekaznikowe

Czestotliwos$¢ wyjsciowa:

Zaciski WyRC 0 do 10VDC/2mA 47KQ

wielofunkcyjnych Prad wyjsciowy:
(nastawy fabryczne) 0 do 20mA/4 do 20 mA,

Max.impedancja 500ohm

RYO0O jest kartg rozszerzen do
wspotpracy z wiekszg iloscig silnikow

RS-485: RJ-11 port komunikacyjny z
interfejsem szeregowym RS-485

“—HOACM
Masa sygnatow analogowych i O [M]
RS-485 6+ 1
&
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OPIS ZACISKOW OBWODU GLOWNEGO

Instrukcja startowa AMD-F

Symbol zacisku Funkcja zacisku

Symbol zacisku

Funkcja zacisku

R/L1,S/L2,T/L3 | Zaciski wejsciowe zasilania sieciowego AC

+2/B1 do B2

Zaciski rezystora hamowania (opcja)

U1, vIT2, wiT3 | Zaciski  wyjsciowe  przeznaczone  do
dotgczenia maszyny

+2 do — (znak minus)
+2/B1 do — (znak minus)

Zaciski dla zewnetrznego modutu
hamowania

+1, +2 Zaciski dtawika obwodu DC (opcja)

®

Uziemienie

OPIS ZACISKOW LISTWY ZDALNEGO STE

ROWANIA

Symbol zacisku | Funkcja zacisku

Symbol zacisku

Funkcja zacisku

FWD Komenda PRAWO-STOP RA1 Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe RA1 (N.O.)
REV Komenda LEWO-STOP RB1 Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe RB1 (N.Z.)
EF Komenda LEWO - STOP RC1 Masa wielofunkcyj. wyj. przekaznikowego RC1
MI1 Wejscie wielofunkcyjne 1 RA2 Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe RA2 (N.O.)

Mi2 o .
Wejscie wielofunkcyjne 2 RB2 Wielofunkcyjne wyj. przekaznikowe RB2 (N.Z.)
MI3 o .
Wejscie wielofunkcyjne 3 RC2 Masa wielofunkcyj. wyj. przekaznikowego RC2
Mi4 o .
Wejscie wielofunkcyjne 4 MO3 Wyjécie wielofunkcyjne 3 (Transoptor)
MI5 o . +10V
Wejscie wielofunkcyjne 5 0 Zasilanie zadajnika potencjometrycznego
MI6 e . AVI
Wejscie wielofunkcyjne 6 Napigciowe wejscie analogowe
MI7 Wejscie wielofunkcyjne 7. ACI1 Pradowe wejscie analogowe
MI8 Wejscie wielofunkcyjne 8. ACI2 Pradowe wejscie analogowe
+24V Zrédto napigcia DC AFM1 Analogowy miernik czestotliwosci/pradu
DCM Masa cyfrowa AFM2 Analogowy miernik czestotliwosci/pradu
ACM

Masa analogowych sygnatéw zadajacych

DOLACZENIE REZYSTORA HAMOWANIA dla modeli 18.5 do 110kW

Modut
hamowania (opcja)

+1 +2/B1 B2 -

BR Rezystor
hamowania (opcja)

&
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Instrukcja startowa AMD-F

USTAWIENIA ZWORY SW1

SW 1 — tryb SINK (nastawa fabryczna) SW 1 - tryb SOURCE

PRAWO/STOP
LEWOQ/STOP LEWO/STOP

AWARIA ZEW. AWARIA ZEW.

Wielo-krok 1 Wielo-krok 1

Wielo-krok 2 Wielo-krok 2

Wielo-krok 3 Wielo-krok 3

Wielo-krok 4 Wielo-krok 4

RESET RESET
JOG JOG

Blokada rozb/ham%nia Blokada rozb/hamowania
Tryb 1/2 rozbieguﬁamow. Tryb 1/2 rozbieguymow.
Masa cyfrowa

Nie dotgczac sieci zasilajgcej bezposrednio do powyzszych wejsé

CYFROWY PANEL STERUJACY

Wskazniki trybu wyswietlania:
F — czestotliwosé nadrzedna

H — czestotliwos¢ wyjsciowa L. . L
<4——— Wyswietlacz LED i wskazniki trybu

U — parametr definiowany przez uzytkownika
pracy
JOG: praca z predko$cig ustawcza
i . _ MODE: wybdr trybu wyswietlania
LEWO: Wybér pozycji do modyfikacji 4_/
ﬂ n E} PROG/DATA: programowanie nastaw
| parametrow

przyciskami inkrementacji i
dekrementacji '\

RUN: Wyprowadza naped ze stanu m STOP/RESET: zatrzymuje naped, kasuje
—> — blokade po stanie awaryjnym

gotowosci oraz inicjuje stan pracy
napedu

Przyciski inkrementacji i dekrementacji:
wybér numeru parametru oraz zmiana jego
wartosci (nastawy)

S 4
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Instrukcja startowa AMD-F

RODZAJ WYSWIETLANEJ INFORMACJI

Wyswietlana informacja

Wyjasnienia

Wyswietlanie nadrzednej czestotliwosci zadane;j

Wyswietlanie aktualnej wartosci czestotliwosci wyjSciowej przemiennika,
obecnej na zaciskach U, V, W.

Wyswietlanie w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika (u = F x
00-05)

Wyswietlanie aktualnej wartosci pradu wyjsciowego przemiennika

Sygnalizacja statusu napedu — praca w prawo

Sygnalizacja statusu napedu — praca w lewo

Stan licznika (C)

Wyswietlanie wybranego numeru parametru

Wyswietlanie wartosci parametru o wybranym numerze

Awaria zewnetrzna

Komunikat ,End” wyswietlany jest przez okoto 1 sekunde gdy
wprowadzone dane zostaty zaakceptowane. Po wprowadzeniu nastawy,
nowa warto$¢ jest automatycznie zapisywana do pamieci. Celem

modyfikacji, uzy¢ przyciskow lub

Sygnalizacja wprowadzenia btednej informacji

&
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Instrukcja startowa AMD-F

PROGRAMOWANIE | EDYCJA PARAMETROW ZA POMOC A PANELU

\ Wyboér trybu wyswietlania

START
| 500CKe Hm gt G0CCREl A GORRl -Frd-
[~ moBe [ mope [~ mopE [ mobE [<s mopE
START
Programowanie parametréow
Poprawna warto$¢ parametru
[ —p ™ —>
ROG PROG
Sl m
Bfedna warto$¢ parametru
D] ; MO Powrét do poprzedniej wartosci
Przesuniecie kursora
START
F F F F F
= —> —> =

Zmiana wartosci parametrow
START

| cooCRall S5333Bal 5000
Vv =1 A =T

Zmiana kierunku pracy

-Frd-Bgl --Eo-Bl -Frd-

A lub | v?ﬂ] A lub vﬂ

&
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LISTA PARAMETROW

Instrukcja startowa AMD-F

. Nastawy mozna dokonywac¢ podczas pracy napedu

Menu 0: Parametry Stanu Pracy Napedu

Parametr

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

00-00

Wersja Oprogramowania

Tylko do odczytu

HH#

00-01

Wskaznik nr 1 Statusu

Napedu

00:
01:
02:
03:
04
05:
06:
07:
08:

09:

Brak stan6éw awaryjnych
Przetezenie (oc)

Przepiecie (ov)

Przegrzanie (oH)
Przecigzenie (oL)
Przecigzenie (oL1)

Btad zewnetrzny (EF)

Ukfad ochrony IGBT (occ)
Btad CPU (cF3)

Btad zabezpieczen sprzetow.

(HPF)

10:

Przekroczenie pradu podczas

rozbiegu (ocA)

11:

Przekroczenie pradu podczas

hamowania (ocd)

12:

Przekroczenie pradu w stanie

ustalonym (ocn)

13:
14.
15:
16:
17:
18:
19:
20:

Doziemienie (GFF)

Podnapiecie (Lv)

Btad odczytu CPU (CF1)

Btad zapisu CPU (CF2)

Stop wywotany blokadg zewn. (bb)
Przecigzenie maszyny (oL2)
Nastawa zarezerwowana

Ochrona oprogramowania/hasto

(code)

21:
22:
23:
24:

Stop awaryjny (EF1)

Zanik fazy(PHL)

Zbyt niski prad(Lc)

Btad sprzezenia zwrotnego(FbL)

HH#

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

00-02

Wskaznik nr 2 Statusu

Napedu

Bity 0-1: 00: Dioda pracy(Run)
wytgczona, dioda Stop swiecaca

01: Dioda pracy(Run)
migajgca, dioda Stop sSwiecaca

10: Dioda pracy(Run)
Swiecaca, dioda Stop migajgca

11: Dioda pracy(Run)
Swiecaca, dioda Stop wytaczona
Bit 2: 1: Aktywny tryb predkosci
ustawczej JOG
Bity 3-4: 00: Dioda pracy w lewo (Rev)
wylgczona, dioda pracy prawo (FWD)
Swiecaca

01: Dioda pracy w lewo (Rev)
migajaca, dioda pracy prawo (FWD)
Swiecaca

10: Dioda pracy w lewo (Rev)
Swiecaca, dioda pracy prawo (FWD)
migajgca

11: Dioda pracy w lewo (Rev)
Swiecaca, dioda pracy prawo (FWD)
wytgczona
Bity 5-7: Zarezerwowane
Bit 8: Zadajnik czestotliwosci
nadrzednej — interfejs szeregwy
Bit 9: Zadawanie czestotliwosci
wejsciem analogowym
Bit 10: Komenda startu — interfejs
komunikacyjny
Bit 11: Parametr zablokowany
Bity 12-15: Zarezerwowane

HH#

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr Wyjasnienia Nastawy NEBIENE
fabryczna

00-03 |Nastawa Czestotliwosci Tylko do odczytu #H

00-04 | Czestotliwos$¢ Wyjsciowa Tylko do odczytu H#it

00-05 | Prad Wyjsciowy Tylko do odczytu Ht
Napiecie Obwodu #H#

00-06 Posredniczacego DC Tylko do odezytu

00-07 | Napiecie Wyjéciowe Tylko do odczytu idid

00-08 | Wspdtcz. Mocy Wyjsciowej |Tylko do odczytu Ht

00-09 | Moc Wyjsciowa (kW) Tylko do odczytu #H

00-10 Aktual.na Wartosc Sygnatu Tylko do odczytu #H#
Sprzezenia Zwrotnego

00-11 Sygnat Sprzezenia Zwrotnego Tylko do odczytu #H#
(%)

00-12 W.artoéc'; C.)elowaf Definiowa.na przez Tylko do odczytu ##
Uzytkownika(najmtodszy bit)

00-13 W.artoéc'; C?eIOWé Definiow.ana przez Tylko do odczytu #H#
Uzytkownika(najstarszy bit)

00-14 |Czas Trybu PLC Tylko do odczytu Ht

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Menu 1: Parametry Podstawowe (Podwdjne wartosci dla modelu 400V)

Parametr Wyjasnienia Nastawy fgsrsjgg]aa
01-00 '(\éikr?;mx)a'”a Czestoll- Wy 1 5000 do 120.00 Hz 50.00
Maks. Czest. Skoj. z Napieciem
0101 | Sroat. F?O dot) (JFmax)pe 0.10 do 120.00 Hz 50.00
01-02 I(\<I/ar\:2§;nalne Napigeie Wy 0.1/0.2V do 255.0/510.0V 421288
01-03 Czestotliwosé Posrednia 0.10 do 120.00 Hz 1.50
01-04 Napiecie Posrednie 0.2V do 510.0V 11.0
01-05 '(\é'rr:ir:)a'”a Czest. Wyisciowa | 16 4o 20.00 Hz 1.50
Minimalne Napiecie Wyjsciowe
01-06 (Vimin) 0.2V do 100.0V 11.0
01-07 Goérne Ograniczenie Czest. 0.00 do 120.00Hz 60.00
01-08 Dolne Ograniczenie Czest. 0.00 do 120.00Hz 0.00
01-09 Czas Rozbiegu 1 #10.1do 3600.0 s 10.0
01-10 Czas Hamowania 1 #1 0.1 do 3600.0 s 10.0
01-11 Czas Rozbiegu 2 251 0.1 do 3600.0 s 10.0
01-12 Czas Hamowania 2 #10.1 do 3600.0 s 10.0
01-13 Czas Rozbiegu 3 #10.1do 3600.0 s 10.0
01-14 Czas Hamowania 3 #(0.1do 3600.0 s 10.0
01-15 Czas Rozbiegu 4 251 0.1 do 3600.0 s 10.0
01-16 Czas Hamowania 4 #(0.1do 3600.0 s 10.0
01-17 Czas Rozb dla Pr. Ustaw. «5{0.1do 3600.0 s 10.0
Czas Hamowania dla
01-18 Predkosci Ustawczej 0.1 do 3600.0 s 10.0
&
01-19 Czestotliwos¢ dla Pr. Ustaw.«s| 0.0 Hz do 120.00 Hz 6.00
01-20 Krzywa-S Podczas Rozbiegu | 0.00 do 2.50 s 0.00
01-21 Krzywa-S Podczas Hamow. |[0.00do2.50 s 0.00
01-22 Wskaznik Modulacji 0.90 do 1.20 1.00
Jednostka dla Parametréw 00: Jednostka: 1 s
01-23 Czasow Rozbiegu/Hamowania 01: Jednostka: 0.1 s 01
02: Jednostka: 0.01 s
&
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Menu 2: Parametry Trybu Pracy

Instrukcja startowa AMD-F

Parametr

Wyijasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

02-00

Zrédto Sygnatu
Zadajgcego

00:
01:
02:
03:
04:
05:

Cyfrowy panel sterujacy

z wejscia analogowego AVI

z wejscia analogowego ACI1

z wejscia analogowego ACI2
Interfejs komunikacyjny RS-485
Zewnetrzne sterowanie

00

02-01

Zrédio Komend
Sterujagcych

00: Sterowanie z cyfrowego panelu sterujgcego
01: Sterowanie z zaciskow listwy zdalnego
sterowania, aktywny STOP klawiatury

02: Sterowanie z zaciskow listwy zdalnego
sterowania, pasywny STOP klawiatury

03: Sterowanie poprzez RS-485, aktywny
STOP klawiatury

04: Sterowanie poprzez gcze RS-485,
pasywny STOP klawiatury

00

02-02

Tryb Hamowania

00: Hamowanie stromaéciowe;

EF — Hamowanie wybiegiem
01: Hamowanie wybiegiem;

EF - Hamowanie wybiegiem
02: Hamowanie stromaciowe;

EF - Hamowanie stromasciowe
03: Hamowanie wybiegiem;

EF - Hamowanie stromasciowe

00

02-03

Czestotliwos¢é Nosna
MSI

1kHz do 10kHz

#HH#

02-04

Praca Rewersyjna

00: Mozliwa praca W PRAWO/W LEWO
01: Zabroniona praca w LEWO
02: Zabroniona praca w PRAWO

00

02-05

Tryb Sterowania przy
Pomocy 2/3 Przewodéw

00: 2 przew. W PRAWO/STOP, W LEWO/STOP
01: 2 przew. W PRAWO/W LEWO, PRACA/STOP
02: Sterowanie 3-przewodowe

00

02-06

Blokada Rozbiegu Po
Zataczeniu Napiecia Zasilania

00: Pasywna
01: Aktywna

01

&
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Instrukcja startowa AMD-F

. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
00: Obnizenie predkosci zgodnie ze
stromoscig opadania do 0 Hz
01: Niezwtoczne zatrzymanie oraz
0207 | Ytrata sygnatu na wys$wietlenie komunikatu ,EF” 01
wejsciu ACI , ,
02: Kontynuacja pracy na podstawie
ostatniej komendy z zadajnika
czestotliwosci
Bity 0-1: 00: dioda F
01: dioda H
10: dioda U
11: Fwd/Rev (w prawo/w lewo)
Wyb6r Trybu Bit 2: 0 d_loda Fwd
02-08 Weéwietlani 1: dioda Rev 00
- yswietiahia Bity 3-5: 000: 1-wszy z 7 krokow
o 001: 2-gi z 7 krokow
010: 3-ci z 7 krokow
011: 4-ty z 7 krokow
100: 5-ty z 7 krokow
Bity 6-7: Zarezerwowane
00: A — wyswietla prad wyj. napedu AC
01: U — wyswietla napiecie DC-Bus z
. napedu AC
02-09 \?Vpe’q.alr:ly Tryb 02: E — wyswietla RMS napiecia 00
) yswietiania wyj$ciowego
ol 03: P — wyswietla sygnat ze sprzezenia
zwrotnego
04: Wyswietla stan pracy trybie PLC
02-10  |VVspotczynnik Defiiowany |, o1 45 160.00 1,00
przez Uzytkownika &
Wznawianie Pracy 00: Funkq.a wylaczona |
02-11 01: Funkcja aktywna( bez hamowania pradem 00
Napedu &
DC)
Crestotlinose W _ .| 00: Nadrzedna czestot. + Dodatkowa
02-12 zestotliwosé Wznawiania czestot. 00
Pracy Napedu V-1
01: Nadrzedna czestot. - Dodatkowa czestot
02-13 Zapamietywanie Ostatniej | 00: Funkcja nieaktywna 01
Czestotliwosci Pracy & | 01: Funkcja aktywna
S
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Instrukcja startowa AMD-F

Menu 3: Parametry Funkcji Wyjsciowych

Parametry

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

03-00

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 1

03-01

Zacisk Wyijscia
Wielofunkcyjnego nr 2

03-02

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 3

03-03

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 4

03-04

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 5

03-05

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 6

03-06

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 7

03-07

Zacisk Wyjscia
Wielofunkcyjnego nr 8

00: Brak funkcji

01: Maszyna nr 1

02: Maszyna nr 2

03: Maszyna nr 3

04: Maszyna nr 4

05: Maszyna nr 5

06: Maszyna nr 6

07: Maszyna nr 7

08: Maszyna nr 8

09: Wyjscie dodatkowe nr 1

10: Wyjscie dodatkowe nr 2

11: Wyjscie dodatkowe nr 3

12: Wyijscie dodatkowe nr 4

13: Wyjscie dodatkowe nr 5

14: Wyjscie dodatkowe nr 6

15: Wyjscie dodatkowe nr 7

16: Wskazanie podczas pracy napedu
17: Osiggnieta maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa

18: Predkosc¢ zerowa

19: Wskaznik przekroczenia momentu
20: Btad zewnetrzny

21: Detekcja podnapiecia

22: Sygnalizacja trybu pracy

23: Sygnalizacja btedu

24: Osiggnieta max czestotliwos$¢
wyjéciowa nr 1

25: Osiggnieta max czestotliwos$¢
wyjsciowa nr 2

26: Wskaznik przekroczenia temperatury
27: Sygnalizacja gotowosci napedu

28: Zewnetrzny stop w przypadku awarii
29: Wyjscie programowe(stop)

30: Ostrzezenie o przecigzeniu OL, OL1
31: Przerwa w pracy (uspienie)

32: Detekcja zbyt niskiego pradu

33: Btedna praca sprzezenie zwrotnego
regulatora PID

34: Aktywny program w trybie PLC
35: Krok programu PLC zakonczony

36: Program z PLC zakohczony
37: Przerwa w wykonywaniu programu
PLC Nastawy

00

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametry Wyjasnienia Nastawy NEBETTE
fabryczna
03-0 | CPestotiwose Nadrzedna 6 5 4o 120.00 Hz 0.00
nr 1 Osiggnieta
03.09 |Czestotiwose Nadrzedna | g 4 4 150 00 Hz 0.00
nr 2 Osiggnieta
Wyjéc|e Analogowe 00 CZQStOt“WOéé WyJS’C|OW3
03-10 01: P (& A 00
AFM1 : Prad wyjsciowy
. 02: Napiecie wyjsciowe
03-11 | Wyiscie Analogowe 03: Czestotliwos¢ nadrzedna 01
AFM2 04: Obcigzenie fabryczne
03-12 Wzmocnienie wyjscia 01 do 200% 100
analogowego nr 1
03-13 Wzmocnienie wyjscia 01 do 200% 100
analogowego nr 2
Wybér trybu pracy 00: 0 do 20mA
03-14 wyjscia analogowego nr 2/ 01: 4 do 20mA 01
(AFM2)
00: Wentylacja zawsze wigczona
01: Wentylator wylaczony po 1 min. od
wytgczenia zasilania
03-15 Sterowanie Wentylatorem| 02: Wentylator wigczony w trybie START] 00
; wytaczony w trybie STOP
03:Zatgczanie wentylatora przez czujnik
temperatury (pow. 60° C)
S
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Menu 4: Parametry Funkcji Wejsciowych

Instrukcja startowa AMD-F

Parametry Wyjasnienia Nastawy fl;lgrs;g;/\%
04-00 Zacisk Wejscia 00: Blokada funkgiji 01
Wielofunkcyjnego nr 1 |01: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 1
04-01 Zacisk Wejécia 02: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 2
) Wie|ofunkcyjnego nr2 03: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 3 02
Zacisk Wejscia 04: Komenda Predkosci Wielokrokowej nr 4
04-02 Wielofunkcyjnego nr 3 82 Eese: (norma:n!e o’;wa;tty mg) 03
- o : Reset (normalnie otwa
04-03 ﬁCISk Werlea 07: Tryb pngdkOéCi ustawcze):G JOgS 04
ielofunkcyjnego nr 4 : .
: - 08: Pasywna nastawa rozb/hamowania
04-04 Za_CISk WeJS,CIa 09: Wybér trybu nr 2 rozbiegu/hamowania 05
Wielofunkcyjnego nr 5 10: Wybor trybu nr 3 rozbiegu/hamowania
04-05 Zacisk Wejscia 11: Blokada zewnetrzna (Normalnie zamkniety)
Wielofunkcyjnego nr 6 |12: Blokada zewnetrzna (Normalnie otwarty) 07
Zacisk Wejscia 13: Zwiekszenie wartosci czestotliw. zadanej
04-06 . . ) . - . .
Wielofunkcyjnego nr 7 |14: Zmniejszanie warto$ci czestotliw. zadane;j 08
15: Stop awaryjny (Norm. Otwarty Styk Wej)
16: Stop awaryjny (Norm. Zamkniety Styk Wej)
17: AVI (otwarte), ACI1(zamkniete)
18: KEYPAD(otwarte), EXT(zamkniete)
19: Pasywna nastawa regulatora PID
20: Dodatkowe wejscie nr 1
21: Dodatkowe wejscie nr 2
22: Dodatkowe wejscie nr 3
23: Dodatkowe wejscie nr 4
Zacisk Wejscia 24: Dodatkowe wejscie nr 5
04-07 Wielofunkcyjnego nr 8  [25: Dodatkowe wejscie nr 6 09
26: Dodatkowe wejscie nr 7
27: Pasywne wyjscie dla maszyny nr 1
28: Pasywne wyjscie dla maszyny nr 2
29: Pasywne wyjscie dla maszyny nr 3
30: Pasywne wyijscie dla maszyny nr 4
31: Wszystkie wyjscia dla maszyny
pasywne
32: Praca ze sterownikiem PLC
33: Pauza dla trybu PLC
Opdznienie dla Zacisku
04-08 Wejscia Cyfrowego 01 do 20 01
Minimalne Napiecie na
04-09 Wejsciu AV 0.0do 10.0V 0.0
Maksymalne Napiecie na
04-10 Wejsciu AV 0.0do 10.0V 10.0
15 S
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Instrukcja startowa AMD-F

. Nastawa
Parametry Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Minimalna Czestotliwosé
04-11 na Wejsciu AVI 0.00 do 100.00% 0.00
(procentowo z Pr. 01-00)
Maksymalna Czestotliwos¢
04-12 na Wejsciu AVI 0.00 do 100.00% 100.00
(procentowo z Pr. 01-00)
Minimalny Prad na
04-13 Wejsciu ACI1 0.0do 20.0 mA 4.0
Maksymalny Prad na
04-14 Wejsciu ACI1 0.0 do 20.0 mA 20.0
Minimalna Czestotliwosé
04-15 na Wejsciu ACI1 0.00 do 100.00% 0.00
(procentowo z Pr. 01-00)
Maksymalna Czestotliwos¢
04-16 na Wejsciu ACI1 0.00 do 100.00% 100.00
(procentowo z Pr. 01-00)
Minimalny Prad na
04-17 Wejsciu ACI2 0.0 do 20.0 mA 4.0
Maksymalny Prad na
04-18 Wejsciu ACI2 0.0 do 20.0 mA 20.0
Minimalna Czestotliwosé
04-19 na Wejsciu ACI2 0.00 do 100.00% 0.00
(procentowo z Pr. 01-00)
Maksymalna Czestotliwos¢
04-20 na Wejsciu ACI2 0.00 do 100.00% 100.00
(procentowo z Pr. 01-00)
0421 | Opoznienie Wejscia 0.00 do 10.00 s 0.50
Analogowego AVI
04-22 | Opoznienie Wejscia 0.00 do 10.00 s 0.50
Analogowego ACI1
Opdznienie Wejscia
04-23 Analogowego ACI2 0.00 do 10.00 s 0.50
00: Funkcja nieaktywna
01: AVI+ACI1
Tryb Wspdlnej Pracy 02: ACIT+ACI2
o 03: ACI2+AVI
04-24 iewntettrl.znycl:h. Zadajnikow 04: Czestotliwos¢ nadrzedna z 00
Zesiofiwosd interfejsu+AVI
05: Czesto. nadrzedna z interfejsu+ACI1
06: Czesto. nadrzedna z interfejsu+ACI2
S
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Instrukcja startowa AMD-F

Menu 5: Parametry Pracy Wielokrokowej oraz PLC

Parametry Wyjasnienia Nastawy f:l?f;?;\r,;
05-00 Czest. dla Predk. Kroku nr 15 | 0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-01 | Czest. dla Predk. Kroku nr 2z [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-02 Czest. dla Predk. Kroku nr 3z [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-03 | Czest. dla Predk. Kroku nr 4 [0-00 do 120.00 Hz 0.00
05-04 Czest. dla Predk. Kroku nr 5z [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-05 | Czest. dla Predk. Kroku nr 6 [0-00 do 120.00 Hz 0.00
05-06 Czest. dla Predk. Kroku nr 7 [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-07 Czest. dla Predk. Kroku nr 8z [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-08 Czest. dla Predk. Kroku nr 9« [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-09 Czest. dla Predk. Kroku nr 10 [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-10 Czest. dla Predk. Kroku nr 11 [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-11 Czest. dla Predk. Kroku nr 12.2[0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-12 | Czest. dla Predk. Kroku nr 135|0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-13 Czest. dla Predk. Kroku nr 142 [0.00 do 120.00 Hz 0.00
05-14 Czest. dla Predk. Kroku nr 155 |0.00 do 120.00 Hz 0.00

00: Tryb PLC wytaczony

01: Wykonanie pojedynczego cyklu progr. PLC

02: Wykonywanie cykli programu PLC
05-15 Tryb PLC \8/3?(\%/3;/konanie cyklu programu PLC 00

krok po kroku

04: Wykonywanie cykli programy PLC

krok po kroku w petli
05-16 ?:;g?;”g:’g Kierunkiem w1 5y 4o 32767 00
05-17 Czas Trw. Predk. Krokunr 1 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-18 Czas Trw. Predk. Kroku nr2 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-19 | Czas Trw. Predk. Kroku nr 3 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-20 | Czas Trw. Predk. Kroku nr4 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-21 Czas Trw. Predk. Kroku nr 5 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-22 | Czas Trw. Predk. Kroku nr 6 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-23 Czas Trw. Predk. Kroku nr7 | 0.0 do 65500 s 0.0

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametry Wyjasnienia Nastawy let?f;gglaa
05-24 |Czas Trw. Predk. Kroku nrg | 0-0 d0 65500 s 0.0
05-25 |Czas Trw. Predk. Kroku nr9 | 0.0 do 65500 s 0.0
05-26 |Czas Trw. Predk. Krokunr 10 | 0:0 do 65500 s 0.0
05-27 |Czas Trw. Predk. Krokunr 11 | 0:0 d0 65500 s 0.0
05-28 |Czas Trw. Predk. Krokunr 12 | 0-0 d0 65500 s 0.0
05-29 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 13 0.0 do 65500 s 0.0
05-30 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 14 | 0:0 do 65500 s 0.0
05-31 |Czas Trw. Predk. Kroku nr 15 | 0-0 do 65500's 0.0

ieni i 00:1s
05-32 cljlztiv;”ggf 7Jjgr;o;;k1. e 01:0.1s 00
S 18
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Menu 6: Parametry Funkcji Ochronnych (Podwéjne wartosci dla modelu 400V)

Instrukcja startowa AMD-F

. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna
Ochrona Przed 00: Wytaczona
06-00 | skutkiem Przepieoia | 660.0V do 820.0v DC 7800
Blokada Przed Utknieciem
2 1509
06-01 Wskutek Przetezenia O_do 50% 120
, 00: Wytgczona
Podczas Rozbiegu
Blokada Przed Utknigciem o
06-02 | Wskutek Przetezenia 20 do 150% 120
00: Wytgczona
Podczas Pracy
00: Wytgczony
01: Aktywny podczas predkosci ustalonej
(OL2), kontynuacja pracy az do
osiggniecia ograniczenia.
. 02: Aktywny podczas predkosci ustalonej
06-03 Tryb Detekcj_' (OL2), zatrzymanie pracy po detekgiji. 00
Przekroczenia Momentu 03: Aktywny podczas rozbiegu i
kontynuacja pracy az do osiggniecia
ograniczenia .
04: Aktywny podczas rozbiegu,
zatrzymanie pracy po detekcji.
06-04 |- ozom Detekcli 30 do 150% 110
Przekroczenia Momentu
06-05 | Maksymalny Czas Pracyw , 4 460 s 0.1
Ograniczeniu Momentu
00: Silnik standardowy (chtodzenie
06-06 Wybér Elektronicznego wiasne) 02
Przekaznika Przecigzenia | 01: Silnik z wymuszonym chtodzeniem
02: Funkcja wylgczona
06-07 Elektron. Charakterystyka 30 do 600 s 60
Termiczna
: o ]
06-08 Dolny P02|lom 00 do 100% (00: Wytaczony) 00
Wykrywania Prgdu
Czas Zwioki po 0.1 do 3600.0 s
06-09 Wykryciu Niskiego 10.0
Pradu
. _ 00: Ostrzezenie i stop zgodnie ze stromascig
06-10 Reakcja na Zbyt Niski 01: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem 00
Prad ) . :
02: Ostrzezenie i podtrzymanie pracy
&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr

Wyijasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

06-11

Zapis Biezgcego Stanu
Awaryjnego

06-12

Zapis Poprzedniego
Stanu Awaryjnego

06-13

Zapis Trzeciego Wstecz
Stanu Awaryjnego

06-14

Zapis Czwartego
Wstecz Stanu
Awaryjnego

00:
01:
02:
03:
04
05:
06:
07:
08:

09:

10:

Brak stanéw awaryjnych
Przetezenie (oc)

Przepiecie (ov)

Przegrzanie (oH)

Przecigzenie (oL)

Przecigzenie (oL1)

Btad zewnetrzny (EF)

Ukfad ochrony IGBT (occ)

Btad CPU (cF3)

Btad zabezpieczen sprzetow. (HPF)
Przekroczenie prgdu podczas rozbiegu

(ocA)

11:

Przekroczenie pradu podczas

hamowania (ocd)

12:

Przekroczenie pradu w stanie

ustalonym (ocn)

13:
14.
15:
16:
17:
18:
19:
20:
21
22:
23:
24:

Doziemienie (GFF)

Nastawa zarezerwowana

Btad odczytu CPU (CF1)

Btad zapisu CPU (CF2)

Nastawa zarezerwowana

Przecigzenie maszyny (oL2)

Nastawa zarezerwowana

Ochrona oprogramowania/hasto (code)

: Stop awaryjny (EF1)

Zanik fazy(PHL)
Zbyt niski prad(Lc)
Btad sprzezenia zwrotnego(FbL)

00

06-15

Parametr Zarezerwowany dla Producenta

06-16

Zabezpieczenie
Parametrow Hastem

00 do 65535

00

06-17

Nastawa Hasta

00 do 65535
00:Brak zabezpieczenia hastem

00

&
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Menu 7: Parametry Maszyny

Instrukcja startowa AMD-F

C Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna

07-00 Kod identyfikacji napedu| Wyswietlany ##

07-01 Prad znamionowy napedu | Wyswietlany #Hi
Prad Petnego

07-02 Obcigzenia Silnika 30 do 120% 100%
&

07-03 Prad Biegu Jatowego
Silnika 1 do 99% 30%
&

07-04 Autom. Wspf)’fczy'/r)mk 0.0 do 3.0 0.0
Kompensaciji Poslizgu s

07-05 Poslizg Znam. Maszyny | 0.00 do 20.00 Hz 0.00
Wspdtczynnik

07-06 Automatyczne;j 0.0do 10.0 0.0
Kompensacji Momentu &
Manualna Nastawa

07-07 Wspotczynnika 0.0do 10.0 0.0
Kompensacji Momentu &

07-08 | Sumaryezny Czas Pracy| o, 4, 4439 min. 00
Maszyny [min.]

o709 | Sumanyezny Czas Pracy| o, 4, 65535 ni 00
Maszyny [dni]

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Menu 8: Parametry Specjalne (Podwdjne wartosci dla modelu 400V)

. Nastawa
Parametr Wyjasnienia Nastawy fabryczna

08-00 Poziom Napiecia Ham. DC |00 do 100% 00

0-01 | C7asHamowaniaDC 4 ) g6 1 0.0
Podczas Rozruchu

0g-02 | C7asHamowaniaDC ) 6 4 60 00 1y 0.00
Podczas Zatrzymania

08-03 Prég Poczatku Ham. DC | 0.00 do 120.00 Hz 0.00
od od2 Na Chwil 00: Funkcja nieaktywna

08-04 powiedz Na LIWIOWY | 1. 0d gornej czestotliwosci w dot 00
Zanik Zasilania

02: Od dolnej czestotliwosci w gore

08-05 | aksymainy Dopuszezalny | 4 4.5 g 0.5
Czas Zaniku Zasilania

0g-0 | CZas Poszukiwania 0.1do5.0s 0.5
Predkosci

08-07 Maksyn_1a|n¥ Poziom I’:’r.aLdU 30 do 150% 110
Poszukiwania Predkosci
Poszukiwanig Predkosci 00: Od gornej czestotliwosci w dot

08-08 Po Wylaczeniu Pracy 1 ne: Fwosdc . 00
Mostka Mocy (B.B.) 01: Od dolnej czestotliwosci w gore
Liczba Automatycznych

08-09 Restartow Po Stanie 00 do 10 00
Awaryjnym
Czas do Automatycznego

08-10 Restartu Po Stanie 00 do 60000 s 600
Awaryjnym

0g-11 | Soma Granica Filtru 0.00 do 120.00 Hz 0.00
Czestotliwosci nr1

0g-12 | Dolna Granica Filtru 0.00 do 120.00 Hz 0.00
Czestotliwosci nr1

0g-13 | Soma Granica Filtru 0.00 do 120.00 Hz 0.00
Czestotliwosci nr2

S
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr Wyjasnienia Nastawy NEBIENE
fabryczna
08-14 | DoMnaGranica Filtru 5 5 4 120,00 He 0.00
Czestotliwosci nr2
0g-15 | Goma Granica Filtu o o 4 450,00 Hz 0.00
Czestotliwosci nr3
0g-1g | DoIna Granica Filtru o ) 4 420,00 Hz 0.00
Czestotliwosci nr3
i ' 00: Wytgczona
08-17 Funkc!.a Oszczedzania yra 00
Energii 01: Aktywna
00: Funkcja AVR aktywna
Automatyczna Reguladga| ., .
08-18 Napigcia (ARN) 01: Funkcja AVR wytaczona 00
02: Funkcja AVR wylgczona podczas ham.
I 740V do 820VDC
08-19 Programowe Ustawienie o 760
Poziomu Hamowania DC | 00: Funkcja nieaktywna
08-20 Wsp(?’rcz.yn.nlk Kompensaciji 00 do 1000 00
Drgan Silnika na Wale
- &
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Instrukcja startowa AMD-F

Menu 9: Parametry Komunikacji Szeregowej

Parametr Wyjasnienia Nastawy

Nastawa
fabryczna

01 do 254

09-00 Adres Jednostki Nap. & )
00: Funkcja wylgczona

01

00: 4800 bodoéw
01: 9600 bodoéw
09-01 Predkos¢ Transmisiji £ 02: 19200 boddw

03: 38400 bodow

01

00: Ostrzezenie oraz podtrzymanie pracy

... | 01: Ostrzezenie oraz stop zgodnie ze strom.
Obstuga Btedu Transmisji _ o
09-02 P 02: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem

03: Brak ostrzezenia

03

00: Brak detekgji

09-03 Przekroczenie Limitu Czasu 01: Detekcja aktywna

0.0

00: 7 bitéw (ASCII)

09-04 | Protokét Komunikacyjny | 01: 8 bitéw (ASCII)
02: 8 bitéw (RTU)

00

00: brak parzystosci + 2 bity stopu
01: bit parzystosci + 2 bity stopu
Kontrola poprawnosci 02: bit nieparzystosci +2 bity stopu
transmisji 03: brak parzystosci + 1 bit stopu

04: bit parzystosci + 1 bit stopu

09-05

05: brak parzystosci + 1 bit stopu

00

&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr

Wyjasnienia

Nastawy

Nastawa
fabryczna

09-06

Grupa nr 1 Komend dla
Interfejsu Szeregowego

&

Bity 0-1 00: Brak nastawy
01: Stop
10: Rozruch
11: Rozruch z predkoscig
ustawczg JOG
Bity 2-3: Zarezerwowane
Bity 4-5: 00:Brak nastawy
01: Praca W PRAWO (Fwd)
10: Praca rewersyjna (Rev)
11: Komenda zmiany kierunku
Bity 6-7: 00: Predkosc¢ kroku 1
rozb/hamow
01: Predkos¢ kroku 2
rozb/hamow
10: Predkosc¢ kroku 3
rozb/hamow
11: Predkosc¢ kroku 4
rozb/hamow
Bity 8-11:
0000: Predkos¢ zadana
0001: Predkosc¢ kroku nr 1
0010: Predkos¢ kroku nr 2
0011: Predkosc¢ kroku nr 3
0100: Predkos¢ kroku nr 4
0101: Predkos¢ kroku nr 5
0110: Predkosc¢ kroku nr 6
0111: Predkosc kroku nr 7
1000: Predko$¢ kroku nr 8
1001: Predkosc¢ kroku nr 9
1010: Predkosc¢ kroku nr 10
1011: Predkos$¢ kroku nr 11
1100: Predkosc¢ kroku nr 12
1101: Predkosc¢ kroku nr 13
1110: Predkosc¢ kroku nr 14
1111: Predko$¢ kroku nr 15
Bit 12: Wybor kroku (bity 6-11)

Bity 13-15 Zarezerwowane

00
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr Wyjasnienia Nastawy fNastawa
abryczna
09-07 [\astawa Czestollwoscidla | g5 4, 420 0g Hz 50.00
Interfejsu Szeregowego....es
Bit 0: 1: EF wiaczony
Bit1: 1: reset
09-08 Grupalnr 2 Komend dia Bit 2: 0:BB wytgczona 00
Interfejsu Szeregowego &
1: BB wigczona
Bity 3 — 15 Zarezerwowane
Menu 10: Parametry Sterowanie Zgodnie Z Procedura PID
Parametr Wyjasnienia Nastawy Nepey
fabryczne
00: Wytgczony tryb PID
01:Ujemny sygnat sprzezenia
zwrotnego PID z zacisku AVI
10-00 Zacisk Wejsciowy Sygnatu 02: Ujemny sygnat sprzzenia zwrotnego 00
i Sprzezenia Zwrotnego PID| PID z zacisku ACI1
03: Ujemny sygnat sprzzenia zwrotnego
PID z zacisku ACI2
04: Z zewnetrznego zadajnika
10-01 | Foziom Detekeji Sygnaiu 0.0 do 6550.0 1000.0
Zadajacego dla Regulatora PID
00: Ujemna Petla Sprzezenia Zwrotnego
10-02 Tryb Pracy Regulatora PID 01: Dodatnia Petla Sprzezenia Zwrotnego 00
10-03 Wzm. Cztonu Prop. (P) 0.0do 10.0 1.0
10-04 Aktywnos¢ Cztonu Calk. (1)| 0.00 do 100.00 s 1.00
10-05 Aktywno$é Cztonu Rézn. (D) | 0.00 do 1.00 s 0.00
10-06 Ogranllczenle dla Czionu 00 do 200% 100
Catkujgcego
10-07 Gorng Podstawa Czasu 00do25s 0.0
dla Filtru
10-08 Zakre§ W.artosm dla Sygnatu 0.1 do 10-01 600.0
Sprzezenia Zwrotnego
1000 |Sygnate Spraczena . |0.0d0 36000 00
¥ pree 0.0 Funkcja nieaktywna |
Zwrotnego
S
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr | Wyjasnienia Nastawy Nastawy
fabryczne
Obstuga Btednego 00: Ostrzezenie oraz stop zgodnie ze strom.
10-10 Sygnatu Sprzezenia 01: Ostrzezenie oraz stop wybiegiem 01
Zwrotnego & 02: Ostrzezenie oraz podtrzymanie pracy
10-11 Minimalna Czestotliwos¢ | 0: Okreslona przez PID 01
Wyjsciowa 1: Okreslona przez napedu AC
Menu 11: Parametry Sterujace Pracg Pompy i Wentylatora
Parametr Wyjasnienia Nastawy NS
fabryczna
00: Krzywa U/f zdefiniowana
parametrami Pr.01-00 do Pr.01-06
] _ 01: Krzywa 1.5
11-00 Wybor Krzywej U/f 02: Krzywa 1.7 00
03: Krzywa kwadratowa
04: Krzywa szescienna
00: Wytgczony
01: Przetagczanie czasowe silnikow
11-01 Tryb Pracy z Wieloma | 02: Kolejne podigczanie silnikéw ( z reg. 00
Maszynami PID)
03: Kaskadowe podigczenie silnikow (4
silniki)
11-02 Sterowanlg Kilkoma 01 do 04 01
Maszynami
1103 |Vl Przeiaczania 00 do 65500 min 00
Silnikdw
Opéznienie przed
11-04 Zatgczeniem 0.0 do 3600.0 s 1.0
Nastepnego Silnika
Czas Opdznienia
11-05 Przetaczania Silnika dla | 0.0 do 3600.0 s 10.0
Nastawy 02 Pr. 11-01
Czestotliwos¢
11-06 Przetaczania Silnika do | 0.00 do 120.00Hz 60.00
Nastawy 02 Pr. 11-01
&
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Instrukcja startowa AMD-F

Parametr | Wyjasnienia Nastawy f’:t?rs;ca;l::\z
i 0.0 do 3600.0 s
1107 | /aczenie Trybu A 0.00
Uspienia 00: Funkcja uspienia wytaczona
11-08 Czestotliwos¢ Uspienia | 0.00 do Pr.11-09 0.0
11.09 | CPestotliwose 0.00 do 120.0 Hz 0.0

Wzbudzenia

Sposét? Postgpowania 00: Wytgczenie wszystkich maszyn
11-10 w Trybie Pracy Pr. 11- ) 00
01, nastawa 02 01: Wylgczenie napedu AC

Czestotliwos¢ dla
Zatrzymania
Dodatkowej Maszyny

(nastawa 02 Pr.11-01)

11-11 0.00 do 120.00Hz 0.00

&
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