¢
APATOR

o
=
®
~

=
=
O
O
©
=
=
=

CONTROL

PRZEMIENNIK AIVI —
~ . CZESTOTLIWOSCI

. L ]
v
>> Zasilanie trojfazowe 3x400 V AC VFD-F [

>> Moc znamionowa 5,5 kW + 110 kW

>> Przeznaczony do pracy z pompami
lub wentylatorami

>> Moze wspdtpracowac z 4 pompami
/wentylatorami w cyklu automatycznym

>> Zdolnos¢ przecigzeniowa 120% pradu
znamionowego przez 60 s.

>> tacze komunikacyjne dla MODBUS RTU,
interfejs szeregowy RS-485

>> Regulator z mikrokontrolerem
16 bitowym

>> Czestotliwo$¢ wyjsciowa od 0,1 Hz
do 120 Hz

>> Wbudowany regulator PID

>> Automatyczna kompensacja momentu i poslizgu

>> Dostepne 15 predefiniowanych czestotliwosci wybieranych sygnatami zewnetrznymi
>> Wbudowana funkcja oszczedzania energii

>> Programowalny automatyczny restart po krotkotrwatym zaniku napiecia zasilania



PODSTAWOWY SCHEMAT APLIKACYINY

CECHY CHARAKTERYSTYCZNE

I > Zadawanie predkosci z listwy zdalnego sterowania,
hamowania * . . .
rr S z cyfrowego panelu sterujacego lub poprzez interfejs
!
o -1 e szeregowy RS-485
awi . | Ihamowania ; . L.
R i > Wyciggany panel sterowania z wyswietlaczem LED
> Wybor trybu hamowania
e e Smiac * hamowanie stromosciowe
—& >ty . .
D N : + hamowanie dynamiczne (z czoperem)
6 1 O * hamowanie wybiegiem
s~ "7 ’ * hamowanie pradem statym
gdy stan awaryjny Ve , . .
| premirna ool > Mozliwos¢ ksztattowania krzywej U/f
odiaczene asiania R ovac o . . Lo .
PR o o | oA k > Nastawa 4 zestawow czaséw hamowania i rozbiegu
W prawo/STOP ~ O Nastawa fabryczna: nieaktywne . . .
[oo wusror b | . > Programowanie wejs¢ listwy zdalnego sterowania
astawa fabryczna: nieaktywne T . :
| T—— > Programowalne wyjscia sygnalizacyjne
[ racswitoticgona 1 - w2 | witotoncyine ¢ 2 wielofunkcyjne wyjscia przekaznikowe
| Praca wielobiegowa 1~ wyjécia analogowe X ) .
Trcovielobiegona 1~ > A1 | st brycanes crstotinst wiscons ¢ 2 wielofunkcyjne wyjscia analogowe: 0-10 V; 4-20 mA
lastawy fabryczne 0-10 VD2 mA 7 . 7 z .
e T— .g;x;mw;,gg;v;;sMg;wwwwwy > Wybor czestotliwosci nosnej do 10 kHz
[ otecs comvsman__ e sosonch > Automatyczny restart po stanie awaryjnym
I Wybor rozb./ham. ~ Ry01 RA3 . . . 7 .
s 0 | > Rejestrowanie 4 kolejnych stanéw awaryjnych
| . .
| > Ochrona silnika przed:
—————— B I L L
L”fv,%f"f! “10v20ma ! o utknieciem wskutek przepiecia
5k | 2 . . . . . .
5 I E:"Yzio“g‘f’d“e’d i * utknieciem wskutek przetezenia w czasie rozbiegu
s O AC . .
ﬂm | ezoma L 000 | I W czasie pracy
Interfejs szeregowy _ I e . . .
Viasa sygnalow ! ® przecigzeniem | przegrzaniem
L *Urzadzenia opcjonalne . . .
> Whbudowany licznik czasu pracy silnika
Napiecie zasilania 3x400 V AC
Oznaczenie typu AMD-FIJI] /RN53 0013 0018 0024 0032 0038 0045 0060 0073 0091 0110 0150 0180 0220
Maksymalna moc znam. maszyny (kW) 5,5 7,5 1 15 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110
Maksymalna moc znam. maszyny (KM) 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150
g Znamionowa moc wyjsciowa (kVA) 10 14 18 25 29 34 46 56 69 84 114 137 168
g 2 Znamionowy prad wyjsciowy (A) 13 18 24 32 38 45 60 73 91 110 150 180 220
z = Maksymalne napigcie wyjsciowe (V) Proporcjonalne do wartosci napiecia wejsciowego
a 3 Czestotliwo$¢ znamionowa (Hz) 0,1 do 120 Hz
o Znamionowy prad wejéciowy (A) 14 19 25 32 [ 39 [ 49 60 73 | 91 | 120 160 160 200
g 2 Znamionowe napiecie zasilania 3-fazowe
g2 342-528 V AC
ks Czestotliwo$¢ napiecia zasilania 47 do 63 Hz
Rodzaj modulacji SPWM (Sinusoidalna modulacja szerokosci impulsu, czestotliwo$¢ nosna 2-10 kHz)
_g o Rozdzielczos¢ czestotliwosci wyj. 0,01 Hz
EE Charakterystyka momentu Automatyczna regulacja momentu, kompensacja poslizgu; moment rozruchowy do 150% momentu znamionowego dla 1,0 Hz
e 5 Zdolnos¢ przecigzeniowa 120% pradu znamionowego przez 60 sekund
Lo
g g Czasy rozbhiegu/hamowania 1.do 360005./0,1 do 3600 5./0,01 do 360 s. (3 niezalezne komplety nastaw)
S Charakterystyka U/f Regulowana charakterystyka U/f
Poziom zabezpieczenia przed utknigciem 20 do 150% nastawy pradu znamionowego
Panel przedni Nastawy poprzez przyciski
Zadawanie P ypop prey @ ®
czgstotliwosci Sygnaly zewnetrzne Potencjometr-5kQ/0,5W, DC 0 do +10 V lub 0 do +5 V (Impedancja wejsciowa 47kQ); Interfejs RS-485; 2 wejscia 4 do 20 mA (Impedancja wejsciowa 250Q);
_g ygnaly ¢ 11 wejs¢ cyfrowych wielofunkeyjnych (15 predkosci predefiniowanych, predkos¢ ustawcza JOG, narastanie/opadanie czestotliwosci)
2 _ | sygnaly ustalajace Panel przedni Przyciski RUN, STOP oraz JOG
28 tryb sterowania | Sygnaty zewnetrzne Wejscia cyfrowe FWD; REV; JOG; interfejs szeregowy RS-485 (MODBUS)
< a
ju Syanaty weiéé wielofunkeyinych Sterowanie praca wielokrokowa 0 do15, JOG, blokada rozb./ham., przetacznik jednego z czterech kompletéw nastaw czaséw rozb./ham., licznik,
S ygnaly wej yiny awariazewnetrzna (NZ, NO), start dodatkowych silnikow
Wskazania wyjé¢ wielofunkeyjnych Praca napedu, czestotliwos¢ osiagnieta, predkoscl powyzej zera, awaria zewngtrzna, stan awaryjny, wskaznik lokalne/zdalne,
wskaznik pracy dodatkowych maszyn
Analogowe sygnaty wyjsciowe 2 analogowe wyjscia pomiaru czestotliwosci/pradu (0-10 V; 4-20 mA)
AVR-automatyczna regulacja napiecia, krzywa-S, ochrona przed utknieciem, rejestracja stanow awaryjnych, nastawy czestotliwo$ci nosnej, hamowanie
Inne funkcje pradem statym DC, restart po chwilowym zaniku zasilania, ograniczenie czestotliwosci, blokada/kasowanie nastaw, sterowanie wektorowe, licznik,
algorytm PID, automatyczne sterowanie do 4 wentylatoréw lub pomp, komunikacja MODBUS, blokada pracy rewersyjnej
Zabezpieczenia Przepiecie, przetezenie, podnapiecie, przecigzenie, przegrzanie, awaria zewnetrzna, elektroniczny przekaznik termiczny, doziemienie
System chtodzenia Nadmuch wymuszony
Warunki instalowania Wysokos¢ ponizej 1000 m npm, brak gazow korozyjnych, ptyndw oraz kurzu
E Temperatura otoczenia -10°C do 40°C, brak kondensacji oraz szronu
o
i} Temperatura przechowywania -20°C do 60°C
o
5 Wilgotnos¢ wzgledna Ponizej 90% (brak kondensacji)
Drgania 9,80665 m/s2 (1G) dla mniej niz 20 Hz, 5,88 m/s2 (0,6G) dla 20 do 50 Hz
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APATOR CONTROL SP. Z 0.0.

ul. Zétkiewskiego 21/29
87-100 Torun, Polska

tel. + 48 (0) 56 61 91 601
fax+ 48 (0) 56 6191 337

e-mail: drives@apator.com.pl
www.acontrol.com.pl

PRZEDSTAWICIEL HANDLOWY

Kierownik Dziatu Sprzedazy: tel.+ 48 (0) 506 009 271 Oddziat w Katowicach
Dziat Sprzedazy: tel.+ 48 (0) 56 61 91 345 Al. Rozdzienskiego 188
tel.+ 48 (0) 56 61 91 348 40-203 Katowice, Polska
Kierownik Serwisu: tel.+ 48 (0) 56 61 91 230
Aplikacje Napedow: tel.+ 48 (0) 56 61 91 372 fax+ 48 (0) 32 203 93 96
ja Techniczna:  tel.+ 48 (0) 56 61 91 358 tel.+ 48 (0) 32 7335084
tel.+ 48 (0) 32 78101 22
tel.+ 48 (0) 506 009 285

e-mail: kdec@apator-control.katowice.pl
www.apator-control.katowice.pl



