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Informacje ogdlne

Producent nie odpowiada za skutki nieodpowiedniej, niedbatej lub nieprawidtowej instalacji oraz
nastaw parametréw napedu lub niewtasciwego dopasowania predkosci napedu do zasilanej
maszyny.

Informacje zamieszczone w niniejszym poreczniku sg zgodne ze stanem faktycznym na czas druku
Porecznika Uzytkownika. Ze wzgledu na ciggly rozwéj przemiennika czestoltiwo$ci Commander SK
oraz biezace udoskonalenia, producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w
specyfikacji produktu lub jego jakosci a takze zmian w Podreczniku Uzytkownika, bez pisemnego
zawiadomienia.

Wszystkie prawa zastrzezone. Kopiowanie lub skanowanie niniejszego Podrecznika Uzytkownika
lub jego czesci bez pisemnej zgody wydawcy jest zabronione.

Wersja oprogramowania napedu

Commander SK jest dostarczany z najnowszg wersja oprogramowania. Jezeli nowy naped jest ap-
likowany w nowym lub istniejagcym system napgedowym z innymi napedami Commander SK, moga
wystgpi¢ réznice w wersji oprogramowania tych napedéw. Te r6znice mogg powodowac, ze niektére
funkcje w nowym napedzie beda dziataty odmiennie niz w istniejgcych napedach Commander SK.

Zmiana wersji oprogramowania napedu moze nastgpi¢ takze po naprawie napedu w Centrum Ser-
wisowym Control Techniques w Newtown w Anglii.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem napedu.

Napedy a srodowisko naturalne

Firma Control Techniques jest zaangazowana w akcje minimalizowania szkodliwego wptywu proce-
su produkcji oraz produktéw na $rodowisko naturalne. Control Techniques postuguje sie Systemem
Zarzadzania Srodowiskiem (Environmental Management System (EMS)), ktdry jest zawarty w cer-
tyfikacie ISO 14001. Wigcej informacji na temat EMS w Control Techniques mozna znalez¢ na stro-
nie www.greendrives.com.

Napedy produkowane w firmie Control Techniques zapewniajg oszczednosci energii i (poprzez
wzrost wydajnosci produkcji) zmniejszajg zuzycie surowca oraz redukuja produkcje wyrobéw wybra-
kowanych poprzez prawidtowg prace i diugg ich zywotno$é. Gtéwne czesci napedu moga byé pod-
dane procesowi recycling’u po skonczeniu okresu zywotnosci napedu. Czesci te tatwo oddzieli¢ od
siebie za pomocg standardowych narzedzi. Praktycznie wszystkie czesci napedu sg mozliwe do
ponownego wykorzystania. Opakowanie napedu wykonane zostato z dobrej jako$ci materiatow,
ktére moga by¢ ponownie przetworzone. Napedy dla silnikéw duzej mocy sa pakowane w drewniane
skrzynie, natomiast mniejsze napedy sg pakowane w kartonowe pudetka. Moga one stuzyé do
ponownego wykorzystania lub mogg by¢ poddane procesowi recycling’u. Polietylen, uzyty do
ochronnych folii zakladanych na naped takze moze by¢ poddany procesowi recycling’u. Control
Techniques doktada wszystkich staran aby materialy uzywane do pakowania nie stwarzaly za-
grozenia dla srodowiska i aby mogty tatwo zosta¢ poddane procesowi recycling’u. Utylizacje lub
zniszczenie i pozbycie sie napedu lub opakowania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujgcym
prawem.
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Deklaracja Zgodnosci

Control Techniques Ltd
The Gro

Newtown

Powys

UK

SY16 3BE

SKA1200025

SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075

SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150

| | | | |
| | | | |
| SKB3400037 | SKB3400055 | SKB3400075 | SKB3400110 |
| | | | |
| | | | |
| |

SKCD200220 | SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 | SKD3200400 SKD3400550 SKD3400750
SKB3400150 | | |

Wymienione powyzej przemienniki czestotliwosci zostaly zaprojektowane oraz
wyprodukowane zgodnie z przepisami dostosowanymi do wymagan europejskich:

Elektryczne uktady napedowy sterujgce predkoscia obrotowa silnikéw

EN 61800-5-1 . . A . .
- wymagania bezpieczenstwa - elektryczne, cieplne i energetyczne

Systemy napedowe z regulowana predkoscia. Standard EMC oraz

EN 61800-3 metody testowania.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Ogélne wymogi.

EN 61000-6-2 Zgodnos$¢ ze standardami dla srodowiska przemystowego.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Ogélne wymogi.

EN 61000-6-4 Zgodnosé ze standardami emisji dla $rodowiska przemystowego.

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC).
EN 61000-3-2 | Limity odno$nie emisji harmonicznych pradu (prad wejsciowy
urzadzenia <16A na faze)

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC). Limity, ograniczenia
EN 61000-3-3 | odnosnie fluktuacji napiecia oraz zaburzen w systemach zasilania
niskonapigciowego dla sprzetu o pradzie znamionowym <16A

Wymienione produkty odpowiadajg zaleceniom dyrektywy dla Urzadzen Niskiego
Napiecia 73/23/EEC, oraz dyrektywy odnosnie kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMC) 89/336/EEC oraz dyrektywy 93/68/EEC odnosnie oznaczenia wyrobéw znakiem
CE.

W. Drury
Executive VP Technology

Niniejsze napedy przeznaczone sa do wspotpracy z odpowiednimi silnikami, sterownikami,
urzadzeniami ochronnymi oraz innym osprzetem elektrycznym pozwalajacym na budowe
systemu docelowego. Zgodnos$é wzgledem przepiséw bezpieczenstwa oraz EMC zalezy od
stosownej instalacji oraz konfiguracji napedu. Instalacja napedu winna byé wykonana jedynie
poprzez wyspecjalizowany personel, zaznajomiony ze szczegétami odnosnie bezpieczenstwa
oraz EMC. Zespét instalujacy jest odpowiedzialny za parametry bezpieczenstwa oraz EMC
produktu koncowego, odpowiednio do stosownych norm znamiennych dla danego kraju. W
tym celu zalecamy korzystanie z niniejszego Podrecznika Uzytkownika. Ponadto u
dystrybutora napedu dostepna jest broszura szczegétowo specyfikujaca informacje
odnosnie EMC dla przemiennika Commander SK.

Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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Bezpieczenstwo pracy

o2}
1]
N
=}
@©
o
N
®
>
g
=}

1.1 Uwagi i zalecenia
& Oznaczenie to zawiera informacje niezbedne dla zachowania bezpieczenstwa % §
uzytkownika. g°
®
5
& Oznaczenie to zawiera informacje niezbedne dla unikniecia ryzyka uszkodzenia §
produktu lub urzadzen towarzyszacych 3
3
Oznaczenie to zawiera informacje pomocne dla prawidtowego uzytkowania napedu. % 5
1.2 Zasady bezpieczenstwa, uwagi ogolne ="
Poziomy napie¢ wystepujace wewnatrz napedu spowodowaé moga powazne porazenia <
elektryczne oraz poparzenia, sg wiec niebezpieczne. Nalezy zachowac¢ szczeg6lng 5%
ostroznos$¢ podczas postugiwania sie napedem. Stosowne UWAGI zostaly % i
zamieszczone w tresci niniejszego Podrecznika. 2 g
1.3 Projekt systemu i bezpieczenstwo obstugi .
Naped zaprojektowano jako komponent profesjonalnego systemu lub innego 5
urzadzenia. Jesli zostat nieprawidlowo zainstalowany, moze stanowi¢ zrédto £30.
zagrozenia. W napedzie wystepuja wysokie napiecia i prady, naped gromadzi energie <
elektryczng. Wykorzystywany jest do sterowania urzadzeniami, ktére moga by¢
niebezpieczne dla zdrowia. E -
Nalezy zwr6ci¢ szczeg6lng uwage na instalacje elektryczng aby unikna¢ narazen § %
zaréwno w trakcie pracy normalnej jak i w przypadku awarii. Projekt systemu, o8
instalowanie jak i odbior techniczny winny by¢ wykonane przez wykwalifikowany i ®
przeszkolony personel. Informacje odnosnie bezpieczenstwa z niniejszego Podrgcznika °
Uzytkownika winny by¢ przeczytane ze szczeg6lng uwaga. &
Funkcja STOP, START lub inne funkcje bazujace na wejsciach cyfrowych napedu é,
nie moga by¢é wiaczane w system bezpieczenstwa maszyny. Funkcje te nie 3
zapewniajq izolacji napieé w napedzie pomiedzy sieciag zasilajaca a zaciskami
wyjsciowymi napedu. Podczas prac przy obwodach wyjsciowych z napedu nalezy
zapewnié bezpieczne odtaczenie napedu od sieci (najlepiej zapewnié widoczna 9
przerwe obwodu zasilania napedu). ®
Wykorzystujgc funkcje napedu nalezy zwréci¢ szczegbing uwage aby nie byly one
niebezpieczne w przypadku nieprawidtowej ich obstugi lub uszkodzenia sterowania. W =
aplikacjach gdzie uszkodzenie uktadu sterowania badz uszkodzenie samego napedu §’
moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji nalezy aplikacje wyposazy¢ w dodatkowe s
urzadzenia zabezpieczajace (np. wykorzysta¢ zabezpieczenie przekroczenia predkosci 3
w przypadku gdy utrata kontroli predkosci napedu moze spowodowaé e
niebezpieczenstwo lub mechaniczny hamulec - w przypadku gdy utrata kontroli "
hamowania przez naped moze by¢ niebezpieczna). g
Q
<
Commander SK Podrecznik Uzytkownika 5
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Ograniczenia odno$nie warunkéw srodowiskowych
Niniejszy Podrecznik Uzytkownika zawiera zalecenia odnos$nie transportu,
przechowywania, instalowania, jak rowniez warunkéw srodowiskowych.

Zgodnosé z przepisami

Instalator przemiennika czestotliwosci odpowiedzialny jest za zgodno$c¢ ze stosownymi
przepisami, takimi jak przepisy odnosnie okablowania, ochrony przed porazeniem oraz
kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC. Nalezy zwréci¢ szczegélng uwage na
sekcje taczeniowe kabli, stosowny dobor bezpiecznikéw oraz innych zabezpieczen, jak
réwniez wtasciwe uziemienie ochronne.

Niniejszy Podrecznik Uzytkownika zawiera instrukcje pozwalajace osiagna¢ zgodnosé
ze stosownymi standardami EMC.

W krajach Unii Europejskiej, wszystkie uktady napedowe z wykorzystaniem
omawianego produktu muszg odpowiada¢ nastepujgcym dyrektywom:

98/37/EC: Bezpieczenstwo Uktadéw Maszynowych.
89/336/EEC: Kompatybilno$¢ Elektromagnetyczna.

Silnik

Przed rozpoczeciem pracy nalezy upewni¢ sie, ze silnik zostat zainstalowany zgodnie z
zaleceniami wytworcy. Nalezy réwniez sprawdzi¢, ze wat silnika nie jest odstoniety.
Standardowe silniki indukcyjne klatkowe sg przeznaczone do pracy przy pojedynczej
predkosci obrotowej. Jezeli zachodzi potrzeba wykorzystania specyfiki napedu celem
wymuszenia predkosci obrotowych powyzej wartosci znamionowej silnika,
zdecydowanie zaleca sie dokonanie stosownych uzgodnien z producentem silnika.
Praca silnika przy niskich predkosciach obrotowych moze prowadzi¢ do przegrzania,
wskutek spadku wydajnosci wentylatora zamontowanego na wale silnika. W takim
przypadku silnik winien by¢ wyposazony w termistor ochronny. Jednym z rozwigzan jest
takze zastosowanie chtodzenia wymuszonego przy pomocy dodatkowego wentylatora
zewnetrznego.

Dane znamionowe silnika wprowadzone do stosownych parametrow napedu stanowig
ochrone silnika. Nie nalezy wykorzystywaé¢ nastaw fabrycznych parametréw napedu
odpowiadajacych za dane znamionowe silnika do zapewnienia ochrony silnika.
Niezbedne jest wprowadzenie prawidtowej wartosci pragdu znamionowego silnika do
parametru 06. Ten parametr odpowiada za zapewnienie wtasciwej ochrony termicznej
silnika.

Modyfikacja nastaw parametrow

Niektére parametry majg znaczacy wplyw na prace napedu. Modyfikacja ich wymaga
szczegobtowej analizy wplywu zmian na odpowiedz systemu. Nalezy podja¢ srodki
zabezpieczajace przed niewtasciwymi zmianami nastaw lub manipulowaniem napedem
przez osoby niepowotane.

Commander SK Podrecznik Uzytkownika
www.acontrol.com.pl Wydanie: 6
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Podtaczenie elektryczne

Ryzyko porazenia elektrycznego

Napiecia, ktére moga wystapi¢ w miejscach podanych nizej moga powodowaé
porazenia elektryczne:

« zaciski i kable zasilania napedu

e przewody przytgczone do zaciskéw DC oraz przewody rezystora hamowania

« zaciski i kable odptywowe

* wiele czesci skladowych napedu i opcyjne urzgdzenia zewnetrzne

Nalezy uwaza¢ zeby nie dotyka¢ pod napieciem zaciskéw przewodéw poniewaz nie sg
one dostatecznie izolowane.

Odtacznik izolacyjny

Przed zdjeciem jakiejkolwiek ostony zaciskéw napedu i przed przystgpieniem do prac
serwisowych nalezy naped odtaczy¢ przy pomocy odpowiedniego odtacznika
izolacyjnego.

STOP napedu

Podanie sygnatu STOP-u na zaciski sterujgce napedu nie spowoduje roztadowania
niebezpiecznych napie¢ z kondensatoréw obwodu DC napedu, silnika lub opcjonalnych
urzadzen wspétpracujacych z napedem.

Napiecie na kondensatorach

Naped posiada kondensatory w obwodzie posredniczacym DC, ktére w trakcie pracy
taduja sie do niebezpiecznego dla cztowieka napigcia. Odtgczenie napedu od sieci nie
gwarantuje catkowitego roztadowania kondensatoréw. Przyjmuije sie, ze bezpieczna
prace przy zaciskach silnopradowych mozna podja¢ po 10 minutach od chwili
odfaczenia zasilania napedu.

Podczas odtaczenia zasilania napedu kondensatory sg roztadowywane przez
wewnetrzny rezystor. Pomimo tego, w specyficznych warunkach awarii, kondensatory
moga nie roztadowac¢ sie lub moga by¢ dotadowywane przez napiecie obecne na
wyjsciu napedu. Jezeli naped ulegt awarii i natychmiast zgast wyswietlacz na panelu
sterujgcym istnieje duze prawdopodobienstwo, ze kondensatory nie roztadowaly sie. W
tym przypadku skonsultuj sie z dostawca napedu.

Gniazdo przytaczenia zasilania

Szczegolne $rodki ostroznosci nalezy zachowa¢ w przypadku gdy naped zostat
zainstalowany do urzadzenia potgczonego z siecig zasilania poprzez gniazdo i wtyczke
sieciowa. Zaciski zasilania napedu sa podtaczone do kondensatoréw poprzez diody
prostownika, ktére nie dajq izolacji elektrycznej. Jesli zachodzi niebezpieczenstwo
dotknigcia kotka takiej wtyczki gdy zostanie ona wyjeta z gniazda to nalezy
bezwzglednie zastosowaé uktad automatycznej izolacji wtyczki.

Prad uptywu

Commander SK dostarczany jest z wbudowanym wewnetrznym filtrem EMC. Jezeli
bedzie on zasilany poprzez wytacznik z zabezpieczeniem réznicowoprgdowym moze
blokowa¢ sie stanem awaryjnym spowodowanym wystapieniem w obwodzie pradu
uptywu. Patrz Rozdziat 4.3.1 Wewnetrzny filtr EMC na stronie 13 aby zobaczy¢ jak
odfaczyc¢ filtr EMC od przemiennika czestotliwosci.
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2 Dane znamionowe

Rysunek 2-1 Oznaczenie danego modelu przemiennika czestotliwosci

[SK AL 2 [XxXxxX]

e

Moc znamionowa: 00025 = 0.25kW
Napiecie zasilania: 2 = 230V, 4 = 400V
Zasilanie: 1 =1 faza, 3=3fazy, D=1i 3 fazy

Wielkosé

Model: Commander SK

Tabela 2-1 Napedy Commander SK zasilane napieciem 200V

Model Moc Napiecie Prad Prad Prad Prad Min.
zZnamionowa zasilania i wejsciowy | wejsciowy | wyjsciowy wyjsciowy opornosé
czestotliwosci zZnam. maks. ciaglty 100% 150% przez rezystora
60s hamowania
A A A A Q
kW KM 1- 3- 1- 3- | Przecigzalnos$¢é podwyzsz.
fazy | fazy | fazy | fazy
SKA1200025 0.25 0.33 1-faz 4.3 1.7 2.55 68
SKA1200037 | 0.37 | 05 | 200 do 240Vac 5.8 22 33 68
SKA1200055 | 0.55 | 0.75 +10% 8.1 3.0 45 68
48 do 62Hz
SKA1200075 0.75 1.0 10.5 4.0 6.0 68
SKBD200110 1.1 15 1/3-fazy 142 | 6.7 9.2 5.2 7.8 28
SKBD200150 | 1.5 | 20 | 2% i‘ig;ovac 174 | 87 126 7.0 105 28
I 0
SKCD200220 2.2 3.0 48 do 62Hz 23.2 | 11.9 17.0 9.6 14.4 28
SKDD200300 3.0 3.0
SKD3200400 4.0 5.0
Tabela 2-2 Napedy Commander SK zasilane napieciem 400V
Model Moc Napigcie Prad Prad Prad Prad wyjsciowy Min.
znamionowa | zasilaniai | wejsciowy | wejsciowy | wyjsciowy | 150% przez 60s opornosé
czestotl. zZnam. maks. ciagty 100% rezystora
A A hamo(\;vanla
kw KM A A Przecigzalnos¢ podwyzsz.
SKB3400037 0.37 0.5 1.7 25 13 1.95 100
SKB3400055 0.55 0.75 25 31 1.7 2.55 100
SKB3400075 0.75 1.0 3-faz. 3.1 3.75 21 3.15 100
SKB3400110 | 1.1 1.5 380 do 4.0 46 2.8 4.2 100
480Vac
SKB3400150 | 1.5 2.0 +10% 5.2 5.9 38 5.7 100
SKC3400220 2.2 3.0 |48do62Hz 7.3 9.6 5.1 7.65 100
SKC3400300 3.0 3.0 9.5 11.2 7.2 10.8 55
SKC3400400 4.0 5.0 11.9 13.4 9.0 13.5 55

Czestotliwosé wyjséiowa: 0 do 1500Hz
Napiecie wyjsciowe: 3 fazy, 0 do napigcia znamionowego napedu (240 lub 480Vac ograniczone
maksymalng nastawg Pr 08).

TYYYN \apiecie wyjsciowe przemiennika czestotliwosci moze by¢ powigkszone o 20% wzgledem
maksymanej nasawy Pr 08 podczas hamowania silnika. Patrz 30 na stronie 32.

Warto$¢ maksymalnego wejsciowego pradu ciagtego jest wykorzystywana do wyznaczenia przekroju
kabli zasilajacych i doboru bezpiecznikéw na zasilaniu napedu. Jesli warto$¢ tego pradu nie jest
znana mozna wykorzysta¢ do doboru kabli i bezpiecznikéw warto$¢ znamionowego pradu
wejsciowego. Patrz broszura Commander SK Technical Data Guide na www.controltechniques.com.

Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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3 Instalacja napedu

Rysunek 3-1 Wymiary przemiennika czestotliwosci Commander SK
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Otwory mocujace: pod $ruby 4 x M4 g E:f
Tabela 3-1 Wymiary przemiennika czestotliwo$ci Commander SK _
Rozmiar A B C D E F G H* | i
napedu [(omTin [mm] in |mm] in |mm]| in [mm] in |mm] in |mm] in [mm| in |mm] in §
A 140 | 5.51| 154 | 6.06| 11 [0.43| 64 [2.52| 75 | 2.95 14515.71| 104 | 4.09| 143 | 5.63 %
B 190 | 7.48| 205 | 8.07| 10.9|0.43|65.9( 2.6 | 85 |3.35| 77 | 3.0 | 156 | 6.15|155.5/ 6.12| 194 | 7.64
C 240 9.45| 258 (10.16( 10.4| 0.41| 81.1| 3.2 | 100 | 3.94|91.9| 3.62| 173 | 6.81 2441 9.61
D 300 |11.81| 335 (13.19 14.5| 0.57|100.5| 3.96 | 115 | 4.53 198 | 7.80 315|124

*Rozmiar C i D napedu nie jest przystosowany do montazu na szynie DIN.

aluaiwoydnIn
azsmiald

Jezeli naped jest mocowany na szynie DIN w miejscu gdzie moze by¢ narazony na

lekkie wibracje badz wstrzasy zaleca sie dodatkowe przytwierdzenie napedu od dotu g
Srubami do ptyty montazowe;. g
Jezeli naped bedzie pracowat w miejscu gdzie moze by¢ narazony na duze wibracje %
badz wstrzasy nie zaleca sie montazu na szynie DIN.
°
TOD'
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Rysunek 3-2 Minimalne odstepy montazowe

C
A
. A B C
Rozmiar napedu - -
mm in mm in mm in

A 0 0

B (<0.75kW) 10* 0.39*

B (21.1kW) lub B (110V) 10 0.39 0 0 100 3.94

C 50* 1.97*
D 0 0

*Minimalna odlegto$¢ pomiedzy napgedami
Rysunek 3-3 Rozmieszczenie podstawowych elementéw napedu (Rozmiar B)

=

Wyswietlacz —»H BE-BEER
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Gniazdo dla kart > o 0 [©
Smart/Logic Stick
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IE1 B Bn: Bnﬂ an BnE Bn1
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i 1 =l I:I‘EI == EI[ . ) ,
5 485 ‘D‘D‘D‘D‘D‘D Listwa zaciskow
Port komunikacji , EEEREEE sterujacych
szeregowej RS 485 oooope
7 L]
FOE 000
‘ Miejsce mocowania
modu#u SM
lko dla
Ostona ztacza (i
modutu SM wielkoéci B, CiD)
(tylko dia Zaciski zasilania napedu|
wielkosci B C) i ‘f pe

zaciski do silnika

Wytacznik wewnetrznegd
filtru EMC
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4 Instalacja elektryczna

4.1 Przytacza silnopradowe

Rysunek 4-1 Przytacza silnopradowe w Commander SK Rozmiar A
Wewnetrzny
Filtr EMC *

[ ] + L1 |L2/N| U \% w

9%9|%9%%|%
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PE

%

Opcjonalny

I (N
0

filtr EMC
[ 1

Opcjonalny Uziemienie
dawik

| / e
Uziemienie
Silnika

| Zasilanie

Rysunek 4-2 Przytacza silnopradowe w Commander SK Rozmiar B, C i D
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Zasilanie

*Wiecej informacji mozna znalez¢ w Rozdziale 4.3.1 Wewnétrzny filtr EMC na
stronie 13.
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UWAGA

Bezpieczniki

Na zasilaniu napedu musza by¢ zainstalowane odpowiednie bezpieczniki chronigce przed
przecigzeniem lub zwarciem.Zastosowanie nieodpowiednich zabezpieczenh moze by¢ przyczynag
pozaru.

UWAGA

i >

Aby unikng¢ zagrozenia pozarem nalezy stosowac sie do podanych wymogéw odnos$nie momentéw
dokrecania zaciskéw sitowych i uziemiajacych.

Rozmiar napedu Maksymalny moment dokrecania srub zaciskéw sitowych
A 05NmM
B,CiD 1.4Nm

UWAGA

Rezystor hamowania: Wysoka temperatura i ochrona przecigzeniowa

Rezystor hamowania moze nagrzewac sie do wysokich temperatur, wiec nalezy go zainstalowac tak
aby nie uszkodzit innych urzadzen. Przewody do rezystora hamowania powinny by¢ wykonane z
materiatéw odpornych na dziatanie wysokich temperatur.

W przypadku uzycia zewnetrznego rezystora hamowania nalezy pamieta¢ o zabezpieczeniu obwodu
tego rezystora przekaznikiem termicznym.

UWAGA

Rysunek 4-1 oraz Rysunek 4-2 ilustrujg typowy obwdéd rezystora hamowania. Zabezpieczenie termiczne
w tym obwodzie powinno roztacza¢ obwod zasilania przemiennika czestotliwosci w przypadku gdy
nastapito przecigzenie rezystora hamowania. W przypadku przecigzenia rezystora hamowania nie
nalezy stosowac takich rozwiazan, ktére zapewnig bezposrednie roztaczenie obwodu rezystora
hamowania.

[ Cc [
N E =
@ [ @
> > >

Jezeli przemiennik czestotliwosci bedzie zasilany napieciem jednofazowym 1x230V
nalezy wykorzystac¢ do przytaczenia zasilania zaciski L1 i L3 (w modelu przemiennika
czestotliwosci przystosowanego na zasilanie napieciem 200V).

Podtaczenie do zaciskéw sterujacych, patrz Pr 05 na stronie 24.

Informacje na temat wewnetrznego filtru EMC napedu mozna znalez¢ w Rozdziale
4.3.1 Wewnétrzny filtr EMC .

Prad uptywu

O wartosci pradu uptywu decyduje fakt czy jest zamocowany w napedzie wewnetrzny
filtr EMC czy nie. Naped standardowo wyposazony jest w wewnetrzny filtr EMC. Spos6b
demontazu wewnetrznego filtra EMC pokazano w Rozdziale 4.3.2 Demontag,
wewewnétrznego filtra EMC .

Wartosé pradu uptywu przy zamontowanym wew. filtrze EMC:

30pA DC (10MQ internal bleed resistor, relevant where DC leakage current is being
measured)

Rozmiar A

10mA AC przy 230V, 50Hz (proporcjonalny do napiecia zasilania i czestotliwosci)

RozmiarBiC

Przemienniki czestotliwosci 1 fazowe 200V

20mA pradu AC przy 230V, 50Hz (proporcjonalny do napigcia zasilania i czgstotliwosci)
Przemienniki czestotliwosci 3 fazowe 200V

8mA pradu AC przy 230V, 50Hz (proporcjonalny do napiecia zasilania i czgstotliwos$ci)
Przemienniki czestotliwosci 3 fazowe 400V

8.2mA pradu AC przy 415V, 50Hz (proporcjonalny do napigcia zasilania i
czestotliwosci)

Rozmiar D

Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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Przemienniki czestotliwosci 1 fazowe 200V

20.5mA pradu AC przy 230V, 50Hz (proporcjonalny do napiecia zasilania i
czestotliwosci)

Przemienniki czestotliwosci 3 fazowe 200V

8mA pradu AC przy 230V, 50Hz (proporcjonalny do napiecia zasilania i czestotliwosci)
Przemienniki czestotliwosci 3 fazowe 400V

10.5mA pradu AC przy 415V, 50Hz (proporcjonalny do napiecia zasilania i
czestotliwosci)

Wartos$é pradu uptywu przy zdemontowanym wew. filtrze EMC:

<1lmA

Nalezy zwrdéci¢ uwage, ze w obu przypadkach (z wew. filtrem EMC lub bez) do zacisku
uziemiajgcego napedu jest podtaczone takze wewngtrzne zabezpieczenie napedu
przed udarami napieciowymi. Jednak wartosci pragdéw uptywu w obwodzie tego
zabezpieczenia w normalnych warunkach sg znikome.

Aoeud
omisuazoaldzag
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Gdy wewnetrzny filtr EMC jest zamontowany w napedzie warto$¢ pradu uptywu jest
wysoka. Zatem nalezy wykona¢ solidne potaczenie z zaciskiem uziemiajgcym w
napedzie, gdyz przerwanie tego przewodu uziemiajgcego moze spowodowac
porazenie.

421

4.3
43.1

Wytaczniki ochronne réznicowopradowe
Najczesciej stosuje sie ponizsze wykonania wytacznikéw ochronnych
réznicowopradowych:
Type AC - wylacznik dziata tylko na prad przemienny
Type A - wytacznik dziata na prad przemienny i pulsujacy prad staty
Type B - wylacznik dziata na prad przemienny, pulsujacy prad staly i prad staty
nietetnacy, wygtadzony
. Typ AC nie nalezy stosowac¢ z napedami Commander SK
. Typ A mozna stosowac z napgdami Commander SK zasilanymi jednofazowo
. Typ B mozna stosowac¢ z napedami Commander SK zasilanymi tréjfazowo

EMC (Kompatybilnosé elektromagnetyczna)

Wewnetrzny filtr EMC

Zaleca sie stosowanie wewnetrznego filtra EMC, chyba Ze istnieje wyrazny powdéd do

jego demontazu.

Jezeli naped jest zasilany z sieci IT wewnetrzny filtr EMC musi zosta¢ usuniety.
Wewnetrzny filtr EMC redukuje zaktécenia o czestotliwosciach radiowych generowane
do sieci zasilajacej. Kiedy kable naped-silnik sg krétkie zastosowanie wew. filtra EMC
pozwala na spetnienie wymagan normy EN61800-3 dla srodowiska przemystowego.
Dla dtuzszych kabli naped-silnik oraz wew. filtra EMC mozna otrzyma¢ pewna redukcje
emisji zakiocen i przy zastosowaniu kabli ekranowanych prawdopodobienstwo zaktocen
urzadzen w poblizu napedu jest niewielkie. Zaleca sie stosowanie wew. filtrow EMC we
wszystkich aplikacjach chyba, ze prad uptywu o wartosci 28mA w przewodzie PE jest
niedopuszczalny.
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4.3.2 Demontaz wewewnetrznego filtra EMC
Rysunek 4-3 Sposéb demontazu wewewnetrznego filtra EMC

‘lewnetrzn:
Filtr EMC]

Klapka catkowicie wsunieta
Filtr EMC zataczony

lewnetrzny|
Fillr EMC —_L

Klapka catkowicie wysunieta
Filtr EMC wytaczony

4.3.3 Dodatkowe srodki kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC

Dodatkowe $rodki zapewnienia EMC nalezy stosowac¢ jezeli sg surowe wymagania

dotyczace EMC w miejscu instalowania przemiennika czestotliwosci:

« Naped pracuje w $rodowisku ogélnym (dla terenéw zamieszkatych) EN 61800-3

* Naped powinien spetnia¢ wymagania norm dotyczacych emis;ji

* W poblizu przeminenika czestotliwosci pracujg czujniki pomiarowe, nieodporne na
zaktécenia EMC

W powyzszych przypadkach istnieje konieczno$¢ zastosowania:

« Dodatkowego zewnetrznego filtra EMC

« Ekranowanych przewodoéw przemiennik czestotliwosci - silnik, gdzie ekran jest
uziemiony

« Ekranowanych przewodéw sterujacych, gdzie ekran jest uziemiony

Dodatkowe informacje na powyzszy temat znajduje sie w broszurze Commander SK

EMC Guide dostepnej na www.controltechniques.com. Do przemiennikow

czestotliwo$ci Commander SK dostepny jest peten zakres zewnetrznych filtréw EMC.

Obwody sterownicze

Obwody sterujace sg odizolowane od obwodoéw mocy tylko tylko poprzez podstawowy
stopien izolacji. Podczas instalacji napedu nalezy zwréci¢ uwage na to aby zapewni¢ co
najmniej jedng warstwe izolacji znamionowanej na napigcie zasilania napedu na

S8 przewodach sterujgcych, ktére mogg by¢ w zasiegu dotyku przez cztowieka.

Jezeli obwody sterujace sg przytaczone do innych obwodow sklasyfikowanych jako
SELV (Safety Extra Low Voltage) - np. do laptopa, nalezy dodatkowo odseparowaé
YT obwody sterujgce od napedu aby zapewnic stopien SELV.

I> -
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Powyzsza uwaga odnosi sie rowniez do zainstalowanych w napedzie modutéw SM. Ztacze,
do ktérego mocuje sie modut SM w napedzie, w momencie gdy naped nie pracuje z
modutem SM powinno byé zabezpieczone przed dotykiem bezposrednim.

Aoeud
omisuazoaldzag

Potaczenia obwodoéw sterujacych wraz z nastawami i diagramami mozna znalez¢ w
opisie Pr 05 na stronie 22 (Konfiguracja przemiennika czestotliwosci).

Wejscia cyfrowe dostepne sg w logice dodatniej.

Wejscia analogowe sg niesymetryczne (unipolarne). Aby skonfigurowaé wejscie
analogowe jako symetryczne (bipolarne) patrz podrecznik Commander SK Advanced
User Guide dostepny na stronach www.controltechniques.com.

amouoiweuz
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L8 Masa 0V

Il Wejscie analogowe 1(Al), wejscie napigeciowe badz pradowe (patrz Pr 16)

Wejscie napigciowe: Wejscie pradowe

0 do 10V: mA wg zakresu programowanego w Pr 16

Zakres parametru

4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLT

Skalowanie

Wejscie automatycznie skalowane do Pr 01 Predkos¢
minimalna / Pr 02 Predko$¢ maksymalna

Impedancja wej$ciowa

2002 (jako pradowe): 100kQ (jako napieciowe)
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Rozdzielczos$é

0.1%

0-20: Wejscie pradowe 0 do 20mA (20mA maksymalna warto$¢ zakresu)

20-0: Wejscie pradowe 20 do OmA (OmA maksymalna warto$¢ zakresu)

4-20: Wejscie pradowe 4 do 20mA z sygnalizacja przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (20mA maksymalna wartos¢ zakresu)

20-4: Wejscie pradowe 20 do 4mA z sygnalizacjg przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (4mA maksymalna warto$¢ zakresu)

4-.20:Wejscie pradowe 4 do 20mA bez sygnalizacji przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (20mA maksymalna wartos¢ zakresu)

20-.4:bez sygnalizacji przerwy obwodu stanem awaryjnym (cL) (4mA maksymalna

wartos$¢ zakresu)

VoLt: Wejscie napieciowe 0 do 10V

Answered
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Wyjscie referencyjne +10V
Maksymalny prad wyjsciowy

| 5mA

Wejscie analogowe 2 (A2), konfigurowane jako wejscie analogowe napigciowe badz
cyfrowe

albdo

Wejscie napieciowe: Wejscie cyfrowe

0to +10V: 0 do +24V

Skalowanie (dot. wej$cia analogowego)

Wejscie automatycznie skalowane do Pr 01 Predkos¢
minimalna / Pr 02 Predko$¢ maksymalna

Rozdzielczosé

0.1%

Impedancja wej$ciowa

100kQ (napieciowe): 6kQ (cyfrowe)

Znamionowe napiecie progowe (jako
wejscie cyfrowe)

+10V (tylko logika dodatnia)

9N prepuels  |monswesed eisi
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Przekaznik statusu (Normalnie otwarty)
T6

Klasa napieciowa 240Vac/30vdc

Prad znamionowy 2A/6A (obciazenie rezystancyjne)

1.5kVac (odpowiada normie IEC664-1 dla kategorii
przepieciowej Il)

OTWARTY

- brak napigcia zasilania napedu

- napiecie zasilania napedu zataczone, lecz naped
znajduje sie w stanie awaryjnym

ZAMKNIETY

- napiecie zasilania napedu zataczone, naped gotowy
do pracy lub jest w stanie pracy (nie wystepuje stan
awaryjny)

Klasa izolacji stykow

Zasada dziatania stykow

Nalezy zapewni¢ bezpiecznik lub inne urzadzenie chronigce przed przetezeniem w
obwodzie przekaznika statusu.

>

[=¥M Analogowe wyjscie napigeciowe- Predkosé silnika

Zakres napigcia 0 do +10V
0V odpowiada OHz/obr/min

Skalowanie +10V odpowiada wartosci parametru Pr 02 Predko$¢
maksymalna

Maksymalny prad wyjsciowy 5mA

Rozdzielczo$¢ 0.1%

Wyjcecie +24V
Maksymalny prad wyjsciowy 100mA

Xl Wyjscie cyfrowe - Sygnalizacja predkosci zerowej

Zakres napigcia 0 do +24V
Maksymalny prad wyjsciowy 50mA dla +24V

Wydajnos$¢ pradowa zrodta o napieciu +24V, wigcznie z wyjsciem cyfrowym, wynosi
100mA. A zatem, jesli wyjscie cyfrowe jest obcigzone pradem 30mA, wydajnosc¢ zrédta
+24V wynosi jedynie 70mA.

=¥ \Wejscie cyfrowe - Aktywacja/Reset*/**

23 Wejscie cyfrowe - Praca w prawo**

2{sl Wejscie cyfrowe - Praca w lewo**
IS8l \Wejscie cyfrowe - Lokalny/Zdalny zadajnik predkosci (A1/A2)

Logika Tylko dodatnia
Zakres napie¢ 0 do +24V
Znamionowe napiecie progowe +10V

Jesli zacisk “Aktywacja” zostanie otwarty podczas pracy napedu, zasilanie silnika
zostaje zablokowane i silnik bedzie hamowac¢ wybiegiem. Ponowne przywrécenie pracy
napedu jest mozliwe po uptywie 1s od ponownego zamkniecia zacisku “Aktywacja”.

16 Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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*W przypadku zablokowania sig¢ napedu stanem awaryjnym, mozna zresetowa¢ naped
drogg otwarcia i zamkniecia zacisku “Aktywacja”. Jezeli w momencie gdy wystapit stan
awaryjny napedu, zamkniety byt zacisk “Praca w prawo” lub “Praca w lewo”, we
wspomnianym przypadku nastgpi niezwtoczne podjecie pracy przez naped.

Aoeud
omisuazoaldzag

**Po wystgpieniu blokady pracy napedu oraz wykonaniu resetu poprzez przycisk Stop/
Reset, zaciski “Praca w prawo” lub “Praca w lewo” wymagaja otwarcia i ponownego
zamknigcia celem uruchomienia pracy. Zabezpiecza to przed samoistnym podjeciem
pracy po wecisnieciu przycisku Stop/Reset.

Zacisk “Aktywacja”, “Praca w prawo” lub “Praca w lewo” The enable, run forward and
run reverse terminals are level triggered apart from after a trip where they become edge
triggered. Patrz * i ** powyzej.

Jezeli zamknigte sg zaciski “Aktywacja” i “Praca w prawo” lub “Aktywacja” i “Praca w
lewo” i zostanie zataczone zasilanie napedu, naped podejmie niezwlocznie prace z
nastawiong predkoscia.

Jezeli zamknigte zostang jednoczes$nie obydwa zaciski “Praca w prawo” i “Praca w
lewo” naped bedzie w stanie “stop”, a jezeli wykona sig te czynnosci podczas pracy
napedu, naped zatrzyma silnik w sposéb kontrolowany zgodnie z nastawionym trybem
zatrzymania w Pr 30 i Pr 31.
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Wyswietlacz i klawiatura

5.1

52

Wyswietlacz i klawiatura petnig nastepujace funkcje:
¢ Wyswietlanie biezacego statusu pracy napedu

*  Wyswietlanie kodéw stanéw awaryjnych

e Odczyt i zmiana warto$ci parametrow

e Start, stop oraz reset pracy napedu

Rysunek 5-1 Wyswietlacz i klawiatura

Przyciski programujace
Przycisk @ TRYB PRACY przeznaczony jest do zmiany trybu pracy napedu.
Przyciski @) ZWIEKSZANIE i @ ZMNIEJSZANIE sa uzywane w celu dokonywania

wyboru parametru oraz do edycji jego wartosci. Podczas korzystania z klawiatury, gdy
petni ona funkcje przyciskéw przedniego panelu sterowania napedu, wspomniane

przyciski stuzg do zwiekszania i zmniejszania predkosci obrotowej maszyny.

Przyciski sterujace
Przycisk @ START wykorzystany w trybie przedniego panelu sterowania, powoduje
rozpoczecie pracy napedu.

Przycisk @ STOP/RESET w trybie przedniego panelu sterowania, powoduje
zatrzymanie oraz reset Napedu. Mozna takze przy jego pomocy dokona¢ reset-u
napedu podczas pracy z listwag zdalnego sterowania.
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53

Wybér oraz zmiana wartos$ci parametru

Procedura ta odpowiada pierwszemu zatgczeniu napiecia zasilania napedu i zaktada sie

brak potaczen na listwie zaciskowej oraz, ze nie nastgpita zmiana wartosci zadnego z
parametréw, jak réwniez nie zostat uaktywniony klucz dostepu do parametréw.

Rysunek 5-2
TRYB WYSWIETLANIA STATUSU
o B ‘
) fenad i Wecisng¢ i
;:;Zfzngg V\Z/&zrllrﬁgl trzymaé przez 2s
Wecisnac i

@ zwolnié¢
Limit
4 min

TRYB PODGLADU PARAMETROW
Wybraé parametr podlegajacy zmianie
Weisnag (@) lub
Numer parametru migocze

v

Wcisnag i Parametry zostaly Wcisnagé i
zwolni¢ Zapamigtane zwolni¢

I

TRYB EDYCJI PARAMETRU
Zmieni¢ warto$é parametru

Wocisnaé Iub

Numer parametru migocze

Wcisnigcie przycisku TRYB PRACY @ i przytrzymanie go w czasie powyzej 2 sekund
powoduje zmianeg trybu wyswietlania Statusu z monitorowania predkosci na
monitorowanie obcigzenia (lub odwrotnie).

Wocisnigcie przycisku TRYB PRACY @ powoduje zmiang z trybu wyswietlania statusu
napedu na tryb podgladania parametrow napedu. W trybie monitorowania
(podgladania) parametréw w lewej czes$ci wyswietlacza migocze numer parametru, a w
prawej czesci wyswietlana jest jego wartosc.

Ponowne wcisnigcie przycisku TRYB PRACY @ powoduje zmiane z trybu podgladania
parametréw na tryb edycji parametréw. W trybie edycji parametrow w lewej czesci
wyswietlacza pokazywany jest numer parametru, a w prawej czesci migocze jego
wartosc.

Ponowne wcisniecie przycisku TRYB PRACY @ powoduje powr6t wyswietlacza do

trybu podgladania parametrow. Kolejne wcisniecie przycisku TRYB PRACY @
powoduje powrét wyswietlacza do trybu statusu, jednak jesli przedtem wecisnie sie jeden

z przyciskéow @ lub @ zmieni sie w ten sposéb kolejny parametr mozliwy do edyciji i po
ponownym nacisnieciu przycisku TRYB PRACY @ mozna edytowac dany parametr.

20
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Tryb monitorowania stanu napedu

Wyswietlacz
Lewa strona

Status

Wyjasnienia

Naped gotowy

Naped gotowy do przyjecia komendy START. Nieaktywny mostek mocy.

Aoeud
omisuazoaldzag

Brak gotowosci
Napedu

Brak aktywno$ci mostka mocy wskutek braku gotowosci napedu, lub
hamowania wybiegiem, lub w trakcie kasowania stanu awaryjnego.

Naped wykryt sygnat stanu awaryjnego. (Kod stanu awaryjnego zostaje

Stan awaryjny napedu wyswietlony w prawej czesci wyswietlacza).

amouoiweuz
aueqg

Hamowanie pradem

stalym DC Przez uzwojenia maszyny plynie prad hamowania DC.

=1

Wskazania dotyczace predkosci §
Wyswietlany Wyjasnienia =
kod 3

2

Czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu w Hz

Predko$¢ maszyny w obr/min

euzolAipgd
eloeeisu|

Predko$¢ maszyny w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika

Wskazania dotyczace obciazenia napedu 5§
z%
Wyswietlany Wyjasnienia £ z
kod g5
8 Q
m Prad wyjsciowy, jako % pradu znamionowego maszyny B
ﬂ Prad wyjsciowy napedu na faze w Amperach §
:
54 Zapls nastaw parametrow <
Zapis parametréw do pamieci napedu nastepuje automatycznie w chwili, gdy przycisk
@ zmienia tryb z edycji parametréw na tryb monitorowania (podgladania) wartosci E >
parametrow. § 2
7z o N
55 Dostep do parametréw 20
Dostep do parametréw napedu jest podzielony na 3 poziomy nastawiane Pr 10.
Parametr ten decyduje, do ktérej grupy parametréw uzytkownik moze mie¢ dostep. 2
Nastawa blokady parametréw poprzez wpisanie do Pr 25 kodu ochrony uniemozliwia 3
edycje parametréw (parametry wéwczas maja atrybut “tylko do odczytu” RO). ;’;
Q
Tabela 5-1
Dostep do parametréw (Pr 10)| Dostepne parametry
1 Pro1do Pr 10 g
[ Pr 01 do Pr 60 ®
L3 Pr 01 do Pr 95
C
123
Q
B
Q
5.6 Kod dostepu do parametréw napedu 2
3
H
Jesli warto$¢ kodu dostepu zostata zagubiona lub zapomniana, nalezy skontaktowacé sie "
z dostawca napedu. 5
Q
a
c
L

21

Commander SK Podrecznik Uzytkownika
Wydanie: 6 www.acontrol.com.pl



Jesli zostat wprowadzony kod dostepu do parametréw napedu wszystkie parametry
napedu mozna tylko przeglada¢ bez mozliwosci ich edyciji.

Blokada parametréw napedu jest aktywna kiedy Pr 25 ma nastawe rézng od 0 i dla Pr
10 wybrano nastawe LoC. Wciskajac przycisk TRYB PRACY @ gdy wyswietla sie Pr
10, automatycznie zmieni on nastawe z LoC na L1 i Pr 25 przyjmie automatycznie
wartos¢ 0, tak aby nie byt widoczny kod dostepu.

Gdy naped ma aktywna ochrone parametréw Pr 10 moze przyjmowac¢ nastawe L2 lub
L3 ale istnieje tylko mozliwos$¢ podgladu parametréw bez mozliwosci ich edycji.

5.6.1 Ustawianie blokady parametrow napedu
* Nastawi¢ Pr 10 na wartos¢ L2.
¢ Wprowadzi¢ do Pr 25 warto$¢ kodu dostepu np. 5
* Nastawi¢ Pr 10 na LoC.
*  Wcisna¢ przycisk @ TRYB PRACY
¢ Pr 10 zresetuje sie do wartosci L1, a Pr 25 do wartosci 0.
¢ Blokada parametréw napedu jest juz aktywna
¢ Blokada parametréw napedu bedzie aktywna takze po ponownym zataczeniu
zasilania napedu.
5.6.2 Usuwanie blokady parametréw napedu
¢ Nalezy wybra¢ parametr podlegajacy edyciji
¢ Wocisngc¢ przycisk @ TRYB PRACY. Prawa czes¢ wyswietlacza wskaze ‘CODE’.
¢ Wocisngc¢ przycisk @ ZWIEKSZANIE celem ustawienia kodu dostepu. Lewa czes¢
wyswietlacza wskaze komunikat ‘Co’
¢ Wprowadzi¢ poprawny kod dostepu
¢ Wocisngc¢ przycisk @ TRYB PRACY
¢ Jesli wprowadzono poprawny kod dostepu prawa czes¢ wyswietlacza migocze i
parametr moze by¢ edytowany.
« Jesli wprowadzono nieprawidtowy kod dostepu lewa cze$¢ wyswietlacza z
numerem parametru migocze. Powyzsza procedura powinna zosta¢ powtérzona.
5.6.3 Powr6t do blokady parametrow napedu
Gdy blokada parametréw napedu zostata usunieta i nastawa wymaganego parametru
zostata zmieniona, mozna powrdci¢ do blokady parametréw z poprzednim kodem
dostepu:
* Nastawi¢ Pr 10 na LoC
¢ Wocisngc¢ przycisk @ TRYB PRACY
5.6.4 Ustawienie zerowego kodu dostepu - brak blokady dostepu
* Nastawi¢ 10 na wartos¢ L2
¢ Przejsc¢ do Pr 25
e Usuna¢ blokade parametréw napedu tak jak opisano powyzej.
« Nastawi¢ Pr 25 na wartos¢ 0
*  Wecisnag¢ przycisk @ TRYB PRACY
5.7 Przywroécenie nastaw fabrycznych parametréw napedu
* Nastawi¢ Pr 10 na wartos¢ L2
¢ Nastawi¢ Pr 29 na warto$¢ EUR i wcisna¢ przycisk @ TRYB PRACY. Spowoduje
to przywrécenie nastaw fabrycznych parametréw dla 50Hz sieci europejskich.
22 Commander SK Podrecznik Uzytkownika

www.acontrol.com.pl Wydanie: 6



[ve]
6 Parametry "
LN
Parametry w przemienniku czestotliwosci sg pogrupowane wedtug ponizszych 2 §
poziomow: 5
Poziom 1 N
Pr 01 do Pr 10: Parametry podstawowe § g
Poziom 2 g 8

Pr 11 do Pr 12: Konfiguracja napedu

Pr 15 do Pr 21: Spos6b zadawania predkosci

Pr 22 do Pr 29: Konfiguracja wyswietlacza przemiennika czestotliwosci

Pr 30 do Pr 33: Konfiguracja napiecia wyjsciowego przemiennika czestotliwosci
Pr 34 do Pr 36: Konfiguracja wej$¢/wyj$¢ przemiennika czestotliwosci

Pr 37 do Pr 42: Parametry dotyczace silnika

Pr 43 do Pr 44: Konfiguracja komunikacji szeregowej przemiennika czestotliwosci
Pr 45: Wersja software’u przemiennika czestotliwosci

Pr 46 do Pr 51: Parametry zwigzane ze sterowaniem zewnetrznego hamulca

Pr 52 do Pr 54: Konfiguracja komunikacji szeregowej przemiennika czestotliwosci
pracujacego z dodatkowym modutem sieciowym

npadeu efoeeisul

euzolAipgd
eloeeisu|

Pr 55 do Pr 58: Historia stanéw awaryjnych =2

Pr 59 do Pr 60: Konfiguracja PLC w przemienniku czestotliwosci 2g

Pr 61 do Pr 70: Parametry, w ktérych znajdujg sie nastawy parametréw od Pr 71 do ’é %

Pr 80 PR
Poziom 3

Pr 71 do Pr 80: Parametry, ktbrym mozna przypisa¢ parametry zaawansowane
Pr 81 do Pr 95: Parametry diagnostyczne
Powyzsze parametry sa wybranymi parametrami z kilkuset innych, dostepnych za
pomoca oprogramowania CTSoft i zapewniajg prostg konfiguracje przemiennika
czestotliwosci dla wiekszosci aplikacii.

o
QO
2
2
=}
@
I8

<2

c
5%
- P - =
6.1 Opis parametrow - Poziom 1 Sz
g5
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ ®
Predko$¢ minimalna 0do Pr 02 Hz 0.0 RW o
)
Parametr ten jest uzywany w celu okreslenia minimalnej predkosci wirowania silnika w ‘g
obu kierunkach. (Sygnat zadajacy OV lub minimalna warto$¢ pradu zadajnika é
odpowiada wartosci Pr 01). ®
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Predkos$¢ maksymalna 0 do 1500 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 RW 1_?,_
@

Ustala maksymalng predko$¢ wirowania silnika dla obu kierunkéw rotaciji. Jesli wartos¢
Pr 02 jest mniejsza niz warto$¢ Pr 01, Pr 01 jest automatycznie ustawiany na warto$¢
réwng nowej wartosci Pr 02. (sygnat zadajacy +10V lub petna warto$¢ pradu zadajnika
pradowego odpowiada wartosci Pr 02).

Predkos¢ rotacji silnika moze przekracza¢ wartosci wynikajgce z nastawy Pr 02 wskutek
kompensacji poslizgu oraz ograniczenia pradowego.

9N plepuels  |monswesed eisi

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Stromos$¢ narastania 5.0
— : 0 do 3200.0 s/100Hz RW
Stromos$¢ opadania 10.0
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Ustala stromosci narastania i opadania czestotliwosci wyjsciowej, czyli stromosci
zmiany predkosci obrotowej silnika dla obu kierunkéw rotacji w sekundach na 100Hz.

Jezeli zostat wybrany jeden z tryb6w stromosci standardowych (patrz Pr 30 na stronie
29) czas hamowania moze podlega¢ wydtuzeniu jako efekt samoistnej ochrony napedu
przed zadziataniem blokady przepieciowej (OU) wskutek zwrotu energii z obcigzenia

inercyjnego.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Konfiguracja przemiennika ALAV, AV.Pr, Al.Pr, Pr, ALAV RW
czestotliwosci PAd, E.Pot, tor, Pid, HUAC '

Odpowiednia nastawa Pr 05 automatycznie konfiguruje przemiennik czestotliwosci dla

danej aplikaciji.

Aby dokona¢ zmiany Pr 05, przemiennik czestotliwosci musi byé w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym. Jezeli dokona sie zmiany Pr 05
podczas pracy przemiennika czestotliwosci, Pr 05 wréci do poprzedniej nastawy.

Przy wszystkich nastawach Pr 05, przekaznik statusu jest skonfigurowany - zwarty -
naped gotowy do pracy, jak pokazano ponizej:

T5|]
| oK '< Btad c /
T6]]
Nastawa Opis
ALAV Wejscie analogowe napieciowe i pradowe
AV.Pr Wejscie analogowe napieciowe i 3 predkosci predefiniowane
Al.Pr Wejscie analogowe pradowe i 3 predkosci predefiniowane
Pr 4 predkosci predefiniowane
PAd Zadawanie z panelu sterujgcego przemiennika czestotliwosci
E.Pot Zadawanie elektronicznym motopotencjometrem
tor Sterowanie momentem
Pid Regulator PID
HUAC Sterowanie pompami i wentylatorami
24 Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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Rysunek 6-1 Pr 05 = Al.LAV

Rysunek 6-2 Pr 05 = AV.Pr
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EUR EUR
11| ov O|11f ov
\Q/eljﬁcie
2aneqo Ly Wejscie zdalnego pradowego 10k Wejscie lokalnego napieciowego
. é?SS‘ 'ikg L2 zadajnica preckosei (AL (2kmin) L|72| Zadajnika predkosci (AT
0J|13| +10v |13 +10v
10k Wejécie lokalnego napieciowego Wybér predkosci
(2kmin) L zadajnika predkosci (A2) |4 predefiniowanej
O\ Wyjécie analogowe () Wyjscie analogowe
Q// (predkosc silnika) \VJ (predkos¢ silnika)
. 2V wyikci
“oay +24V wyjscie +oay +24V wyjscie
-l < Wyjscie cyfrowe -l < Wyjs'ciegyfrowe
L‘ (predkosé zerowa) L‘ (predkos$c zerowa)
ov
o Aktywacja napedu/Reset Aktywacja napedu/Reset
Praca W PRAWO Praca W PRAWO
Praca W LEWO Praca W LEWO
Wyhoér zadajnika predkosci: Wybér p_redkoé_cw
lokalny (A2)/ zdalny (A1) predefiniowanej
Zacisk B7 otwarty: Wybrany lokalny napieciowy T4 B7 Wybrane zadawanie
zadajnik predkosci (A2) 0 0 AL
. . 0 1 Predkos¢ predefiniowana 2
Zacisk B7 zamkniety: Wybrany zdalny ki °P —
radowy zadainik predkosci (Al) 1 0 Predkos¢ predefiniowana 3
pra y J pre 1 1 Predkos¢ predefiniowana 4

Rysunek 6-3 Pr 05 = Al.Pr

Rysunek 6-4 Pr 05 = Pr
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EUR EUR
OjT1|ov Oj11f ov
Wejscie Wejscie zdalnego pradowego
zdalnego D] 72| Zadajnika predkosci (AL) LI72| Nie uzywany
zadajnikg
predkosci | 13| +10v L] T3] +10v
Wybor predkosci Wybor predkosci
LT predefiniowanej U predefiniowanej
*fv\+ Wyjécie analogowe *f\'/\+ Wyjscie analogowe
W/ (predkos¢ silnika) W (predkos¢ silnika)
oy +24V wyjscie w24y +24V wyjscie
-I P Wyjscie cyfrowe -I 4 Wyijscie cyfrowe
L‘ (predkosc zerowa) L‘ (predkos¢ zerowa)
ov . ov :
Aktywacja napedu/Reset Aktywacja napedu/Reset
Praca W PRAWO Praca W PRAWO
Praca W LEWO Praca W LEWO
Wybor predkosci Wybor predkosci
predefiniowanej predefiniowanej
T4 B7 Wybrane zadawanie T4 B7 Wybrane zadawanie
0 0 Al 0 0 Predkos¢ predefiniowana 1
0 1 Predkos¢ predefiniowana 2 0 1 Predkos¢ predefiniowana 2
1 0 Predkos¢ predefiniowana 3 1 0 Predkos¢ predefiniowana 3
1 1 Predkos¢ predefiniowana 4 1 1 Predkos¢ predefiniowana 4
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Rysunek 6-5 Pr 05 = PAd

Rysunek 6-6 Pr 05 = E.Pot

EUR EUR
1] ov O] ov
D‘TZ Nie uzywany L2 Nie uzywany
Jt3| +10v Jt3| +10v
[1|74| Nie uzywany = []|14| zwiekszanie
= \+ le1 Wyjécie analogowe -\t Wyjécie analogowe
) (predkos¢ silnika) 7 (predkos¢ silnika)
24y D‘BZ +24V wyjscie 24V +24V wyjscie
-I P Wyijscie cyfrowe -| P Wyijscie cyfrowe
L‘ [l ‘ B3 (predko$c zerowa) L‘ (predko$¢ zerowa)
o D‘B4 Aktywacja napedu/Reset ov Aktywacja napedu/Reset
D‘BS W PRAWO/ W LEWO Praca W PRAWO
D‘BG Nie uzywany Praca W LEWO
[1|B7| Nie uzywany Zmniejszanie

Gdy Pr 05 jest nastawiony na PAd, aby zrealizowa¢ przycisk obroty w prawo/w lewo

patrz Commander SK Advanced User Guide.

Gdy Pr 05 jest nastawiony na E.Pot, ponizsze parametry majg przypisane nastepujgce

funkcje:

¢ Pr61: Stromos$¢ narastania sygnatu dla motopotencjometru (s/100%)

« Pr 62: Motopotencjometr zadajacy obroty silnika jednokierunkowo badz
dwukierunkowo (0 = jednokierunkowo, 1 = dwukierunkowo)

« Pr63: Tryb pracy motopotencjometra: 0 = warto$¢ 0 po zataczeniu zasilania
napedu, 1 = warto$¢ ostatnio zadana po zataczeniu zasilania napedu, 2 = warto$¢ 0
po zataczeniu zasilania napedu, zmiany zadawania dokonywane tylko w momencie
pracy napedu (podana komenda start), 3 = po zataczeniu zasilania napedu warto$¢
ostatnio zadana, zmiany zadawania dokonywane tylko w momencie pracy napedu
(podana komenda start)
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Rysunek 6-7 Pr 05 = tor

Rysunek 6-8 Pr 05 = Pid
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EUR EUR
| 2f ov |1 ov
\ZIYE;CQIZO Wejscie zdalnego pradowego Wejécie N
Zadajnika L2 zadajnika predkosci (A1) Z;IJITDZEZZES\:];WT L] 72| wejscie sprzgzenia zwrotnego PID
predkosci
O|3| +10v 0]13] +10v
Wi
10k [J| 74| wejscie zadajnika momentu poezjizcn\]eu P[] 74| Wejscie poziomu odniesienia
(2kmin) odniesienia
PID 0-10V.
—\+ Wyjécie analogowe —\+ Wyjécie analogowe
W) (predkosé silnika) U [Ofe] (predkosé sinika)
oy +24V wyjscie oy [|B2] +24v wyjscie
iy Wyjscie cyfrowe Te e Wyjécie cyfrowe
L‘ (predkos¢ zerowa) L‘ L]s3 (predkos¢ zerowa)
v
o Aktywacja napedu/Reset 0 []|B4| Aktywacja napedu/Reset
Praca W PRAWO [1|B5| Praca W PRAWO
Praca W LEWO [1|B6| Pracaw LEWO
Wybdr sterowania momentem [J|B7| Aktywacja PID
Gdy naped pracuje w trybie sterowania momentem i wsp6tpracuje z nieobcigzonym
silnikiem, predkos¢ tego silnika moze wzrosngé do maksymalnej predkosci okreslonej Pr
0,
02 + 20%
Gdy Pr 05 jest nastawiony na warto$¢ Pid, ponizsze parametry majg przypisane
nastepujace funkcje:
e Pr61: Wspdtczynnik wzmocnienia cztonu proporcjonalnego regulatora PID
*  Pr62: Wspdtczynnik wzmocnienia cztonu catkujacego regulatora PID
¢ Pr 63: Odwrocenie wartosci sygnatu zadajnika regulatora PID
« Pr64: Goérny prég ograniczajacy sygnat wyjéciowy regulatora PID (%)
« Pr 65: Dolny prog ograniczajacy sygnat wyjsciowy regulatora PID (%)
* Pr 66: Warto$¢ sygnatu na wyjsciu regulatora PID (%)
Rysunek 6-9 Diagram blokowy regulatora PID
Czestotliwosé
Wejscie poziomu % zadana [Hz]

odniesienia PID
» 1400} 95

Wejscie sygnatu
sprzezenia zwr.

JiE]

PID aktywny

N

Gotowos$¢ napedu

T

m Goérne ograniczenie|
PID
Dolne ograniczenie
P

> > ‘ > konwevsj\[%]

eyfisoubelg
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Rysunek 6-10 Pr 05 = HUAC konfiguracja zaciskow

EUR
Hjm1f ov
Wejscie Weici
N jécie zdalnego pradowego
dalnego PLIT2) 2adajnika predkosci (AL)
zadajnika
preckosd 0| 13] +10v
[1]74] Nie uzywany
‘fv\* Wyjscie analogowe
A4 (predkosc silnika)
Loav +24V wyjscie
-I Pl Wyjscie cyfrowe
L‘ (predkosé zerowa)
ov H
k ja napedu/Reset
g
£ Praca W PRAWO
A
L~ ~—| Praca W LEWO
Hand/Off/Auto H: pozycja *hand’ (reczny)
przetacznik - A: pozycja ‘auto’ (automatyczny)
Nie uzywany
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
. o 0 do Pradu znamionowego !
Prad znamionowy silnika qnapedu A 9 Prad znamionowy napedu | RW

Nalezy wprowadzi¢ prad znamionowy silnika (z tabliczki znamionowej silnika). Prad
znamionowy napedu stanowi 100% wartosci skutecznej pradu wyjsciowego danego
napedu. Pr 06 moze posiada¢ nastawy nie wieksze od pradu znamionowego napedu.

Pr 06 Prgd znamionowy silnika musi by¢ nastawiony prawidtowo, gdyz nieprawidtowa
nastawa moze by¢ przyczyna pozaru przecigzonego silnika.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Predko$é znamionowa silnika 0 do 9999 obr/min EUR: 1500, USA: 1800 RW

Nalezy wprowadzi¢ znamionowa predkos$¢ obrotowa maszyny dla petnego obcigzenia
(z tabliczki znamionowej maszyny). Predkos¢ znamionowa wykorzystywana jest w
procedurze kompensacji poslizgu maszyny.

Warto$¢ zerowa wprowadzona do Pr 07 oznacza, ze wytaczona jest funkcja
kompensacji poslizgu.

Jesli predkos¢ obrotowa silnika dla obcigzenia petnego przekracza 9999 obr/min, nalezy
Pr 07 nada¢ warto$¢ zerowa. Spowoduje to wytaczenie funkcji kompensacji poslizgu,
gdyz Pr 07 nie moze przyjmowac wartosci powyzej 9999.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
L . o EUR: 230/ 400
Napigcie znamionowe silnika 0 do 240, 0 do 480 V USA: 230 / 460 RW

Nalezy wprowadzi¢ napiecie znamionowe silnika (z tabliczki znamionowej silnika).
Napiecie to bedzie podawane na silnik wraz z zaprogramowang czestotlioscia.

Jezeli napedzany silnik ma znamionowg czestotliwos$¢ inng niz 50 lub 60Hz, patrz Pr 39 na
stronie 31.
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Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Wspbtczynnik mocy silnika 0do1l 0.85 RW

Nalezy wprowadzi¢ wspotczynnik mocy silnika cos ¢ (z tabliczki znamionowej silnika).

Aoeud
omisuazoaldzag

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Dostep do parametréw napedu L1, L2, L3, Loc L1 RW

L1: Dostep do poziomu 1 - mozliwy dostep do pierwszych 10 parametréw

L2: Dostep do poziomu 2 - mozliwy dostep do parametrow od 01 do 60

L3: Dostep do poziomu 3 - mozliwy dostep do parametréw od 01 do 95

Loc: Uzywany do blokady parametréw napedu przed edycja. Patrz 5.6 Kod dostepu do
parametréw napedu na stronie 21.

6.2 Opis parametréw - Poziom 2

amouoiweuz
aueqg

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

npadeu efoeeisul

Konfiguracja logiki Start/Stop

euzolAipgd
eloeeisu|

(przyporzadkowanie wejsc) 0do6 EUR: 0, USA: 4 RW
Pri11 Zacisk B4 Zacisk B5 Zacisk B6 Aktywna funkcja
zatrzaskiwania sygn.
0 Aktywacja napedu Praca do przodu Praca do tytu Nie
1 Pozwolenie na prace | Praca do przodu Praca do tytu Tak
2 |Aktywacja napedu |Praca Do przodu / do tylu Nie
3 Pozwolenie na prace | Praca Do przodu / do tytu Tak
4 Pozwolenie na prace | Praca Predkos$é Jog Tak
5 Programowany Praca do przodu Praca do tytu Nie
6 Programowany Programowany Programowany Programowany

Aby dokona¢ zmiany Pr 11, przemiennik czestotliwosci musi by¢ w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym. Jezeli dokona sie zmiany Pr 11
podczas pracy przemiennika czestotliwosci, Pr 11 wréci do poprzedniej nastawy.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Aktywacja funkcji sterowania zewn.

hamulcem mechanicznym dis, rEL, d 10, USEr dis RW

einjeimepy
| ZoepaIMSAM

o
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2
2
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diS: Funkcja sterowania zewnetrznym hamulcem mechanicznym nieaktywna

rEL: Aktywna funkcja sterowania zewnetrznym hamulcem mechanicznym. Zalgczanie
hamulca odbywa sie wyjsciem przekaznikowym napedu (zaciski T5 i T6). Zacisk
B3 (wyjscie cyfrowe) ma przypisang nastawe - “Naped gotowy do pracy”.

d 10: Aktywna funkcja sterowania zewnetrznym hamulcem mechanicznym. Zatgczanie
hamulca odbywa sie wyjsciem cyfrowym (zacisk B3). Wyjscie przekaznikowe
napedu (zacisk T5 i T6) ma przypisang nastawe - “Naped gotowy do pracy”.

USEr:Aktywna funkcja sterowania zewnetrznym hamulcem mechanicznym. Wyjscia
napedu bez przypisanych funkcji - przeznaczone do zdefiniowania przez

uzytkownika. (Patrz podrecznik Commander SK Advanced User Guide dostepny
na stronach www.controltechniques.com)

Aby dokona¢ zmiany Pr 12, przemiennik czestotliwosci musi by¢ w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym. Jezeli dokona sie zmiany Pr 12
podczas pracy przemiennika czestotliwosci, Pr 12 wréci do poprzedniej nastawy.

eyfisoubelg

albdo
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Parametry zwigzane ze sterowaniem hamulca to Pr 46 do Pr 51 opisane na stronie 32.

i

UWAGA

Wykorzystanie funkcji sterowania zewnetrznym hamulcem zewnetrznym powinno by¢
doktadnie przeanalizowane, szczegdlnie przy pracy z windam i dzwigami.
Nieprawidtowe wykorzystanie tej funkcji moze spowodowac niebezpieczng prace
napedzanego urzadzenia.

N Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Nie uzywane

N Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Predkos$é ustawcza 0 do 400.0 Hz 15 RW

Programowanie wartosci predkosci ustawczej

N

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

H- E{EE-

Tryb pracy wejscia analogowego 1

0-20, 20-0, 4-20, 20-4,

4-.20, 20-.4, VoLt 4-.20 RW

Niniejszy parametr definiuje tryb pracy analogowego wejscia 1 (zacisk T2)

0-20: Wejscie pragdowe 0 do 20mA (20mA maksymalna warto$é zakresu)

20-0: Wejscie pradowe 20 do OmA (OmA maksymalna warto$¢ zakresu)

4-20: Wejscie pradowe 4 do 20mA z sygnalizacja przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (20mA maksymalna wartos¢ zakresu)

20-4: Wejscie pradowe 20 do 4mA z sygnalizacjg przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (4mA maksymalna wartos$¢ zakresu)

4-.20:Wejscie pradowe 4 do 20mA bez sygnalizacji przerwy obwodu stanem awaryjnym
(cL) (20mA maksymalna warto$¢ zakresu)

20-.4:bez sygnalizacji przerwy obwodu stanem awaryjnym (cL) (4mA maksymalna
wartos$¢ zakresu)

VoLt: Wejscie napieciowe 0 do 10V

Dla nastaw 4-20mA lub 20-4mA, w przypadku przerwania petli pradowej lub jej
uszkodzenia, sygnalizacja stanu awaryjnego napedu wraz z komunikatem (cL1) wystapi
wtedy, gdy warto$¢ pradu zadajnika spadnie ponizej 3 mA. Gdy wystapi stan awaryjny
cL1, nie jest mozliwy wybér zadajnika analogowego napieciowego.

Jezeli zaréwno wejécie analogowe Al jak i wejécie analogowe A2 jest nastawione jako
napigciowe i potencjometry sg zasilane ze zrédta +10V z napedu (zacisk T3),
rezystancja kazdego z nich musi by¢ wieksza od 4kQ.

Nr

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Aktywacja wyboru ujemnych predkosci
z wartosci predkosci predefiniowanych

OFF (0) lub On (1) OFF (0) RW

OFF:Kierunek obrotéw silnika nadawany przez zaciski “Praca do przodu” i “Praca do
tytu”.

On:Kierunek obrotéw silnika nadawany przez ponizsze predkosci predefiniowane (do
startu wykorzystywany tylko zacisk “Praca do przodu”)
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o2}
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ g
UESIl Predkosc predefiniowana 1 § §
WE*Hl Predkosc predefiniowana 2 *1500 Hz =z
— — (Ograniczona nastawa Pr 0 RW g

IV Predkos¢ predefiniowana 3 02 Maksymalna predkosc)

VARl Predkosc predefiniowana 4

Programowanie wartosci predkosci predefiniowanych od 1 do 4.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Jednostki wyswietlania obcigzenia Ld, A Ld RW

Ld: Wartos$¢ pradu wyjsciowego, jako % znamionowego obcigzenia silnika
A: Prad wyj$ciowy napedu, przypadajacy na jedng faze

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Jednostki wyswietlania predkosci Fr, SP, Cd Fr RW

Fr: Czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu w Hz
SP: Predkos$¢ wirowania silnika w obr/min
Cd: Predkos¢ wirowania silnika w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika

amouoiweuz
aueqg

npadeu efoeeisul

euzolAipgd
eloeeisu|

Cd: (Pr 23) = Predkos¢ (obr/min) x Pr 24 <=

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ 2 ‘%

" — o Q

Je_:dnostkl'zdefmlowane przez 0 do 9.999 1.000 RW N
uzytkownika

Wspétczynnik, po wykonaniu mnozenia przez predkos¢ obrotowg maszyny (obr/min),
prowadzi do odczytu w jednostkach zdefiniowanych przez uzytkownika.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Ustawianie wartosci kodu dostepu 0 do 999 0 RW

Uzywany do ustawiania kodu dostepu do parametréw (ich programowania (edyc;ji)).
Patrz 5.6 Kod dostepu do parametréw napedu na stronie 21.

o
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2
2
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@
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<2
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Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Nie uzywany o
-
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ 2
ni =
Nastawa wstepna zadajnika z o
klawiatury po zataczeniu napiecia 0, LASt, Prs1 0 RW
zasilania
0: Warto$¢ zerowa zadajnika g
LASt: Zadajnik przyjmuje wartosé rowng ostatniej wartosci przed poprzednim ©

wylgczeniem napedu.
PrS1:Zadajnik przyjmuje warto$¢ predkosci predefiniowanej nr 1

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Transfer wartosci parametréw z/do
karty SmartStick
no: Funkcja nieaktywna
rEAd:Transfer parametrow ze SmartStick do napedu
Prog: Transfer parametréw z napedu na SmartStick
boot: Automatyczne zapisywanie parametréw (ze SmartStick) w napedzie zawsze po
zataczeniu zasilania napedu

no, rEAd, Prog, boot no RW
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Transfer parametrow z/do SmartStick jest mozliwy gdy Pr 28 ma nastawe rEAd, Prog
lub boot.

Jezeli zostata aktywowana funkcja transferu parametréw z/do karty SmartStick, a karta
nie zostata wtozona do przemiennika czestotliwosci, naped wskaze stan awaryjny
C.Acc.

Karta SmartStick moze by¢ uzywana do kopiowania parametréw pomiedzy
przemiennikami czestotliwosci o r6znych danych znamionowych. Parametry przypisane
do danego przemiennika czestotliwosci sg zapisywane na karcie SmartStick ale nie sg
transferowane na przemiennik czestotliwosci.

Jesli parametry przypisane do danego przemiennika czestotliwosci beda transferowane
do przemiennika czestotliwosci o innych danych znamionowych, przemiennik
czestotliwosci zablokuje sie stanem awaryjnym C.rtg.

Parametrami przypisanymi do danego przemiennika czestotliwosci sa: Pr 06 Prad
znamionowy silnika, Pr 08 Napigcie znamionowe silnika, Pr 09 Wspoétczynnik mocy, Pr
37 Czestotliwos$¢ nosna.

Funkcja

Zakres

Nastawa fabryczna

Typ

no, Eur, USA

no

RW

Nr
Nastawy fabryczne

no: Nastawy fabryczne nie zaladowane

Eur: Zaladowano parametry charakterystyczne dla 50Hz

USA: Zaladowano parametry charakterystyczne dla 60Hz

Gdy zostaly przywrécone nastawy fabryczne na wy$wietlaczu pojawi sie Pr 01, a Pr 10
bedzie miat nastawe L1.

Aby dokona¢ zmiany Pr 29, przemiennik czestotliwosci musi by¢ w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym. Jezeli nastawy fabryczne
parametréw sg przywracane podczas pracy przemiennika czestotliwosci (w stanie
“Start”) na wyswietlaczu pojawi sie dwa razy napis FAIL i nastawa Pr 29 powréci do
wartosci no.

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Nr
Wybor trybu stromosci

0do3 1 RW

0: Wyboér wysokiej wartosci stromosci

1: Stromos¢ standardowa dla normalnego poziomu napiecia silnika

2: Stromos¢ standardowa dla wysokiego poziomu napiecia silnika

3: Wyboér wysokiej wartosci stromosci dla wysokiego poziomu napiecia silnika
Wysoka warto$¢ stromosci jest liniowa, programowalng wartoscig stromosci
hamowania wykorzystywang najczesciej wtedy, gdy przemiennik oddaje energie do
rezystora hamowania.

Stromos$¢ standardowa jest kontrolowang stromoscig hamowania tak aby zabezpieczy¢
obwdéd DC przemiennika czestotliwosci przed przepieciem. Wykorzystywana
najczesciej wtedy, gdy przemiennik nie wspoétpracuje z rezystorem hamowania.

Jezeli wybrano stromosé dla wysokiego poziomu napiecia silnika stromo$¢ hamowania
jest wyzsza dla obcigzen silnika z duzg inercja, ale wigze si¢ to z podwyzszong
temperaturg pracujacego silnika.

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Nr
Wybor trybu zatrzymania

0do4 1 RW

0: Hamowanie wybiegiem
1: Zatrzymanie zgodnie ze stromoscig opadania
2: Zatrzymanie zgodnie ze stromoscig opadania do OHz a nastepnie hamowanie przez
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1sek. pradem statym

3: Dohamowywanie pragdem statym w koncowej fazie hamowania silnika, a nastepnie
trzymanie pradem stalym walu silnika zatrzymanego.

4: Hamowanie pradem statym w fazie hamowania silnika, a nastgpnie trzymanie
pradem statym walu silnika zatrzymanego.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podrgczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

Aoeud
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Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Wyb6ér charakterystyki U/f OFF (0) or On (1) On (1) RW =
OFF:Liniowa charakterystyka U/f (staly moment - standardowa inercja) §’_J
On: Charakterystyka U/f zalezna od pradu obciazenia. 2
=]
Q
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ l'g
Wybor trybu pracy dla zataczenia =
przemiennika czestotliwosci w trakcie 0do3 0 RW

wirowania silnika

0: Wylgczony algorytm przechwytywania wirujgcego silnika
1: Aktywny algorytm przechwytywania wirujgcego silnika, wykrywanie
obu kierunkéw rotacji

euzolAipgd
eloeeisu|

2: Aktywny algorytm przechwytywania wirujgcego silnika, wykrywanie z%
kierunku rotacji tylko W PRAWO % )
3: Aktywny algorytm przechwytywania wirujgcego silnika, wykrywanie g g

kierunku rotacji tylko W LEWO
Jezeli przemiennik czestotliwosci pracuje z charakterystykg liniowa badz kwadratowg
U/f (Pr 41 = Fd lub SrE) i funkcja przechwytywania wirujacego silnika jest aktywna,
uprzednio musi byé przeprowadzone automatyczne strojenie (patrz Pr 38 na stronie 30)
z pomiarem rezystancji stojana silnika. Jezeli to automatyczne strojenie nie zostato
wykonane, przemiennik czgstotliwosci moze zablokowac sie stanem awaryjnym OV lub
OI.AC podczas przechwytywania wirujacego silnika.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Wybér trybu pracy wejscia B7 dig, th, Fr, Fr.hr dig RW

dig: Wejscie cyfrowe

o
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2
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th:  Wejscie termistora PTC silnika. Sposéb podiaczania podany na rysunku ponizej g
Fr:  Wejscie czestotliwosciowe. Patrz podrecznik Commander SK Advanced User ‘%
Guide dostepny na stronach www.controltechniques.com. ;’;
Fr.hr:Wejscie czestotliwosciowe wysokiej rozdzielczosci. Patrz podrecznik Commander ®
SK Advanced User Guide dostepny na stronach www.controltechnigues.com.
Rysunek 6-11
g
@

O] o
% |
E Zacisk wejécia termistora

Rezystancja, przy ktérej naped blokuje sie stanem awaryjnym: 3kQ
Rezystancja, przy ktérej nastepuje reset stanu awaryjnego: 1kQ

Jezeli zacisk B7 jest wykorzystywany jako wejscie termistora silnika, konfiguracja
przemiennika czestotliwosci z wykorzystaniem Pr 05 nie zmieni jego funkcji.
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Nr

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Nastawy wyjscia cyfrowego (zacisk B3)

n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,

Act, ALA, I.Lt, At.Ld, USEr n=0 RW

n=0: Predkos¢ zerowa

At.SP: Osiggnieta predkos$¢ zadana

Lo.SP: Osiggnieta minimalna predkosc¢

hEAL: Naped sprawny (gotowy do pracy)

Act:  Naped w trakcie pracy (mostek mocy aktywny)

ALAr: Wystgpit stan alarmowy napedu

I.Lt: Praca napedu w trakcie funkcjonowania ograniczenia prgdowego
At.Ld: Praca napedu przy petnym obcigzeniu

USEr: Programowalne

Powyzsze wyjscie cyfrowe B3 moze zosta¢ skonfigurowane poprzez nastawe Pr 12.
Jezeli taka sytuacja zaistniata nie jest mozliwa zmiana nastawy wyjscia poprzez Pr 35.

Aby dokona¢ zmiany Pr 35, przemiennik czestotliwosci musi byé w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym i po zmianie tego parametru nalezy
przycisna¢ przez 1 sekunde przycisk @ STOP/RESET.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podreczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
lgli)stawy wyjécia analogowego (zacisk Fr. Ld, A, Por, USEr Er RW
Fr: Napiecie proporcjonalne do predkosci silnika
Ld: Napiecie proporcjonalne obcigzenia silnika
A: Napiegcie proporcjonalne pragdu na wyjsciu napedu

Por:  Napiecie proporcjonalne do mocy na wyjsciu napedu
USEr: Programowalne

Aby dokona¢ zmiany Pr 36, przemiennik czestotliwosci musi byé w stanie “Nieaktywny”,
w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym i po zmianie tego parametru nalezy
przycisna¢ przez 1 sekunde przycisk @ STOP/RESET.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podreczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

Nr

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Czestotliwo$¢ nosna przemiennika
czestotliwosci

3,6, 12,18 kHz 3 RW

3: 3kHz
6: 6kHz
12: 12kHz
18: 18kHz

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w broszurze Commander SK
Technical Data Guide dostepnej na stronach www.controltechniques.com

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Nr
ﬁAutomatyczne strojenie 0do 2 0 RW

0: Brak automatycznego strojenia
1: Statyczne strojenie automatyczne (bez rotacji watu silnika)
2: Dynamiczne strojenie automatyczne (z rotacjg watu silnika)
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& Podczas automatycznego strojenia dynamicznego wat silnika wiruje z predkoscig 2/3

predkosci maksymalnej nastawionej w Pr 02.

Przed rozpoczeciem automatycznego strojenia statycznego wat silnika musi byé w

stanie spoczynku.

Przed rozpoczeciem automatycznego strojenia dynamicznego wat silnika musi by¢

nieobcigzony i musi pozostawac¢ w stanie spoczynku.

Aoeud
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Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

=

Czestotliwosé znamionowa silnika 0.0 do 1500.0 Hz EUR: 50.0, USA: 60.0 RW

Z tabliczki znamionowej silnika nalezy wprowadzi¢ czestotliwo$é znamionowa silnika.
Parametr ten definiuje zalezno$¢ napiecia i czestotliwosci sygnatu zasilajgcego silnik.

npadeu efoeeisul

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

=

Liczba biegunéw silnika Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW

Auto: Naped automatycznie oblicza liczbe biegunéw silnika z nastaw Pr 07 i Pr 39

euzolAipgd
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2P: Nastawa dla 2 biegunowego silnika

4pP: Nastawa dla 4 biegunowego silnika

6P: Nastawa dla 6 biegunowego silnika

8P: Nastawa dla 8 biegunowego silnika
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
HWybér napieciowego trybu sterowania 0do5 Url RW

Ur S: Pomiar rezystancji stojana po kazdym podaniu sygnat “Start” napedu przy
zwartym zacisku B4

Ur: Praca bez pomiaru rezystancji stojana

Fd: Sterowanie z charakterystyka liniowg U/f

Ur A:  Pomiar rezystancji stojana tylko raz przy pierwszym podaniu sygnatu“Start”
napedu przy zwartym zacisku B4 po pierwszym zasileniu napedu

Ur l:  Pomiar rezystancji stojana przy podaniu sygnatu “Start” napedu przy zwartym
zacisku B4 (za kazdym razem po zasileniu napedu lub po resecie ze stanu awaryjnego)
SrE:  Sterowanie z charakterystykg kwadratowg U/f dla pomp i wentylatorow

We wszystkich powyzszych trybach sterowania z oznaczeniem Ur przemiennik

czestotliwosci pracuje w otwartej petli sprzezenia zwrotnego w trybie wektorowym.

Fabrycznie naped jest skonfigurowany do pracy w trybie Ur | co oznacza, ze bedzie

wykonywat on automatyczne strojenie za kazdym razem po zasileniu napedu lub po
resecie ze stanu awaryjnego, po zwarciu zacisku B4 i podaniu komendy “Start”. Jezeli
naped ma by¢ uruchomiony z silnikiem, ktérego wat jest obcigzony nieréwnomiernie
zaleca sig¢ wybor innego trybu sterowania niz fabryczny. Niedostosowanie sig do
powyzszej uwagi moze prowadzi¢ do niestabilnej pracy silnika lub blokowania sie
napedu stanem awaryjnym OL.AC, It.AC lub OV.
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Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Napiecie forsowania przy niskich 0.0 do 50.0 % 3.0 RW
czestotliwosciach ’ o ’

Przy pomocy tego parametru ustala sie zwigkszone wartosci proporcji U/f dla niskich
czestotliwosci gdy Pr 41 ma nastawe Fd lub SrE.
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Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Predkos$é transmisji 2.4,48,9.6,19.2,38.4 19.2 RW

2.4: 2400 bodow
4.8: 4800 bodéw
9.6: 9600 bodoéw
19.2: 19200 bodéw
38.4: 38400 bodow

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Adres J_edn_c_)stkl napedo_we] dla 0 do 247 1 RW
komunikacji szeregowej

Definiuje adres jednostki napedowej.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Wersja oprogramowania napedu 1.00 do 99.99 RO

Parametry Pr 46 do Pr 51 sg wyswietlane tylko w przypadku gdy Pr 12 jest
nastawiony na prace napedu z zewnetrznym hamulcem mechanicznym.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Poziom pradu, przy ktérym nastepuje

zwolnienie hamulca 50
Minimalny poziom pradu plynacego 0do 200 % RW
przez silnik potrzebny do aktywacji 10

funkcji sterowania hamulcem

Jezeli czestotliwos¢ >Pr 48 i poziom pradu >Pr 46 nastepuje zwolnienie hamulca.
Jezeli poziom pradu <Pr 47 nastepuje zataczenie hamulca.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Czestotliwos$é, przy ktérej nastepuje
48 ot 1.0
zwolnienie hamulca
— — — 0.0 do 20.0 Hz RW
49 Czestotliwos$é/predkose, przy ktérej 2.0

nastepuje zataczenie hamulca

Jezeli poziom pradu >Pr 46 i czestotliwos¢ jest > Pr 48 nastepuje zwolnienie hamulca.

Jezeli czestotliwos¢ <Pr 49 i naped otrzyma komende “Stop” nastapi zataczenie
hamulca.

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Zwtoka czasowa w rozbiegu przed

zwolnieniem hamulca 0.0do250s 1.0 RW

Podczas tego czasu wstrzymany jest przyrost czestotliwosci.

B H-

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Zwtoka czasowa w rozbiegu po
zwolnieniu hamulca 0.0do250s 1.0 RW
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Rysunek 6-12 Sterowanie hamulcem mechanicznym zewnetrznym

Wypadkowy
prad

silnika

Poziom pradu przy ktérym
nastepuje zwolnienie hamulca

Minimalny poziom pradu plynacego
przez silnik potrzebny do aktywacji
funkeji sterowania hamulcem

Czestotliwose
wyjsciowa

O

Czestotlinose
przy kiorej nastepuje
zwolnienie hamulca

Czestotliwosé/predkose, przy ktdrej
nastepuje zalaczenie hamulca

[« |

Wskazanie aktywacji
zadania

D

Wskaznik
pracy napedu

Zwioka czasowa
w rozbiegu po
zwolnieniu hamulca

(o]

Wstrzymanie
stromosci
na okreslonym
poziomie

WE Wy
— Reset
Przekaznik

Zwloka czasowa
w rozbiegu przed
zwolnieniem hamulca

35

Wskaznik zwolnienia
hamulca silnika

SR X

Kontroler hamowania

Blokada hamowania

Programowalny
przez uzytkownika
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Rysunek 6-13 Etapy sterowania hamulcem

48: Cagstativost

Caestotiwostlprediost,pry ke

Wstrzymanie stomosci

iz ko nasiepue Pr4g
aoientanuia ||| nesepue zaaczene hamca
Cagstolinoss wyisciona / §
46 Poziom pradu przy ktérym
nesepu Zwofene hamuicg
Prad wjciony \
‘Wskaznik zwolnienia
anica

Pr50 Pr51
Zoka czasona vk czzsowa
wrozbiegu pred wrozhiegu po
audineniem hamuica awoienis hamica
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Parametry Pr 52 do Pr 54 sg wyswietlane tylko w przypadku gdy jeden z modutéw

SM komunikacyjnych jest wiozony do napedu

albdo

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Adres modutu SM komunikacyjnego 0 do 255 0 RW
Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Predkos¢ transmisji szeregowej 0do8 0 RW
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Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Stan komunikacji szeregowe;j -128 do +127 0 RW
Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w opisie technicznym dla SM
dostepnym na stronach www.controltechniques.com
Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
0 RO

Parametry powyzsze pokazuja historie 4 ostatnich stanéw awaryjnych przemiennika

czestotliwosci.

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

Aktywacja prostego programu z
wewnetrznego PLC napedu

| Nr

Nr
Ostatni stan awaryjny jaki wystapit
Przed ostatni stan awaryjny
Trzeci od konca stan awaryjny
Czwarty od konca stan awaryjny

| Nr

0do2 0 RW

Pr 59 wydaje komende startu lub stopu pracy prostego programu z wewnetrznego PLC
napedu. (Wewnetrzny PLC napedu moze pracowac tylko z kartg LogicStick wtozong do

napedu)

0: Komenda zatrzymania programu z wewnetrznego PLC napedu.

1: Komenda startu programu z wewnetrznego PLC napedu (jezeli karta LogicStick nie
jest wtozona do napedu, naped zablokuje sie stanem awaryjnym). Podczas préby
zapisu nastawy parametru poza jego zakresem nastaw, parametr przyjmie
maksymalna/minimalng nastawe i nastapi zapis parametru.

2: Komenda startu programu z wewnetrznego PLC napedu (jezeli karta LogicStick nie

jest wlozona do napedu, naped zablokuje sie stanem awaryjnym). Préba zapisu
nastawy parametru poza jego zakresem nastaw, spowoduje blokade napedu
stanem awaryjnym.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podrgczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

Nr

Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ
Status prostego programu z :
wewnetrznego PLC napedu 128 do +127 RO

Pr 60 wskazuje uzytkownikowi aktualny stan programu z wewnetrznego PLC napedu.

-n:

Wystapit btad w gatezi n programu w wewnetrznym PLC napedu co spowodowato
blokade napedu stanem awaryjnym. Na wys$wietlaczu napedu pojawia sie numer
gafezi programu ze znakiem “-".

Karta LogicStick jest wlozona do napedu, ale nie zawiera zadnego programu
Karta LogicStick jest wiozona do napedu, zawiera program, ale jest on zatrzymany
Karta LogicStick jest wlozona do napedu, zawiera program i jest on w stanie pracy
LogicStick nie jest wiozona do napedu

Nr

Funkcja Zakres | Nastawa fabryczna

| Typ

61
do

70

10 nastaw parametrow
zaawansowanych dobieranych przez
uzytkownika w Pr 71 do Pr 80

Taka jak parametru zrédtowego

Parametry, w ktérych znajdujg sie nastawy parametréw od Pr 71 do Pr 80. Pr 61 do Pr
70i Pr 71 do Pr 80 moga by¢ uzywane do konfiguracji parametrow zaawansowanych,

38
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niedostepnych standardowo z panelu sterujgcego przemiennika czestotliwosci.
Przyktad: Istnieje potrzeba nastawy Pr 1.29 (Pomijanie czestotliosci 1). Wprowadz do
jednego z parametréw od Pr 71 do Pr 80 warto$¢ 1.29, wtedy nastawa Pr 1.29 bedzie
dostepna w jednym z parametréw od Pr 61 do Pr 70. Tzn. jezeli Pr 71 ma warto$¢ 1.29,
Pr 61 bedzie zawierat nastawe Pr 1.29, ktérg mozna edytowac.

Aoeud
omisuazoaldzag

Niektére nastawy parametréw moga by¢ edytowane, gdy przemiennik czestotliwosci jest
w stanie “Nieaktywny”, w stanie “Stop” lub zablokowany stanem awaryjnym i po zmianie
niektorych parametrow nalezy przycisnaé przez 1 sekunde przycisk @ STOP/RESET.

amouoiweuz
aueqg

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podreczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.
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6.3 Opis parametréw - Poziom 3

Nr Funkcja Zakres Nastawa fabryczna Typ

71 Parametry dobierane przez
do uzytkownika ze zbioru parametréw 0 do Pr21.50 RW
80 zaawsowanych

Pr 71 do Pr 80 moga by¢ uzywane do dostepu do parametréw zaawansowanych,
niedostepnych standardowo z panelu sterujacego przemiennika czestotliwosci.
Nastawy tych parametréw znajduja sie w Pr 61 do Pr 70. Zatem zmian nastaw
parametrow Pr 71 do Pr 80 mozna dokona¢ w parametrach Pr 61 do Pr 70.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podreczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

6.4 Parametry diagnostyczne
Ponizsze parametry, dostgpne tylko do odczytu (RO - bez mozliwosci zmian ich nastaw)
moga zosta¢ wykorzystane do kontroli pracy przemiennika czestotliwosci. Patrz
Rysunek 8-1 na stronie 41.

Funkcja Zakres Typ
Wskazanie wybranego sygn. zadawania +Pr 02 Hz RO
Wskazgn!e zadania przed ustaleniem +Pr 02 Hz RO
stromosci
Sygnat zadawania po regulatorze stromosci +Pr 02 Hz RO
Napiecie DC w obwodzie posredniczacym 0 do Maks. napiecia w obwodzie RO
napedu DCV
Czestotliwos$¢ wyjsciowa +Pr 02 Hz RO
Napiecie wyjsciowe 0 do Mak. napiecia wyjsciowego V RO
Estymowana predkos$¢ silnika +9999 obr/min RO
Prad silnika +Maks. pradu napedu A RO
Sktadowa czynna pradu +Maks. pradu napedu A RO
Adfgg parqmgtru docelowego sygnatu 0do 95 RO
wejscia/wyjscia cyfrowego
Wskazanie aktywacji zadania OFF (0) lub On (1) RO
Wskazanie wyboru kierunku w lewo OFF (0) lub On (1) RO
onséazanle wyboru predkosci ustawczej OFF (0) lub On (1) RO
Poziom sygnatu wejscia analogowego 1 0 do 100 % RO
Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 0 do 100 % RO

40 Commander SK Podrecznik Uzytkownika
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Bezpieczenstwo
pracy

Dane
znamionowe

Instalacja napedu

Instalacja
elektryczna

Wyswietlacz i
klawiatura

Parametry

Pierwsze
uruchomienie

Diagnostyka

Opcje

Lista parametréw

Standard UL
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7 Pierwsze uruchomienie

Procedura pierwszego uruchomienia zostata opisana dla przemiennika czestotliwosci
Commander SK z nastawami fabrycznymi parametréw.

7.1 Sterowanie poprzez zaciski sterujace
Rysunek 7-1 Nastawy fabryczne funkcji dla zaciskéw sterujacych

[]|T1] ov

| Wejécie zdalnego
[]|T2| pradowego
Ea aljnikag predkosci (A1)

O[3] +10v

10k Wejscie lokalnego
(2kmin) | napieciowego
zadajnika predkosci (A2)

Potencjometr

B1| Wyjscie analogowe
L] (Predkosc silnika)

O[B2| +24v wyiscie

Wyjscie cyfrowe
] | B3 (predkosc zerowa)

[] | B4| Aktywacja napedu/Reset

] | gs| Praca W PRAWO

_~
_~

C[ee| pracaw LEwO

[[e7 Wyboér zadajnika predkosci:
lokalny (A2)/ zdalny (A1)

Zacisk B7 rozwarty: Wybrany lokalny analogowy zadajnik napieciowy (A2)

42 Commander SK Podrecznik Uzytkownika
www.acontrol.com.pl Wydanie: 6



Czynnosé

Opis czynnosci

Przed wigczeniem
zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

¢ Nie jest zwarty zacisk B4 (aktywacja napedu)
Nie jest podana komenda startu (zacisk B5/B6 jest rozwarty)
Silnik jest podtgczony do napedu

« Uzwojenia silnika sa potaczone prawidtowo dla danego napiecia
znamionowego (A lub Y)

* Napiecie zasilania napedu jest odpowiednie

Aoeud
omisuazoaldzag

Po zataczeniu
napigcia zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

- Na wyswietlaczu napedu pokazat sie napis: [l

amouoiweuz
aueqg

Ustawianie
minimalnej i
maksymalnej
czestotliwosci
podawanej na silnik

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
¢ Minimalng czestotliwos¢ do Pr 01 (Hz)
¢ Maksymalng czestotliwos¢ do Pr 02 (Hz)

O

npadeu efoeeisul

Ustawianie
stromosci
przyspieszania i
hamowania

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
e Stromos$¢ przyspieszania do Pr 03 (s/100Hz)
¢ Stromos$¢ hamowania do Pr 04 (s/100Hz)

Wprowadzanie
parametréw silnika
z tabliczki
zZnamionowej
silnika

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
Prad znamionowy silnika do Pr 06 (A)
Predkosc znamionowa silnika do Pr 07 (obr/min)
Napiecie znamionowe silnika do Pr 08 (V)
Wsp6tczynnik mocy silnika do Pr 09
Czestotliwosé znamionowa silnika do Pr 39 (jezeli silnik jest
wykonany na czegstotliwo$¢ inng niz 50/60Hz)

NO JOXXXXXXXX_KQ

CN = 14.4Nm

MOt X XXXXXXXXX
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Naped gotowy do wykonania procedury automatycznego strojenia

Aktywacja napedu i
podanie komendy
“Start”

Zewrze¢:
«  Zacisk B4 (“Aktywacja”) oraz zacisk B5 lub B6 (“Start do przodu”
i “ Start do tytu”)

Answered

Commander SK rozpocznie wykonywanie procedury g -
automatycznego strojenia bez rotacji watu silnika. Na wyswietlaczu S
bedzie migota¢ naprzemiennie napis 'Auto’ i tunE', az do skonczenia S g
procedury automatycznego strojenia. peose e
Automatyczne Pod(;zas ‘przeprlovyadzania tego automatycznego strojenia wat silnika o
strojenie musi znajdowac sie w stanie spoczynku._
Commander SK rozpocznie wykonywanie procedury o
automatycznego strojenia bez rotacji watu silnika za kazdym razem py §
po zasileniu napedu i podaniu komendy “Start”. Jezeli powyzsza 3
procedura przeszkadza prawidtowej pracy napedu w danej aplikaciji <
nalezy odpowiednio nastawié Pr 41. ®
Procedura Jezeli procedura automatycznego strojenia zostata przeprowadzona
automatycznego prawidtowo, na wyswietlaczu napgdu pokaze sig napis:
strojenia Fr oo 109
przeprowadzona . @
prawidtowo

Naped gotowy do pracy

Podanie komendy
“Start”

Naped rozpocznie prace z silnikiem.

Zwigkszanie lub
zmniejszanie
predkosci

Zwigkszanie lub zmniejszanie predkosci realizowane za pomoca
potencjometru.

Podanie komendy
“Stop”

Aby zatrzymac silnik z kontrolowang stromos$cig hamowania nalezy
rozewrzeé zacisk B5 lub B6 (“Start do przodu” lub “Start do tytu”).
Jezeli podczas pracy napedu zostanie rozwarty zacisk B4
(“Aktywacja”) silnik bedzie hamowat wybiegiem az do zatrzymania
sie.
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7.2

Sterowanie z panelu sterujagcego napedu
Rysunek 7-2 Nastawy funkcji dla zaciskéw sterujacych przy sterowaniu z panelu

sterujacego napedu

Omn

Oz

Ot

|4

OBl

Ols2

Ofss

O[B4

Ofss

Olss

[]|B7

ov
Nie uzywany
+10V

Nie uzywany

Wyijsécie analogowe
(predkosc silnika)
+24V wyjscie

Wyjscie cyfrowe
(predkosc¢ zerowa)

Aktywacja napedu/
Reset

W PRAWO/
W LEWO

Nie uzywany

Nie uzywany

Aby jeden z zaciskéw sterujgcych nastawi¢ jako przetacznik obrotéw (prawo/lewo), patrz
NOTA podrecznik Commander SK Advanced User Guide dostepny na stronach

www.controltechniques.com.
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Czynnosé

Opis czynnosci

Przed wigczeniem
zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

* Nie jest zwarty zacisk B4 (aktywacja napedu)

¢ Silnik jest podtaczony do napedu

* Uzwojenia silnika sa potaczone prawidtowo dla danego napiecia
znamionowego (A lub Y)

* Napiecie zasilania napedu jest odpowiednie

Aoeud
omisuazoaldzag

Po zataczeniu
napiecia zasilania

Nalezy sprawdzi¢ czy:

* Nawyswietlaczu napedu pokazat sie napis:

amouoiweuz
aueqg

Ustawianie
minimalnej i
maksymalnej
czestotliwosci
podawanej na silnik

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
*  Minimalng czestotliwo$¢ do Pr 01 (Hz)
¢ Maksymalng czestotliwos¢ do Pr 02 (Hz)

npadeu efoeeisul

sterowania z panelu

sterujacego napedu |°

Ustawianie i B
stromosci Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
) L *  Stromos$¢ przyspieszania do Pr 03 (s/100Hz)
przyspieszama | e Stromo$¢ hamowania do Pr 04 (s/100Hz)
hamowania e o
Ustawianie

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:
Nastawe PAd do Pr 05

euzolAipgd
eloeeisu|

Wprowadzanie
parametréw silnika
z tabliczki
znamionowej
silnika

Nalezy wprowadzi¢ do napedu:

¢ Prad znamionowy silnika do Pr 06 (A)

*  Predkosc znamionowa silnika do Pr 07 (obr/min)

*  Napigcie znamionowe silnika do Pr 08 (V)

e Wspdiczynnik mocy silnika do Pr 09

¢ Czestotliwo$¢ znamionowa silnika do Pr 39 (jezeli silnik jest
wykonany na czegstotliwo$¢ inng niz 50/60Hz)

MOl X XXX
NO XORXKXXKXXX_KQ
IPs5_LGTE <C a0 s 5L
v A

& 220 50 [1ass[2z0[0.0 850

X 400 450
on=14

& 20| 0| wsf2ao]oe 520
et 450 %
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Naped gotowy do wykonania procedury automatycznego strojenia

Aktywacja napedu i
podanie komendy
“Start”

e Zewrze¢ zacisk B4 (“Aktywacja”)
¢ Nacisng¢ przycisk @ START

Commander SK rozpocznie wykonywanie procedury
automatycznego strojenia bez rotacji watu silnika. Na wyswietlaczu
bedzie migota¢ naprzemiennie napis 'Auto’ i tunE', az do skonczenia
procedury automatycznego strojenia. Podczas przeprowadzania tego

4coso

Answered
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Automatyczne automatycznego strojenia wat silnika musi znajdowac sie w stanie

strojenie spoczynku. Commander SK rozpocznie wykonywanie procedury
automatycznego strojenia bez rotacji watu silnika za kazdym razem R
po zasileniu napedu i podaniu komendy “Start”. Jezeli powyzsza o
procedura przeszkadza prawidtowej pracy napedu w danej aplikaciji
nalezy odpowiednio nastawi¢ Pr 41.

Procedura Jezeli procedura automatycznego strojenia zostata przeprowadzona

automatycznego prawidtowo, na wyswietlaczu napedu pokaze sie napis:

strojenia

zakonczona Fr [t

albdo

Naped gotowy do pracy

Podanie komendy
“Start”

Naped rozpocznie prace z silnikiem.

Zwigkszanie lub
zmniejszanie
predkosci

Nacisna¢ przycisk @ w celu zwigkszenia predkosci
Nacisna¢ przycisk @ w celu zmniejszenia predkosci

Podanie komendy
“Stop”

Nacisng¢ przycisk @ STOP/RESET w celu zatrzymania silnika
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Diagnostyka

Uzytkownikowi nie wolno dokonywaé¢ samemu napraw napedu jezeli jest on
uszkodzony. Jezeli naped jest uszkodzony musi by¢ odestany do autoryzowanego
dystrybutora Control Techniques w celu dokonania naprawy.

Kod stanu Opis stanu awaryjnego Mozliwa przyczyna
awaryjnego (ang. Trip)

OLAC**

Napiecie w obwodzie posredniczacym DC
napedu zbyt mate

Napigcie zasilania napedu zbyt mate
Naped zasilany bezposrodnio do obwodu DC z zewnetrznego zrédta zbyt
matym napigciem

Napigcie DC w obwodzie posredniczacym
napedu zbyt duze

Zbyt wysoka inercyjno$é obciazenia maszyny podczas hamowania
Zbyt wysoka stromo$¢ hamow., w odniesieniu do inercji obciazenia

Szybka blokada przetgzeniowa AC

Niewtasciwe stromosci narastania

Zwarcie migdzyfazowe lub pomigdzy fazg a ziemig na wyjsciu
napedu

Wymagana procedura automatycznego strojenia napedu
Wymieniony silnik, konieczne ponowne automatyczne strojenie

Przetezenie w tranzystorze hamujacym IGBT

Przekroczenie wartosci pradu w rezystorze hamowania
Zbyt mata opornos¢ rezystora hamowania

Przekroczenie predkosci

Zbyt wysoka predkos$¢ maszyny (wynikajaca zwykle z obcigzenia
mechanicznego napedzajacego silnik)

Blad automatycznego strojenia

Komenda “Start” zdjeta podczas przeprowadzania automatycznego
strojenia

Catka termiczna 12t rezystora hamujacego

Zbyt wysoka energia oddawana do rezystora hamowania

Przecigzenie maszyny It

Zbyt duze obcigzenie mechaniczne silnika

Duza impedancja miedzyfazowa lub zwarcie pomigdzy fazg a ziemig
na wyjsciu napedu

Konieczna ponowna procedura automatycznego strojenia

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury
pracy silnika (wg modelu cieplnego silnika)

Przegrzanie wykryte wg modelu termicznego

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury na
radiatorze napgdu

Temperatura radiatora przekracza dopuszczalng warto$é

Przegrzanie maszyny (termistor maszyny)

Zbyt wysoka temperatura silnika

Przecigzenie zrodta +24V DC lub wyj. cyfr.

Zbyt wysokie obcigzenie lub zwarcie zrédta +24V lub wyjscia cyfrow.

Utrata sygnatu pradowego na wejsciu
analogowym 1

Prad wejsciowy zadajnika 4-20mA lub 20-4mA ponizej 3 mA

Blad komunikacji szeregowej

Utrata komunikacji szeregowej z jednostka centralng,

Awaria wewnetrznej pamigci EEPROM

Mozliwa utrata warto$ci parametrow
Przywréci¢ nastawy fabryczne (patrz Pr 29 na stronie 28)

Zanik jednej fazy AC na zasilaniu napgdu lub
wykrycie zbyt duzej asymetrii pomigdzy fazami
zasilania

QOdtaczenie jednej z faz zasilajacych naped napigciem AC. (Dotyczy
modeli zasilanych tylko 3-fazowo 230V lub 400V)

Blad pomiaru rezystancji stojana maszyny

QOdtaczony kabel silnika podczas automatycznego strojenia
Zbyt niska moc znamionowa silnika wzgledem napedu

Stan awar. zwigzany ze stowem kontrolnym

Aktywacja btedu poprzez stowo kontrolne

Przekroczenie dopuszczalnej temperatury
pracy mostka mocy napedu

Temperatura przekroczyta warto$¢ dopuszczalng

Dane na karcie SmartStick sg uszkodzone

Wadliwe potaczenie lub uszkodzona pamig¢ na karcie SmartStick

Brak danych na karcie SmartStick

Aktualnie odczytywana karta SmartStick jest pusta

Blad odczytu/zapisu karty SmartStick

Wadliwe potaczenie lub uszkodzona karta SmartStick

Niekompatybilno$¢ nastaw w SmartStick

Parametry ze SmartStick s transferowane do napedu innego niz
docelowy (o innych danych znamionowych niz dane napedu na karcie)

Przeciazenie pradowej petli wejsciowej

Prad wejsciowy przekracza warto$¢ 25mA

Bledy sprzgtowe

Uszkodzenie napedu (patrz podrecznik Commander SK Advanced
User Guide dostgpny na stronach www.controltechniques.com)
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* Stan awaryjny O.Ld1 nie moze by¢ zresetowany zaciskiem B4 (“Aktywacja/Reset”). Reset mozliwy tylko przyciskiem @ Stop/
Reset na panelu sterujagcym napedu.
** Te stany awaryjne nie moga by¢ zresetowane w ciggu 10 sekund od pojawienia sie.

Table 8-1 Napiecie DC w obwodzie posredniczacym napedu

Aoeud
omisuazoaldzag

Napiecie znamionowe | Stan awaryjny Reset stanu Rozpoczecie hamowania Stan awaryjny
napedu uv awaryjnego UV dynamicznego ov N
200V 175 215* 390 415 g o]
400V 330 425 * 780 830 g 3
[

* Powyzsze poziomy napig¢ stanowig minimalne wartosci napigé DC, przy ktorych
NOTA naped moze podja¢ poprawng prace.

Table 8-2 Ostrzezenia o stanach awaryjnych

npadeu efoeeisul

Wyswietlacz Warunki Zalecenia

Przecigzenie | x t Zredukowac¢ prad silnika poprzez redukcje obcigzenia

Zredukowac¢ temperature otoczenia lub zredukowac¢ prad
silnika

Patrz podrecznik Commander SK Advanced User Guide
dostepny na stronach www.controltechniques.com.

Wysoka temperatura IGBT/ radiatora

euzolAipgd
eloeeisu|

Przecigzenie rezystora hamujacego

Jezeli nie podjeto zadnych dziatan gdy ostrzezenie pojawia sig na panelu sterujacym przemiennika z%
NOTA czestotliwosci, zablokuje sige on odpowiednim stanem awaryjnym. % :
s
QO
3
2
3

alualwoydnIn
azsmiald

9
]
Q
S
9]
@
<
X
8

albdo

N prepuels  |monswesed eisi

Commander SK Podrecznik Uzytkownika 47
Wydanie: 6 www.acontrol.com.pl



Figure 8-1 Kontrola pracy przemiennika czestotliwosci

. Minimalna
Wejscia analogowe 01| preckosé Rozbieg

Wejscie analogowe 1 (%)

odniesienia (Hz) Hamowanie
! R
Wejscie analogowe 2 (%) % : l
' E ‘ U
Jog v
reference 0 Sygnat zadawania
po regu\al'urze
stromosci 6 Sygnal zadawania
Wskazanie wyboru po regulatorze
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JOG
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4 E %gm\i Sekwencer esl\nlka
Start/stop h 1
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— P
ad znamionowy
(=0
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12 4
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Try silnika
»[es[ T} > > Wyb6r momentu
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HeT—>, » L7 _1inimonone
Napigcie
DC Autotunning
Cyfrowe WE/WY Odczyt Pr90 ° Czestotliwose
’—0 znamionowa
Zacisk XX binarnie Predkosé
B3 1 Liczba biegunow wirowania
B4 2 Wybsr trybu obr/min
B a napiecionego
B6 8
B7 16 Prad aktywacji Boost
T6/TS 64 Pomiar
pradu
Oznaczenia
Zaciski Parametry Prad silnika Dostep
’ wejsciowe odczyt/zapis a do parametréw
. 88 10
4 E Zaciski Parametry ‘ -
wyjéciowe tylko do odczytu

Sterowanie wentylatorem napedu (tylko Rozmiar B i C)

Fabrycznie naped skonfigurowany jest tak, ze nadzoruje pracg wentylatora radiatora.
Wentylator zostaje zalaczony i pracuje z petng wydajnoscig przez co najmniej 10
sekund, gdy temperatura radiatora przekracza 60°C lub gdy prad na wyjsciu napedu
przekracza 75% znamionowego pradu wyjsciowego hapedu.

Wiecej informacji na powyzszy temat mozna znalez¢ w podrgczniku Commander SK
Advanced User Guide dostepnym na stronach www.controltechniques.com.

Wiecej informacji na temat stanéw awaryjnych mozna znalez¢é w podreczniku
Commander SK Advanced User Guide dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.
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9

Opcje

Nazwa Funkcja Rysunek
. Karta SmartStick wktadana w otwor w przedniej czesci /;
SmartStick e . :
napedu, umozliwia transfer parametréw z/do napedu (@ ]
LogicStick Karta LogicStick wktadana w otwér w przedniej czesci ﬁ

napedu, umozliwia programowanie PLC napedu.

LogicStick Guard

Ostona na karte LogicStick

J

Modut dodatkowych wejsé/wyj$é bez zegaru czasu

- ite*

SM-I0 Lite rzeczywistego

SM-Timer 1/O* Modut dodatkowych wej$é/wyj$é z zegarem czasu
rzeczywistego

SM-I/O 120Vv* Modut dodatkowych wej$é/wyjsé

SM-I/O PELV Izolowany modut dodatkowych wejsé/wyjsé

SM-I/O 24V Modut dodatkowych wejsé/wyj$é z ochrong przepieciowa,

Protected do 48V. 2 wejscia analogowe, 4 wejcia/wyjscia cyfrowe, 3

wejécia cyfrowe, 1 wyjscie przekaznikowe

SM-PROFIBUS-DP*

SM-DeviceNet*

SM-CANopen*

SM-INTERBUS*

SM-Ethernet*

Moduly komunikacji szeregowej

SM-Keypad Plus

Zdalny panel sterujgcy LCD z mozlio$cig wyboru jezyka
wys$wietlanych informacji, o stopniu ochrony IP54
(NEMA 12), z dodatkowym przyciskiem pozwalajacym
na wys$wietlanie pomocy dla danego parametru.

SK-Keypad Remote

Zdalny panel sterujacy LED, o stopniu ochrony IP54
(NEMA 12) z dodatkowym przyciskiem funkcyjnym

Filtry zewnetrzne dopasowane dla danego modelu

Filtry EMC napedu, wspotpracujgce z wewngtrznym filtrem EMC i
zapewniajace kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.
SK-Bracket Wspornik utatwiajgcy wprowadzenie kabli do napedu

NEMA 1 obudowa

Gorne i boczne obudowy zapewniajace ochrone
zgodnie z normg NEMA 1

<>

—3

CT comms cable

Kabel z konwerterem RS232 na RS485 tgczacy naped z
komputerem PC.

&

CT USB comms
cable

Kabel z konwerterem USB na RS485 taczacy naped z
komputerem PC.
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Diawik sieci Stosowany w celu redukcji znieksztatcen sieci
awik sieciowy zasilajace] @

Software dla komputera PC do programowania nastaw

CTSoft p
parametréw napedu
SyPTLite Software dla komputera PC do programowania PLC
napedu
Obudowa napedu z |Spodnia metalowa obudowa napedu z dtawicami
dtawicami kablowymi zapewniajacymi uszczelnienie przewodow
kablowymi wchodzacych do napedu

* Stosowane tylko dla napedéw Rozmiar B i C
Szczegoly dotyczace powyzszych opcji mozna znalez¢ na stronach
www.controltechniques.com.

9.1 Dokumentacja techniczna
Oprécz niniejszego Podrecznika Uzytkownika na stronach www.controltechniques.com
mozna znalez¢ nastepujace publikacje dotyczace napedu Commander SK w jezyku
angielskim:
Commander SK Technical Data Guide
Zawiera dane techniczne przemiennika czestotliwosci takie jak:
* Dobor * Informacje dot. filtrw < Waga

bezpiecznikéw EMC
»  Dobor kabli » Dane techniczne e Straty
* Doborrezystorow ¢  Warunki pracy e Przeznamionowanie dla
hamowania réznych czestotliosci nosnych

e Stopien ochrony IP «  Wibracje «  Opis opcji
Commander SK Advanced User Guide
Zawiera szczeg6towy opis wszystkich parametréw przemiennika czestotliwosci oraz
szczegOty dotyczace komunikacji szeregowe;j.
Commander SK EMC Guide
Zawiera szczego6towe informacije na temat kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC
napedu.
Option Module User Guides / Installation Sheets
Zawiera informacje na temat opcji stosowanych dla przemiennika czestotliwosci
Commander SK.
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10

Lista parametrow

Nr par. Opis Nastawy fabryczne | Nastawa 1 Nastawa 2
EUR | USA
Poziom 1
01 |Predkos$¢ minimalna (Hz) 0.0
02 |Predko$é maksymalna (Hz) 50.0 [ 60.0
03 [Stromos$¢ narastania (s/100Hz) 5.0
04 | Stromosc¢ narastania (s/100Hz) 10.0
05 |[Konfiguracja przemiennika czestotliwosci ALAV
06 |Prad znamionowy silnika (A) Drive rating
07 |Predkos$é znamionowa silnika (obr/min) 1500 1800
08 |Napigcie znamionowe silnika (V) 230/400|230 /460
09 | Wspotczynnik mocy silnika (cos® ) 0.85
10 |Dostep do parametréw napedu L1
Poziom 2
1 Konfiguracja logiki Start/Stop 0 4
(przyporzadkowanie wejs¢)
12 Aktywac_ja funkcji sterowania zewn. hamulcem dis
mechanicznym
13 Nie uzywane
14
15 |Predkosc¢ ustawcza (Hz) 15
16 | Tryb pracy wejscia analogowego 1 (mA) 4-.20
17 Aktyw’algja wyboru‘ujemnylch predkosci z OFF (0)
wartosci predkosci predefiniowanych
18 |Predkosc predefiniowana 1 (Hz) 0
19 |Predko$¢ predefiniowana 2 (Hz) 0
20 |Predkosé¢ predefiniowana 3 (Hz) 0
21 |Predkosé¢ predefiniowana 4 (Hz) 0
22 |Jednostki wyswietlania obciazenia Ld
23 [Jednostki wyswietlania predkosci Fr
24 | Jednostki zdefiniowane przez uzytkownika 1.000
25 |Ustawianie wartosci kodu dostepu 0
26 |Nie uzywany
27 Nastawa_Wstep‘na'zadajpika‘l z klawiatury po 0
zatgczeniu napigcia zasilania
28 Transfer‘ wartosci parametréw z/do karty no
SmartStick
29 |Nastawy fabryczne no
30 |[Wybor trybu stromosci 1
31 [Wybor trybu zatrzymania 1
32 | Wybor charakterystyki U/f OFF (0)
33 Wybor t_rybq pracy dIa_zalaczenia_l pr;emiennika 0
czestotliwosci w trakcie wirowania silnika
34 | Wybor trybu pracy wejscia B7 dig
35 | Nastawy wyjscia cyfrowego (zacisk B3) n=0
36 |Nastawy wyjscia analogowego (zacisk B1) Fr
Czestotliwos¢ nosna przemiennika
87 czestotliwosci (kHz) 8
38 |Automatyczne strojenie 0
39 | Czestotliwos¢ znamionowa silnika (Hz) 50.0 60.0
40 |Liczba biegunéw silnika Auto
41 | Wybdr napieciowego trybu sterowania Url
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Nr par. Opis Nastawy fabryczne | Nastawa 1 Nastawa 2
EUR [ USA
1 Napiecig forspwania przy niskich 3.0
czestotliwosciach (%)
43 | Predkos¢ transmisji 19.2
a4 Adres jednpstki napedowej dla komunikacji 1
szeregowej
45 | Wersja oprogramowania napedu
46 Poziom pradu, przy ktérym nastepuje 50
zwolnienie hamulca (%)
Minimalny poziom pradu ptynacego przez silnik
47 | potrzebny do aktywacji funkcji sterowania 10
hamulcem (%)
Czestotliwosé, przy ktérej nastepuje zwolnienie
48 hamulca (Hz) 10
Czestotliwosé/predkosé, przy ktdrej nastepuje
49 . 2.0
zataczenie hamulca (Hz)
Zwtoka czasowa w rozbiegu przed zwolnieniem
50 h | 1.0
amulca (s)
Zwtoka czasowa w rozbiegu po zwolnieniu
51 1.0
hamulca (s)
52 |Adres modutu SM komunikacyjnego 0
53 |Predkos¢ transmisji szeregowej 0
54 | Stan komunikacji szeregowej 0
55 |Ostatni stan awaryjny jaki wystapit 0
56 |Przed ostatni stan awaryjny Pr 55 0
57 |Trzeci od konca stan awaryjny Pr 56 0
58 [Czwarty od konca stan awaryjny Pr 57 0
Aktywacja prostego programu z wewnetrznego
59 0
PLC napedu
Status prostego programu z wewnetrznego
60
PLC napedu
61 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 71
62 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 72
g3 |Nastawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 73
64 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 74
g5 |Nastawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 75
66 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 76
g7 |Nastawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 77
68 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 78
69 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 79
70 N_astawa parametru dobranego przez
uzytkownika w Pr 80
Poziom 3
71 Pa_rametr dobierf’;\ny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych
7o | Parametr dobierf’;\ny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych
73 Pa_rametr dobierf’;\ny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych
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Nr par.

Opis

Nastawy fabryczne

Nastawa 1 Nastawa 2

[ USA

Parametr dobierany przez uzytkownika ze

74 . .
zbioru parametréw zaawsowanych

75 quametr dobierfiny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

76 Pa_rametr dobierfiny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

77 Pa_rametr dobierfiny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

78 Pa_rametr dobierf’;\ny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

79 Pa_rametr dobierf’;\ny przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

80 Parametr dobierlany przez uzytkownika ze
zbioru parametréw zaawsowanych

81 |Wskazanie wybranego sygn. zadawania

82 Wskaza?nje zadania przed ustaleniem
stromosci

83 [Sygnat zadawania po regulatorze stromosci

84 Napiecie DC w obwodzie posredniczacym
napedu

85 |Czestotliwos¢ wyjsciowa

86 [Napiecie wyjsciowe

87 |Estymowana predkos¢ silnika

88 |Prad silnika

89 |Sktadowa czynna pradu

20 Ad_rfas_ parametru docelowego sygnatu wejscia/
wyjécia cyfrowego

91 |Wskazanie aktywacji zadania

92 [Wskazanie wyboru kierunku w lewo

93 |Wskazanie wyboru predkosci ustawczej JOG

94 |Poziom sygnatu wejscia analogowego 1

95 |Poziom sygnatu wejscia analogowego 2
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Standard UL

111
11.11

Table 11-1 Certyfikaty

C€ znak CE Europa
znak C Tick Australia
n,,s znak UL / cUL USA iKanada

Wymagania UL dla napedow

Zgodnos$é z normami

Naped do silnikéw AC spetnia wymagania standardy UL tylko w przypadku gdy

ponizsze wymagania sg spetnione:

« Instalacje elektryczng napedu wykonano z wykorzystaniem przewodéw
miedzianych klasy 1 60/75°C (140/167°F)

« Temperatura otoczenia podczas pracy napedu nie powinna przekracza¢ 40°C
(104°F)

* Momenty dokrecania zaciskdw nie powinny przekracza¢ momentéw podanych w
Tabeli 4.1 Momenty dokrecania zaciskéw napedu.

« Naped zostat zainstalowany w obudowie odseparowanej elektrycznie.

11.1.2 Wymagania sieci zasilajacej naped

Commander SK moze byé¢ zasilany z sieci o zdolnosci zwarciowej 0,1kA (wartos¢
skuteczna) przy wartosci skutecznej napiecia: 264VAC.

11.1.3 Ochrona silnika przed przecigzeniem

Naped zapewnia ochrone silnika przed przecigzeniem. Prég przecigzenia wynosi 150%
pradu znamionowego dla pracy napedu przy petnym obciazeniu. W celu zapewnienia
prawidtowej pracy ochrony przecigzeniowej silnika, nalezy wprowadzié prad
znamionowy silnika do Pr 06 w napedzie. Prog ochrony przecigzeniowe;j silnika mozna
nastawi¢ ponizej wartosci 150% In. Wiecej informacji na ten temat mozna znalez¢ w
podreczniku Commander SK Advanced User Guide dostepnym na stronach
www.controltechniques.com.

11.1.4 Ochrona silnika przed nadmierng predkoscia obrotowa

Naped zapewnia ochrone silnika przed nadmierng predkoscig obrotowa. Naped jednak
nie powinien by¢ jedynym stopniem zabezpieczenia przed nadmierng predkoscia
obrotowa. Kompletng ochrone daje jedynie zewnetrzne oddzielne zabezpieczenie.
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