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Zastrzezenia

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek konsekwencje wynikajgce z
niewtasciwej instaladii, uzytkowania lub blednych
nastaw opcjonalnych parametréw pracy
niniejszego sprzetu lub niewlasciwego
dostosowania typu soft-startu do maszyny.

Zaidada sie, iz tresé niniejszego Podrecznika
Uzytkownika jest poprawna w chwili dokonywania
wydruku. Ze wzgledu na ciagly rozwd] produktu
oraz biezace udoskonalenia, producent zastrzega
sobie prawo do dokonywania zmian w specyfikacji
produktu lub jego jakosci a takze zmian w
Podrgcaniku uzytkownika, bez pisemnego
zawiadomienia.

Wazne....

Oznaczenie typu wyrobu

identyczne ukiady soft-gtart mogq byé oznaczone
na wyrcbie jako DIGISTART STV 2313 iub jako
CT-START CTS 2313. Jeieli w niniejszym
podreczniku gdziekolwiek jest mowa o ulkdadzie
DIGISTART STV 2313, to dotyczy to réwniez
scistego odpowiednika CT-START CTS 2313.

Dotyczy to wszystkich wielkosci pradowych
uktadéw DIGISTART STV / CT-START CTS.

W przypadku watpliwosci prosimy o kontakt
z Apator Control Sp. z.0.0.

Wydano:

Autor; Apator Control Sp. z.0.0.
Kod Wydania: (Ref. 2803-4.32/b-03.98)
Data Wydania: Marzec 2000

APATOR CONTROL zastrzega sobie prawo do
biezgcego dokonywania zmian w polskiej wersji
jezykowej Podrecznika Uzytkownika celem statego
podnoszenia jakos$ci | przystepnosci zawartej

w nim tresci bez pisemnego uprzedzenia.
Niniejsza poiska wersja jezykowa Podrecznika
Uzytkownika stanowi wlasnoéé intelektuaing
APATOR CONTROL i nie moze byé przedmiotem
prezentacji publicznych, kopiowania czesciowego
lub calkowitego wszelkimi dostepnymi metodami,
marketingu czy sprzedazy, dia oséb trzecich oraz
przedsigbiorstw, bez pisemnej zgody APATOR
CONTROL, pod rygorem naruszenia praw
autorskich.

Apator Control Sp. z.0.0. jest autoryzowanym
przedstawicielem Control Techniques na
ohszarze Polski w zakresie sprzedaty,
konsultacji technicznych, aplikacjl oraz
Serwisik.

Apator Control Sp. z.0.0.~ Centrum Napedow
ul. Z6tkiewskiego 13/29,
87-100 Torun, Poiska

tel: +48 (0) 56 6191 345
fax: +48 (0) 56 6191 337

Prezes Zarzadu - tel: +48 (0) 56 6191 207
Kierownik Dzialu Sprzedazy - tel: +48 (0) 56 6191 606

Dziat Sprzedazy - tel. +48 (0) 56 6191 345
Kiefownik Serwisu - tel: +48 (0) 56 6191 230
Aplikacie Napedow - tel: +48 (0) 56 6191 372

@ Marzec 2000, Apator Control Sp. 2.0.0., ul. 2étkiewskiego 13/29, 87-100 Torun, Poland
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A OSTRZEZENIE

Z uwagi na bezpieczenstwo ludzi i towaréw,soft-start nie moZe byé udyty w zastosowaniach do podnoszenia..
Dia wiasnego bezpieczefisiwa uzytkownika ten uktad musi by¢ uziemiony (zacisk -JT- ).

Jezeli przypadkowy razruch stanowi w instalacji niebezpieczenstwo dla personelu lub napgdzanych maszyn,to konieczne jest,
aby zasilanie cbwodu mocy byto doprowadzone poprzez rozlacznik izolacyjny i urzadzenie wylaczajace (stycznik mocy)
sterowany przez zewnetrzny sysiem bezpieczeristwa (wylacznik awaryjny,wskaZnik uszkodze).

Soft-start jest wyposarony wukiad bezpieczenstwa, kiérymoze w przypadku uszkodzen zatrzymacé urzadzenie sterujaceitg drogq
silnik. Silnik sam moze byé zakleszczony z przyczyn mechanicznych.W kofcu,wahania napigcia,a szczegdinie zaniki

zasilania mogq doprowadzi¢ do wytgczenia silnika.

Usuniecie przyczyn wytaczenia moze prowadzi¢ do restartu, ktéry moze byé niebezpieczny dla niektérych maszyn i instalacii.

W takich przypadkach jest istotne,aby uzylkownik wykonat odpowiedni ukiad uniemozliwiajacy restart po niezaplanowanym
zatrzymaniu silnika.

Soft-start jest sktadnikiem wewnetrznym zintegowanego projektu instalacji lub napedu i uzytkownik jest odpowiedziainy za
zgodnosdé z aktualnymi normami i przepisami.

APATOR S.A. nie ponosi odpowliedziainoéci za jakiekolwiek konsekwencje wynikajace z nieprzestrzegania
powyiszych zalecen.
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INSTRUKCJA BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA DOTYCZACA URZADZEN soft-start
{(Zgodnie z dyrektywa dot. niskiego napigcia 73/23/CEE zmodyfikowang przez 93/68/CEE)

A «Ten symbol uizyty w podreczniku ostrzega
przed konsekwencjami mogacymi powstaé na

skutek niewlasciwego stosowania soft-startu,

od narazen elektrycznych mogacych prowadzié do

strat materialnych lub uszkodzen fizycznych do

niebezpieczerstwa pozaru.

1 - Ogéine

Odpowiednio do swojego stopnia ochrony, soft-start
moze podczas pracy zawierac czesci nigizolowane pod
napieciem,niekiedy ruchome fub wirujace jak i gorace.
Nieuzasadnione usuwanie ochron,nieprawidlowe zasto-
sowanie, uszkodzenia instalacji lub niewtasciwa obstuga
moga stanowié powazne ryzyko dla personelu lub
maszyny.Dodatkowe informacje sq w podreczniku.
Wszystkie prace zwigzane z transportem,instalacja,roz-
ruchem i utrzymaniem muszg by¢ prowadzone przez
doswiadczony i kwalifikowany personel (patrz CEl 364
lub CENELEC HD 384, lub DIN VDE 0100 i krajowe
przepisy adnosnie instalacji i zapobiegania wypadkomy).
Zgodnie 2z tymi podstawowymi instrukcjami bezpieczen-
stwa kwalifikowany persone! to osoby kompetentne do
instalagji,montazu, uruchamiania | pracy z omawianymi
produktami i posiadajace odpowiednie kwailifikacje.

2 - Zastosowanie

Soft-startery sa urzadzeniami przeznaczonymi do inte-
gracji z instalacjy lub z maszyng elektryczng.

Jezeli 53 zintegrowane z maszyna,rozruch jest zabro-
niony dopoki nie zostanie sprawdzona zgodnosé z
Dyrektyws 89/392/CEE (Machinery Direclive). Jest te?
konieczna zgodnoss z norma EN60204 ktdra okresla
elektryczne urzgdzenia uruchamiajgce (w tym soft-start)
ktdre nie mogg by¢ uwazane za urzgdzenia wylaczajace
oraz za odigczniki izolacyjne.

Uruchomienie moze by dokonane wytacznie po speinie-
niu wymagan Dyrektywy Kompatybilnosci Elektromagne-
tycznej (89/336/CEE,zmodyfikowanej przez 92/31/CEE).
Soft-start spetnia wymagania Dyrektywy Niskiego
Napiecia 73/23/CEE, zmodyfikowanej przez 93/68/CEE.
Zharmonizowane normy DIN VDE 0160 w polaczeniu z
VDE 0660, czes¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 majg takze
zastosowanie.

Paramatry techniczne i instrukcje dotyczace polaczen
podane na tabliczce znamionowej oraz w dostarczonej
dokumentacji muszg byt obowigzkowo przestrzegane.

3 - Transport,przechowywanie

Nalezy przestrzegac instrukcji dotyczacych transportu,
magazynowania i manipulowania.

Musza tef byt dotrzymane okreslone w podreczniku
warunki klimatyczne.

4 - Instalacja

Instalacja i chiodzenie urzadzenia musza byé zgodne z
danymi podanymi w instrukgji dostarczonejz produktem.
Soft-start musi byé chroniony przed urazami mechanicz-
nymi.Zwlaszcza naleZy unikaé uszkodzen czescii zmian
odlegiosci izalacyjnych pomiedzy nimi podczas
transportu | manipulowania Nalezy unikaé dotykania
elementéw elektronicznych i stykéw.

Soft-start zawiera elementy, ktore sa czute na tadunki
elektrostatyczne i mogg by¢ tatwo uszkodzone przy
niewdasciwym obchodzeniu sig z nimi.Czgsci elektryczne
nie moga by¢ narazone na uszkodzenia mechaniczne
(zagrozenie dla zdrowia).

5 - Polaczenia elektryczne

Podczas wykonywania prac przy ukiadzie pod napieciem
muszg byé przestrzegane krajowe przepisy
bezpieczenstwa.

Instalacja elektryczna musi odpowiadaé wiasciwym
specyhkacjom (np.przekroje przewoddw,ochrona wraz

z bezpiecznikami,polgcrenia przewodu ochronnego).
Dodatkowe informacje sq w podreczniku.

Instrukcje dotyczace instalacji zwigzane z kompatybiino-
icig elektromagnetyczng {jak ekranowanie,uziemianie.
obecnosé filtrow, prawidlowy montaz kabli | przewodéw)
53 ujgte w dokumentacji dostarczonej z soft-startem. Te
instrukcje musza byc zawsze respektowane,nawei gdy
sterownik ma znak CE.Wykonawca instalacji lub maszy-
ny jest odpowiedzialny za zgodno$é z ustawodawstwem
dotyczacym EMC.

6 - Praca

Instalacja zawierajaca sofi-slarty musi zawierac dodat-
kowe skoordynowane zabezpieczenie | wyposazenie
mgnitoquce stosownie do aktualnych przepisdw doty-
czacych urzadzen elektrycznych | zapobiegania wypad-
kom.Modyfikacje soft-startéw za pomoca oprogramowa-
nia sterujacego sg dozwolone,

Po odtgezeniu zasilania sofi-startu, niewolno przez pewien
okres czasu dotykac czesci bedacych uprzednio pod
napigciem,poniewaz kondensatory moga by¢ jeszcze
natadowane.Zwazywszy na to,odpowiednie ostrzezenia
$3 zaznaczone na soft-startach.

Podczas pracy wszystkie drzwi i zabezpieczenia musza
pozostac zamkniete.

T - Konserwacja i utrzymanie
Patrz - dokumentacja producenta,

Ten dokument musi byé dostarczony ostatecznemu
uzytkownikowi.
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WSTEP

W niniejszym podreczniku cpisano jak zamawiac uktady rozruchowe soft-start DIGISTART STV 2313.Podanc
szczegoGlowo wsZystkie procedury, ktére powinny byé zastosowane do wdrozenia i pokazano dodatkowe opcie

urzadzenia.

Komunikacfa (opcja)

\ - .
Rozrusznix elektroniczny

Standartowe opcje

COM-START

Przekiadnie

walek rownolegly
1

COMPABLOC 2000

stozkowa skosna

ORTHOBLOC 2000

planetarna

PLANIBLOC 2000

CDC-START
Sz int. RS 485 Zdejmowalna
mgl?ﬂ‘gDBUS kj 801

STV 2313

Silnik indukecyjny

I i

@)

L

FR-START

f ]
Pradnica

tachometryczna DC

Wylacznik zblizeniowy

lmmx

Pradnica
tachometryczna AC
B:B
Hamulec
~—-'1 P = 3 —
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1 - INFORMACJE OGOLNE

1.1 - Qg6ina zasada pracy

DIGISTART to wielofunkeyjny elektroniczny system
sterowany przez 15 bitowy mikroprocesor przeznaczony
do wspotpracy z wszystkimi tréjfazowymi silnikami
klatkowymi.

Zapewnia progrésywny rozruch z :

- pgraniczeniem pradu rozruchuy,

- fagodnym i statym przyspieszeniem uzyskanym
dzieki monitorowaniu pradu pobieranego przez silnik.
Dodatkowe opcie dostepne dia DIGISTART STV 2313
znacznie rozszerzajg ich mozliwoscei.

Dodatkowe wlasciwosci DIGISTART-u sg podane
ponize;.

1.1.1 - Funkcjonainy schemat blokowy

ROZRUCH

l Sllec | —

DIGISTART [ PRACA

I SILNIK I —{ ZATRZYMYWANIE

| Progresywny rozruch z ograniczeniem pradu.

J—b - Spadek napiecia zasilania,

i_—h Hamowanie wybiegiem lub sterowane zatrzymywanie.

Mozliwa funkcia "Kickstart”

Programowany przekaznik
Funkcje ochrony DIGISTART-u,silnika i systemu :
- Zanik zasilania,
- Przekroczenie czasu rozruchu,
- Zabezpieczenie termiczne tyrystora,
- Zanik fazy,

- Zabezrpieczenie termiczne silnika,

- Przecigzenie, niedocigzenie,

- Awaria oprogramowarsia,

- Zablokowany wimik,

- Zabezpieczenie termiczne radiatora,
- Diagnostyka tyrystora,

- Zmiana kierunku wirowania
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1.1.2 - Budowa

Modult
sterowania

™\ 36560 900

Modut

1.1.3 - Opis :

DIGISTART STV 2313 zawiera :

- 1 modut mocy zalezny od wielkesci,

- 1 modut sterowania identyczny dla wszystkich
wielkosci.

Modul mocy rawiera ;

- 6 tyrystoréw zamoniowanych na radiatorze ;

- 1 wentylator (2) z jego zasilaniem,do chlodzenia
wymuszanego (*) ;

«1 lub3 czujniki temperatury zamontowane na radiatorze
do ochrony tyrystoréw (") ;

-2 przekiadniki pradowe (1) do kontroli pradu i ochrony ;
-1 plyta mocy {3) do wyzwalania tyrystoréw, pormiaréw
siech,z interfejsem do plyty sterowania ;

-1 plyta zasilania elektroniki (4) z bezpiecznikiem

i listwa zaciskowsg;

-1 autotransformatar {(5) do zasilania wentylatora (™).

Modut sterowania zawiera ptyte na ktdrej znajduja sie ;
- ztacze do podiaczenia zdalnego sterowania,

- przekazniki wyjsciowe,

- mikroprocesor z jego otoczeniem,

- elektroniczny uktad regulacji,

- 3 przyciski nastawcze,

- 1 7-mio segmentowy wyswietlacz,

- interfejs szeregowy.

(") : z wyjatkiem STV 2313. 37.

(**): dla STV 2313 = 145,




1.1.4 - Schemat blokowy

SIEC
ZASILAJACA

e "

START
STOP RESET ZAKAZ

i1 T
L2 T2V
: o O4t—H—=n
L3 Taw
= 1 n

meth
O~ - Cspragzeniel” 171 T 17 — — =
400V T1 = P'ﬂd""‘er —
07 [r— i
230V —J— J\ i Synchro- S:Z vy
Oi‘ Zasifanie nizacja H : |
N
ONMe | I o i Uktad !
[ XFi /_ Y I | & |wyzwalania
Programowanie l
| Mem !
| !
| : ]?, |
e T
: § I ADC RAM l
— EPROM
J-gr\ | Mikroprocesor |
S |
|
o |
z Wejscia/Wyiscia
& (- - et —¢
{lz "g‘ B . 2 oni |
S - [
og - Zradio DC - |
\1._“/ ,
|
. vy
Przekaniki {g/g |
programoware K K2
TR gy K {g %_ - O -0

1.1.5 - Sposédb nastawy parametrow

-Podstawewa wersja DIGISTART ma minimalng ifos¢
nastaw, kidrych dokonuje sie za pomocg 3-ch przycis-
kdw .Dziatanie to ulatwia 7-mio segmentowy wyswietlacz

parametréw | ich wartosci.

- Opcjonaina konsola rozszerza funkcje DIGISTART-u

i przeksziatca podstawowy wyrob w soft-start o bardzo
wyrafinowanych wysokich mozliwosciach. Programowa-
nie,diagnostyka i wizualizacja parametréw sg dokonywa-

ne przy pomocy alfanumerycznego 32 znakowego
wysSwietfacza LCD.
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1.2 - Oznaczenie DIGISTART

Przyklad : 8TV 2313 - 14 80 * 80 = Prad znamionowy,przy czym :
« STV 2313 = DIGISTART (Generacia 3 ~37=37A
« 14 = Kod napigtia zasilania,przy czym : - 60 = 60A

- 14208 Vdo 480 V Y

- 16 : 500 V do 680V - 800 = 900A

1.3 - Dane techniczne

WIELKOSC | 37 60 86 | 145 ; 211 | 250 | 385 | 530 | 700 | 900
Zasilanie cbwoedu mocy
Napiacie 2 mozliwoscek: - Kod 14: 208V do 480V (-15% +10%) 3-fazowe
- Kod 16: 500V do B90V (-15% +10%) 3-fazowe
Crzestotliwosd Aufomatyczne samodopasowanie S0/60 Hz £ 5%
Zasilanie elektroniki ster. Oddzielne wejscie -
Napigcie ‘ 230V (-20% +15%) lub 400V (-15% +10%) 1-fazowe
Czgstotiiwosd ~ Automatyczne samodopasowanie 50/60 Hz + 5%
Pobdr mocy 30VA | 80VA | BOVA | 150VA | 150VA | 150VA | 250VA | 250VA | 280VA | 250VA
| warunki eksploatacii
Prad znamionowy 37A | 60A | 86A | 145A | 211A | 250A | 365A | 530A | 700A | 900A
silnika _In
Maksymaina liczba rozruchéw 10 10 10 10 10 5 5 5 5 5
| ___nailgodzineprzy3in
Maksymalny czas trwania | 35, | 305 | 30s | 30s | 20s | 20s | 20s | 20s | 20s | 20s
rozrychy przy 3 In
Zastosowanie DIGISTART o pradzie znamionowyrn mnigjszym nik sinik prowadzi do znacznego
obniZzenia warunkdw pracy podanych powyiej
Otoczenie |
Stopied gchrony 1P 00
Kompatybilno$¢ elektroma- Cdpomosé - zgodnie z PN-EN 50082-1 / PN-EN 50082-2 (patrz § 3.8).
gnetyczna i podatnosc Emisja : zgodnie z PN- EN 55011 (patrz § 3.8).
Temperatura otoczenia Qd -0°C do +40°C.
Maksymaina temperatura 80°C  Obnizenie wartosti znamionowych o 1.2% na °C powyiej 40°C
Tempearatura przechowywenia od -20°C do +680°C
Whsoko$€ np.m. Ponizej 1000 metrdw Obnizenie pradu znam. o 0.5% na kazde 100 m powyzej 1000 m
Wilgotnosé “’19‘9“;‘“ Zgodnie z 1EC 68-2-3 i 1EC 68-2-30
{bez kondensacii
Udary Zgodnia z 1EC 68-2-27
Wibracje Zgodnie z |[EC 68-2-6
Interfej; Szeregowa komunikacja RS 485 dla opgji: - ;::I:;r: kiawiatura

1




1.4 - Wymiary i cigiar
1.4.1 -Wymiary DIGISTART
« 8TV 2313 37, 60, 86.
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- 8TV 2312 : 385, 530, 700, 500.
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Przeplyw powietrza
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1.4.2 - Tablice wymiaréw {mm) i ciezar

Wielkosé sTV2313 | 37 60 86 145 | 211 250 | 365 | 530 | 700 | 900

Mocowarie H1 326 350 | 250 | 385 | 385 | 385 | 300 {300 | 300 | 300

L1 169 168 | 168 | 240 | 240 | 240 | 410 | 410 | 410 | 410

Sruba @ M 8 = ] 8 6 8 12 12 12 12

Gabaryty H2 355 | a70 | 370 | 405 | 405 | 405 | 803 | 803 | 803 | 803

P2 235 | 235 | 235 | 2656 | 265 | 265 | 365 | 365 | 365 | 365

L2 o0 | 220 | 220 | 370 | 370 | 370 | 445 | 445 | 445 | 445

L istwa zaciskowa H3 50 50 50 90 90 90 340 | 340 | 340 | 340

sterowania P3 180 190 | 190 | 240 | 240 | 240 | 360 | 360 | 360 | 360

L3 100 | 100 | 100 | 140 140 | 140 | 120 120 | 120 120

Zaciski H4 15 15 15 20 20 20 42 45 45 45

zasilania P4 65 65 85 165 165 165 | 210 | 247 | 247 | 247

bloku mocy E4 65 65 85 120 120 120 85 9g 99 99

L1, L2, L3 L4 45 45 45 50 50 50 10 97 97 97

Zaciski wyjsciow H5 15 15 15 20 20 20 35 38 38 38

bloku mocy P5 66 120 120 | 185 185 185 47 43 43 43

{do silnika) E5 65 65 85 120 120 120 85 99 99 99

THU, T2V, T3IW L5 45 45 45 90 90 90 60 37 37 37

Listwa zasilania H8 25 25 25 40 40 40 aoo | 300 | 300 | 300

obwodu sterow. PG 150 150 150 | 240 | 240 | 240 | 360 | 360 | 360 | 360

(elektroniki) L8 35 35 35 50 50 50 40 40 40 40
N/L-230V-400V

Cigzar - (kg) 9 9 9 25 25 25 55 55 65 [ 85
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2 - INSTALACJA MECHANICZNA

A = Wiafaiclel lub uiytkownik jest odpowiedziainy
za upewnienie sie,ze instalacja,dziatanle | obsiuga
soft-startéw i ich wyposalenia s zgodne 2 przepisami
bezpieczetistwa dla personetu i maszyn aktuainymi

w danym kraju.

» Soft-start musi byé zainstalowany w $rodowis-
ku wainym od pytéw prrewodzqcych, gazdw lub
plyndw karozyjnych i od kondensacji wody (np. kiasa
Z wg to UL B40 i CEl 664.1).

Soft-start nie mole byé instalowany w obszarze nie-
bezpiecznym,chyba,ze jast zamkniety w specjalnie
przystosowanej szafca.W takim przypadku instafacja
musi mieé odpowiednie dopusiczenie.

= W przypadku motiiwoscl kondensacji pary
wodnej zachodzi potrzeba instalacji systemu ogrzewa-
nia funkcjonujgcego w czasie,gdy soft-start nie jest
uzywany i wylaczanego w czasie pracy sterownika,
Najkorzystniejsze jest sterowanie automatyczne
takim ogrzewanlem.

» Obudowa STV 2313 nie jest ognicodporna,

W razis potrzeby nalely zastosowaé ognicodpoma
szafke.

2.1 - Kontrola wstepna

Przed zainstalowaniem sprawdZ |

- czy wyposaZenie nie zostald uszkodzonse podczas tran-
sportu {jezeii tak,to poinformuj przewoznika).

- czy naplecie zasilania jest odpowiednie dla DIGISTART.

2.2 - Rozpakowanie

Podczas rozpakowania DIGISTART nie moke byé chwyta-
ny za czesci obwodu elekirycznego listwy czy przewody.
Maniputacje powinny byt zawsze wykonywsane z uZyciem
wiasciwega wyposazenia (pasy,nosidia, uchwyty do podno-
szenia.

2.3 - Srodki ostroznosci
DIGISTART jest przeznaczony do montazu pionowego.

- W przypadku montazu w obudowie naley zapewnic
odpowiedni przeplyw powistrza dla chicdzenia ukiadu.
Nalezy pozostawic wolng przestrzedn wokot uktadu
DIGISTART,zwiaszcza na wiocie | wylocie powietrza.

' Dla wielkodci od 37 do 250 nalezy 2apewnié wolng przes-

trzefi 10 cm ponizej i powyzej ukiadu.Dia wielkodci od 365
do 900 najezy pozostawié 15 cm ponizej uktadu i 15 cm
z kazdej strony wyzej umieszczonego wentylatora.

- Przed zamaontowaniem nalezy upewnié sie,czy wybrane
miejsce jest zabazpieczone przed kurzem,oparami koro-
zyjrnymi opryskami wody,wibraciami,bezposrednim
promieniowaniem stonecznym.

L)
- Nalezy zachowaé ostroznosc podczas montazu.
Wyginanie oraz wsirzasy i udary mogg uszkodzic

elementy obwodu mocy.

- Zostaw wystarczajgcy dostep wokdt DIGISTART aby
umozliwié polgczenia zewnetrzna.

- W przypadku montazu DIGISTART w obudowie, upewnij

sig,ze wentylacia usunie nadmiar cieplg.

DIGISTART

wielkokd

Moc strat
W) 1352101300 (570720 800 [15002250030004000

Wydajnosé
wemjl (Us) 0 | 21|21 (130]{130}130|220[220(300 {300

37 | 60 | 86 (145|211)250|365|530|700 SODI

OSTRZEZENIE | :
W pewnych okreslonych sytuacjach temperatura
obudowy STV 2313 37 do B6A moie osiggnaé T0°C.

- W przypadku zastosowania kilku uktadéw DIGISTART,
powinny by¢ one montowane obok siebie aby nie pod-
przewaly siebie nawzajem,z zachowaniem conajmniej
10-Gio cm odleglosci od siebie.

2.4 - Monta

Uktady DIGISTART o wielkosciach 37 do 250
dostarczane sg ze wspomikami morazowymi.

Wsun wspornik w wy2iobienie widoczne na radiatorze.
Moze zajsc potrzeba zapunktowania na radiatorze aby
pewnie przytwierdzi¢ wspomik,co utatwia manewrowanie
ukiadem podczas montaiu.

(f
J

- Uktady STV 2313 385 do B00A s34 dostarczane wraz
z uszami do podnoszenia. Nalety je wykorzystaé przy
manewrowaniu soft-gtartem.

- Urzadzenia uzyte do podnoszenia musza byé dobra-
ne do cigdaru soft-startu {patrz tabela 4.4.2).
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3 - POLACZENIA

A * Wazystkie polaczenia musza byé wykonane
zgodnie z aktualnymi przepisami danego kraju.Doty-
czy to m.inn. sposobu uziemiania,aby mieé pewnosé,
2e tadne bezpaofradnio dostepne czeécl nie beda na
potanciala sieci ani pod zadnym innym niebezpiecz-
nymt napigciem.

* Napiecie na przawodach lub obwodach pola-
czonych z sieciy,z silnikiem,z rezystorami hamowania
lub z filtrami stanowl zagrozenie poratenia elekirycz-
nego.Nie woino ich dotykaé w 2adnym przypadiu,

« Soft-start musi byé zasilany poprzez urzgdze-
nie wylaczajace w celu uzyskania bezpiecanaj
preerwy izolaoyjnej.

+ Obwéd zasilania soft-startu rusi zawierac
zabezpieczenia przeciateniowe i zwarciowe.

» Funkcja Stop soft-startu nie tabezpiecza
przed obecnosciy wysokiego napigeia na zaciskach
wyjsciowych.

» Po wylgtczeniu zasilania zaczekaj 1 min.zanim
usuniesz pokrywy ochronne.

= Upewnij sie,2e na szynie DC jost napigcie ni2-
sze niz 40V zanim przystapisz do jakichkolwiek prac.

» Sprawdi czy napiecie i prad soft-startu,silnika
i siecl sg zgodne,

3.1 - Zalecenia ogdine

- Nie podiaczaj zadnych kondensatoréw pomigdzy
wysciem DIGISTART a silnikiern.

- Stosuj skretki preewodowe w obwodach sterowania

i zasdania, .

- Stosyj thumiki RC na cewkach przekaznikdw i stycznikow
wspdltpracujacych z DIGISTART.

- Unikaj prowadzenia przewodow sterowania i mocy
w tych samych kanatach.

- Polgczenia do piyty sterowania musza by¢ wykonane
przewodami linkowyml ekranowanymi.Ekran nalezy
potgczyt z zaciskiem uziemienia DIGISTARTU (tylko
od jednego konca).

OSTRZEZENIE 1 :

Przawody i kable podiaczone do zaciskéw mocy
i sterowania musz3 byé odporne na
tempaerature 105°C.

3.2 - Zaciski
Lokalizacje zaciskéw zalery od wietkosci DIGISTART-u.

3.2.1 - DIGISTART 37 do 86

Zasilanie
elaktroniki . )
sterujace] Sie¢ zasilgiaca

[N 230v] 400v)

Listwa zaciskowa | T1/U ] T2v| Taw]
sterowarnis Siinik

3.2.2 - DIGISTART 145 do 250

- [

Listwa zaciskowa
sterowania

Zasilanie
elektgonﬂcj
sterujgce]

N }230V] 400V

Sied zasilglaca

Silnik
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3.2,3 - DIGISTART 3865 do 900

Listwa zaciskowa
sterowania

Zasiianie
elektroniki
Sterujgoej

|_NiL|23OV! 4ocv1

3.3 - Cbwody mocy

A- Uzytkownik jest odpowiedziainy za potaczenia
i zabezpleczenia soft-startu 2godnie z aktualnymti prze-
pisami danego iraju.Jest to szczegdinie waine odnog-
nie doboru kabli i bazplecrnikdw, uziemienia, wylacza-
nia urzgdzenia,wylgc¢zania zwarcia,izolacji i ochrony
przed prretetoniami.

» Ponizsza tabels s3 podane jako wskazowki

i nie mogy w zaden sposdh zastepowaé aktualnych
nom.

3.3.1 - Zaciskl mocy

a) Opis .
Zaciski mocy obejmuja: 3 zaciski wejsciowe, 3 zaciski
wyjsciowe i 1 zacisk uziemienia.

Oznaczenie Przeznaczenie Funkcja
Zasilanie
DIGISTART trojfazowe
L1, L2 L3 wejécie zgodne z
‘ . danymi techniczn.
i - (rozdziat 1.3)
@ T, T2/, TS/ DIGISTART Silnik (-i}
w wyjécie zasilanie
Siinik DIGISTART
Sie¢ zasilgiaca "l—- Uziemienia uziemienle
b) Dane o pelgczeniach zalezne od wielkosci DIGISTART:
7,80, 88 . e M6
145, 211,280 . e M8
365, 530, 700, 900 ..o M12
3.3.2 - Przekroje kahli zasilania ohwodu mocy | slinika
Poftaczeniada L1, 1.2, L3 i TVU, T2/V, T3W.
Wielkoké Przekréj w mm? (oddzieine kable finkowe)
6 | 10 | 16 | 25 | a5 | 50 | 70 | o5 | 120 | 150 | 185 | 240
37 98 160 255 380 520 890
80 - i 170 260 355 485 640 840
86 e Pl gl 175 | 236 | 310 | 430 | 565 | 670 | 770
145 R e ' 240 | 315 | 375 | 430 | 510 | 600
211 - Limit przyrosiu temperatury: 4 ot 8 250 | 200 | 340 | 400
250 Lot . iy . .. 250 ; 200 | 345
Maksymaina dlugosc kabla w metrach przy spadku napiecia 5%

Powyz#sza tablica nie moze w zaden sposdb zastepowaé akiualnych norm i przepiséw. Dia wyiszych wielkoscl skonsultuj sie

Z twoim dostawcy kabli,

3.3.3 - Przekrdj kabla uziemiajacego
{wg norm NF C 15-100)

Przekrdj kabla | Mniejszy Od 18 Wigkszy
obwodu mocy Ri do od
S 16 mm? 35 mm? 35 mm?
Przekroj .
kabla =8 .| =16mm?2 =058
L “
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3.3.4 - Bexpieczniki szyblie

- Pomimo szybkiej reakcji elekirontki,tyrystory muszq byé
zabezpieczone przed skutkami zwart przez odpowiednio
dobrane bezpiaczniki szybkie W przeciwnym przypadku
przeksztattnik tyrystorowy moze zostaé zniszczony od
takich zwaré.

- Dobér bezpigcznikéw szybkich zalezy od przebiegu
rozruchu i od parameiru 14 tyrystora.

Wielko$é] Charakterystyka Ozn. BUSSMARNN
37 126A 1 660V 170 M 3483
60 1604 / 860V 170 M 3464
66 200A 7 660V 170 M 3465
145 315A 1 660V 170 M 34687
211 4004 / 680V 170 M 3469
250 500A f 660V 170 M 3471
365 700A / 660V 170 M 6461
530 SQ0A / 680V 170 M 6463
700 1400A / 6BOV 170 M 6467
800 1500A / 660V 170 M 6468

Pasujacy mikrolgeznik 170 H 0068

NB.:

- Powy#sze dane podlegaja zrnianom zaleiznie od
postepu technicznego i nie moga byt traktowane
formalnie.

- Dia wielkosci 37 do 250, patrz rozdziat 7.5 -
Bazpieczniki mocy UR-START. Dla wielkosci 365 do
900 bezpieczniki s montowane standartowo w DIGIS-
TART.

3.4 - Zasilania elektroniki sterujacej

A + Zasilanie elektroniki sterujacej musi byé
zabezpieczone dwoma bezpiecznikami typu
G315 A,

3.4.1 - Opis listwy raciskowej
Zawiera 3 zaciski §rubowe dla przewodéw linkowych
¢ przekroju maks. 2.5mm?

Hznaczenid Funkeja Charakterystyka

N/L - 23py| Zasilanie elektro- 230V 50/60Hz

niki sterujgcej n
i wentylatora 400V 50/80Hz
Nil. - 400V jednofazowe

3.4.2 - Przakndj przewoddw

- wielko$é 37 do 250 ; 1.5mm?

- wialko&é 365 to 900 : 2.5mm?

Do polaczen stosuj skratki przewodowe.

3.4.3 - Zworka wyboru napiecia zasilania s
Dia wielkosci 37, 60 i 86 upewnij sigczy zworka wybo-

ru napigcia zasilania jest na wiasciwej pozycji i czy zasi-

lanie jest podigczone do whasciwego zacisku.Zworka .
znajduje sie na piytce obwodu drukowanego w poblizu

listwy zaciskowaj zasilania elektroniki sterujace;.

DIGISTART jest dostarczony ze zworka, na pozycji

400V,

Plytka transformatora zasiiajacego

NA. 230V 400V
° @ Q|lkd kg
NC 230V 400V

/\\w

3.4.4 - Polaczenie z uziemianiem c
Uziemienie musi byé polgczone ze wspding szyna
ochronna (PE)
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3.5 - Obwody zdalnego sterowﬁnia

3.5.1 - Opis listwy zaciskowaj ~
Umieszczona w dolnej czesci plyty steruigcej. Zawiera 12 zaciskéw Srubowych dla przewodéw linkowych

o przekroju maks. 2.5 mm?2.
3.5.2 - Przeznaczenie zaciskow

Oznaczenie | N° zacisku Przeznaczenie Funkcjafdane techn.
§ = 1 Zestyk przekaznika K1 1) Maks. napigcie 250V AC
@8, 3 2 Normalnie zwarly - Otwarty przy autowyt, Obcigzalnosé : 3A dla obeigzenia nieinduke,
f — 3 Zestyk przekainika
h 4 programowanego K2
—-l: 5 Zacisk uziemiajacy Pclaczenie ekranéw
Dia {acznikéw o dziataniu statym
- . 6-8 zwarte
Run (Start) 6 Wejscis sterujgee L . .
Stop 7 start - stop 7-8 inicjacja rozruchu: zwarte = Start
Com 8 otwarte= Stop
Dia lacznikéw o dziataniu chwilowym:
@ 6-8 chwilowe zwarcie inicjuje Stan
ra 7-8 ohwilovye rozwarcie inicjuje Stop
g Reset 9 Wejscie kasujace stan autowylaczenia ?2:’:?“ zwarcie zaciskow 9
- Com 10 Zacisk wspbiny Mapiecie odniesienia elektroniki
Rozwarcie zaciskéw 111 Com inicjuje stop
inhibit (Zakaz) 1 Wejécie stopu awaryjnego awaryjny. Natychmiastowe i bezposrednie
zablol io 1 ]
——1-“‘ i2 Zacisk uziemiajgcy Polaczenie ekrandw

1) Ten przekaZnik staje sie¢ programowalny przy zastosowaniu opcionalnej zdainej kiawiatury .

3.5.3 - Dobdr przewoddw
Przewody zdainego sterowania powinny by¢ ekranowane § skrecane.a ekrany potgczone tylko z jednej strony

do zaciskyu uziemienia.
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3.8 - Polaczenia typowe
3.6.1 - Typowy schemat polacred

Napiecie sieci zasiajacej 400V faczniki sterujace Start/Stop o dzistaniu chwilowym, [

Siaed
zgsilajaca

S

PE LY 12 L3

41’}_
-
1
t
-+

MY
e

Zalecane ste-
rowanie zdal

A

- 3 zostyki 2 bezp. G 3.18 A
S2eregowo [] ]6:(3;
1 1 13 1.0 O}
> >
§ 2 § Modut sterowania
o™
Modut mocy [ DIGISTART STV 2313 .
LeE8E
==
/l l-’-i L52588 L
TN O X O = -
T/ T2V TIW 1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
O 100000000000
M StartF=) [\ Reset
stop | T

] L.

3.6.2 - Zalecenia

KM : Stycznik sisciowy KM jest stosowany do wigczania
i wylaczania zasilania bloku mocy i jest sterowany przez
zewnetrzny cbwdd z zabezpieczeniami.

Uwaga 1 : Sygnaly sterujace silnikiem sg podawane za
pomocy przyciskow przylgczonych do listwy ha plycie
sterowania (zaciski 6.7.8).

Uwaga 2 : Bezpieczniki szybkie F sa opcjg dla wielkosci
37 do 250.8q dostarczane z akeesoriami montazowymi
(patrz rozdz. 7.517.6).

Jezeli bezpieczniki szybkie nie sg zastosowane, to roziy-
cznik @S powinien byé zasigpiony przez wytgcznik
automatyczny.

Polaczenia pomigdzy bezpiecznikami a ukladem
DIGISTART powinny by¢ jak najkrotsze.

Zasilanie elektroniki moze byé podane z obwodu zasi-
lania mocy lub z osobnego Zrddia.Polaczenia sa
doprowadzone do listwy (N/L-230V - 400V).

Zasilanie to musi byS zabezpiecrone dwoma bezpiecz-
nikami typu G1 3.15 A {zdolno3é wytaczania = 200 kA).
Dia wielkodci 37 do 86, umiedé zworke
odpowiednlo do wartosci napigcia zasilania.
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3.7 - Potaczenia specjaine
3.7.1 - Najczeéciej wystepujace przykiady

PRZYKLADY

UWAGI

Zastosowanie wylacznika sterowanego recznie (ub roztgcznika bezpiecznikowego)

- Jest mozliwe pominigcie stycznika sieciowego jezeli
Zostanie zastosowany odpowiadnio dobrany wylgcznik
automatyczny lub rozigcznik bezpiecznikowy.

- Rozwarcie wejscia stopu awaryjnego blokuje bezpos-
rednic tyrystory (bez posrednictwa mikroprocesora),

- Dobierz zabezpieczenie termiczne wylgcznika automa-
tycznego tak,aby prad rozruchowy i czas jego trwania
nie spowodowaly zadzialania zabezpieczenia.

Siet
2asifajgea
L1 L3

Zastosowanie wylacznika wyposatonego w cewke wyzwalajacy (lub roziacznika bezpiecznikowego)

- Zastosuj najkorzystniejszy system zabezpieczenia
cewki wyzwalajace;.

- Resetowanie wylacznika automatycznego lub
rozlacznika powinne byé reczne.

- Nastaw zabezpieczenie fermiczne wytgcznika

automatycznego biorgc pod uwage prad rozruchu
i czas jego trwania.

"




PRZYKLADY

UWAGI

Sygnat Start/Stop inicjowany sty

)

kiem samopodtrzymujacym sig

[ DIGISTART STV 2313 |

"‘\‘_h_/

Li_ L2 L3
| DIGISTART STV 2313 l Zwarte zaciski 6 i 8 modutu sterowania.
s =
S Sg
M +32383:z¢ da st 071
i 2 34567 8 9101112 - Komenda Start podana na zaciski 7 i B (KA zwarte = Start).
[00oo 00000 O 00 G
::j_-—mm—-—“—‘” - Uklad sterowania musi byt tak zaprojektowany,aby styk
N
e A [ ] [ KA zostat rozwarty w stanie awaryjnym.
Y1)
Zasilanie tréjffazowe o napigciu 230V
2 bezpiaczniki - Usun kotek blokujacy z zacisku 230V i podtacz zasilanie
Gl 315A slektroniki sterujace] do zaciskéw N/L - 230V.
e =
& - Ostrzelenie | Dla wielkosci DIGISTART 37 do 86
L1 L2 L3 upewnij sie, czy zworka jest na pozycji 230V.
3 3
% @ § - Zaleca sig podigczenie zasilania elektroniki przed styczni-

kiem sieciowym w celu pozostawienia zasilania piyty
sterowania podczas wytaczenia zasilania bloku mocy.

o) 61 b1 L2 L3
r -4

2 &8

Z o V| [DIGISTART STV 2313 |

—_—

Napigcie zasilania inne ni 230V lub 400V

- Zasiosuj autotransformator aby dopasowaé istniejace na-

piecie do 230V.Usun kolek blokujacy z zacisku 230V i pod-

tacz wyjscie autotransformalora do zaciskdw N/L - 230V.

- Wielko&é autotransformatora dobierz odpowiednio do
poboru mocy (patrz rozdz. 1.3).

- Prosze skonsultowad sig z Centrum Napeddw APATOR
S.A. w celu nabycia autotransformatora.

- Ostrzezenie : Dia wielkosciDIGISTART 37 do 86

upewnij sie, czy zworka jest na pozycji 230V,

- Zaleca si¢ podigczenie zasilania elektroniki slerujace;

przed stycznikiem sieciowym w cslu pozostawienia zasiia-

nia plyty sterowania podczas wytaczenia bloku mocy.

3.7.2 - Inne polgczenia
inne specjaine polaczenia sg dostepne na zyczenie,jak :
- Kaskadowy rozruch kilku silnikéw jednym ukdadem DIGISTART,

- Sterowanie jednoczesne kilku silnikéw jednym ukiadem DIGISTART,

- Sterowanie silnikow 2-bisgowych / 2-uzwojeniowych,
- Sterowanie silnikami 2-biegowymi Dahlandera,
- Sterowanie hamowaniem sitnika ip..




3.8 - Zakiouenia radiowe
3.8.1 - Odpomoéé
DIGISTART 8TV 2313 jest zgodny z miedzynarodowymi normarmi dotyczgcymi edpornodei.

Dotyczy padstawowych norm oznaczonych *

Normy Typ odpornosci Jastosowanie ~ Poziom

PN-EN 610004-2 |Wiyladowania slektrostatycene Obudowy wyposarenia Stopieft 3 (przemyst.)
EN61000-4-3  |Promieniowanie czestolliwosci radiowych 'Obudawy wyposazenia Stopiefr 3 (przemyst.)
ENV 50140 Promieniowanie czastotiiwosci radiowych Obudowy wyposazenia Stopient 3 (preemysl.)
ENV 50141 Emisia czestotliwosci radiowych Kable sterowania i mocy Stopien 3 (przemyst.)
PN-EN 61000-4-4 {Serie szybkich elektrycznych standw Keble sterowania Stopien 3 (przemyst)

przajsciowych Kable mocy Stopien 3 (przemyst.)
PN-EN 50082-1 |Odpomoé¢ na zakidcenia.Czesé 1 :Srodowisko

mieszkalne, handlowe i lekko przemyslowe - Zgodne
PN-EN 50082-2 [Odpomosd na zaburzenia.

Czedé 2 : Srodowisko przemysiowe. . Zgodne

3.8.2 - Emisje prrewodowe i promieniowania

Jezeli zalacenia odnoénie oprzewodowania s3 speinione, io DIGISTART STV 2313 speinia normy na emisje przewodowe,

Normy Emisja Poziom
PN-ENBE011 Przewodowe w obwodach zasilania mocy od 150 kHz do 30 MHz Zgodne
PN-ENS5011 Ernisja promieniowane od 30 do 1000 MHz Zgodne
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4 - URUCHOMIENIE

» Soft-start wykorzystuje oprogramowanie
w ktérym sg nastawlaine parametry.

« Dziatanie urzadzenia jest zaleZzne od nasta-
wionych parametrow.

» Niewtagciwe nastawy moga spowodowaé powaine
konsekwencje dia parsonelu i maszyn.

* Nastawa parametréw soft-startu powinna byé do-
konywana wylacznie przez doswiadczony

i wykwalifikowany personel.

* Przad wigczeniem DIGISTART upewnij sig,ze
polqczenia mocy 53 prawidtowe (z obu stron ukdadu
i siinika) i ze wirujace czedci s3 zabezpieczone.

s Upawnij sie,2e nie jost mozliwy w tadnym
przypadku przypadkowy rozruch.

4.1 - Procedura nastawy parametréw
-Kazda funkcja lub nastawialny parametr maja podane

numar lub adres.
Przyktad: In silnika = adres n°1 = A1

-Kazdy adres ma dotaczony kod jub wartosé zwang jego
zawarto$cia. Zawartosc jest kodowana ze wzgledu na
fakt ze podstawowy wyréb ma tytko pojedyriczy wyswie-

{lacz (patrz tablica w rozdz. 4.5.2).
Przykiad :

*in silnika wynosi 85% pradu zna\miomw. DIGISTART ;

zawartof¢ A1 =85=kod 7.

*Nastawa parametrdw DIGISTART jest dokonywana po-
przez programowanie roznych adresdw z wartosciam|
odpowiednimi dia danej aplikacji. Programowania doko-

nuje sie za pomocy 3-ch prayciskow.

Ze wzgledéw bezpieczensiwa (przypadkowy rozruch),
zaleca sie programowad przy wytaczonym bloku mocy.

4.2 - Opis przyciskow | wyswietlacza

Wyswietlace 7-segmentowy

» Wyswietianio parametrow lub ich
zawariosci
*« Wyswietlanie kodu stanu swaryjnego

Przycisk MODE / MEM
» Zrtana trybu altematywnie z odczytu

na modyfikacje
« Zapamistonis nastaw

A Przycisk
* Przewijanie parametrow lub zwiekszanie
ich zawartosci

@ Przycisk
= Zmiana wyswietlania alternatywnie
adresu (ub zawartoscl

Przecinek dzlesletny
» Pokazuje czy jest w trybie odezytu
czy w trybie modyfikac)i

Przyciski s dostepne po usunieciu przedniej pokrywy lub za pomocy, plastykowego wkfgtaka dostarczonego z ukiadem.
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4.3 - Wskazania statusu

Poszczegdine stany pracy s rozrézniane za pomocq 7-mio segmentowego wySwietlacza i wskaznika przecinka dziesigtnego

na nim,co przedstawia tablica ponizej:

Wyéwietlacz Przecinek Tryb Uwagi
‘ Wyb6r odezytu : pobierany prad ; pebierana moc {ub
Stale Swieci Nie éwieci Odczyt faza pracy systemu
Pulsuje Nie swieci Autowylgczenie  |Alternatywne wyswietianie 2-cyfrowego kodu autowytqczenis
. . Modyfikacja Wyswietla adres : "A" alternatywnie 2 numerem adresu
Puisuje Swieci (adresu)
Modyfikacja Wyswietla zawartosé : kod modyfikowanej wartosci
Stale swieci Puisuje {zawartosci)
Modyfikacja Wyswietla zawartosc : kod wartosci zapisanej do pamigci
Stale swieci Swisci (zapamictanie)

4.4 - Zataczanie elektroniki sterujacej

4.4.1 - Kontrola

Przed wigczeniem sprawd?

- Czy napiecie zasilajgce jest odpowisdnie z napigciem
zasilania elekironiki.

- Polgczenie i dokrecenie zaciskéw ; do zaciskéw WL -
230V jezeli napigcie zasilajace miesci sig w zakresie
208 do 230V ; do zaciskow NL-400V jezeli napigcie za-
silajgce miesci sie w zakresie 380 do 415V.(N.B..zasto-
suj autotransformator dia innych wartosel napigcia).

- Pozycje zworki na plytce zasilacza elekironiki steruja-
cej. Musi ona odpowiadaé napieciu zasilajgcemu

{ dia wietkosci 37 do 86).

- Prawidlowosé uziemienia obudowy DIGISTART.

- Czy nie ma zwaré lub zwaré doziemnych w oprzewodo-
waniu.

4.4.2 - Procedura

- Zatgoz elektronike sterujgca DIGISTART-u

- Wyswiletlacz 7-segm. uakiywnla sig | wySwietia : C.

- Nacisnij przycisk MOD/MEM aby przejsc na tryb
modyfikujacy (zapisu}.

Uwaga : Podczas wigczania zasilania DIGISTART-u

z opcjonalna konsola (CDC-START),na wydwistlaczu mo-
s pojawic sie a nastepnie znikngé "Fault serial link",bez
zadnego autowylaczenia,zaleznie od kombinacii opcji.
Jest to normaine | oznacza autotest lacza szeragowego.
Czas trwania testu zalezy od ilosci opcji.

4.5 - Programowanie
A « Wartodei parametréw silnika wplywajg na ja-
go rabezpieczenie ibazpieczefistwo systemu
= Paramatry moga byé nastawione po przeczytaniu
danych z tabliczki znamionowsj silnika.
s Parametry silnika muszsg byé dobrane z dok-
tadnoscig do 10% wartosci znamionowych w celu
uzyskania zadowalajacych wynikow.

4.5.1 - Wykaz adresdw | ich definicje

A1 : Prad znamionowy slinika : In

- Nastawa pradu znamionowego silnika zasilanego
z DIGISTART-u

2

Obliczona w % pradu znamionowego DIGISTART

i zaokraglona do najblizszei krotnosci 5.

Przykiad : DIGISTART : 211 ; silnik: 186 A
In=186/211=88.1% ....... zaokraglone do 90.....kod 8,

A2 : Prad rozruchu

- Prad silnika zaraz po podaniu komendy "start”.

- Wyrazony w % prgdu znamionowego silnika.

- Pewinien byé mozliwie najnizszy,aby tylko zapewnié ro-
zpocrecie obracania sie silnika zaraz po sygnale "start".

A3 : Czas narastania (rampy) )
- Czas rampy pomiedzy pradami rozruchu i ograniczenia
- Dobierany dla uzyskarnia "wygtadzonego” rozrnuchu,
wyrazony w sekundach.

- Nie reprezeniuje rzeczywistego czasu rozruchu.

Ad : Prad ograniczenia

- Wyrarony w % pradu znamionowego silnika.

- Nastawa maksymalnej wartoéci pradu wyjsciowego
DIGISTART-u.

- Powinien by¢ mozliwie najnizszy, ale wystarczajacy,aby
zapewni€ rozruch w najtrudniejszych warunkach.

- Prad ograniczenia jest aktywny we wszystkich fazach
pracy.

AS : Kickstart

- Aktywacja lub dezaktywacja funkcii Kickstan.

- W poczatkowej fazie rozruchu na silnik przez 3 okresy
sieci jest podane peine napigcie sieci.

~ Przyklad zastosowania . maszyny ze zwigkszonym
momentem oporowym w stanie zatrzymanym (sklejanie,
zakleszczanie, zwiekszone opory tarcia).

AB : Maksymainy ¢czas rozruchu

- DIGISTART dokona autowylgczenia jezeli czas rozru-
chu liczony od komendy "start” przekroczy nastawiong
wartosc.

- Ustal czas trwania rozruchu w najtrudnigjszych warun-
kach obcigzeniowych i nastaw A6 z pewnym zapasem.

- Przykiad: maksymalny czas skutecznego rozruchu 18s,
nastaw zabezpieczenie czasowe na 20s : kod 2.
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A7 : Ochrona siloika { termiczna i prred
zablokowanym wirnikiem)

- Aktywacia iub dezaktywacia tej funkgji.

- Zabezpieczenie to powinno by¢ uaktywnione,jezeli w
ocbwodzie zasilania siinika brak przekaznika termicznego

AB : Autowytaczenie przy niedocigieniu/przecigeniu
- Aktywacja |ub dezaktywacja tej funkgji.

- Gdy aktywna,DIGISTARTdokona autowytaczenia jezeli
pobierana moc przekroczy prog nastawiony adresem A9
lub spadnie ponizej progu nastawionego adresem AC,

- Czas opdinienia autowylgczenia - 2% (nienastawialny)

A9 : Przecigieniowy prog autowylaczenia
-Wyrazony w % mocy znamionowe; silnika.

-Pamierz moc maksymalna pobierang po rozruchu w
najtrudnigjszych warunkach cbeigzeniowych i nastaw
prog nieco powyzej tej wartosci.

-Zastosowanie : ochrona przed skutkami mechaniczne-
go zablokowania wykrywanie Zuzycia fozysk.

AC : Niedociazeniowy prég autowylaczenta

- Wyrazony w % mocy znamiohows| silnika.

- Pomierz mot minimalng pobierang po rozruchu w
najtagodniejszych warunkach obcigzeniowych i nastaw
prag nieco ponizej tej wartosci.

- Zastosowanie . suchobieg pompy, posiizg lub uszko-
dzenie mechanizmow napgdu.

AE : Konfiguracja przekainika K2
- Wyber funkeji przekainika K2. Mozliwy wyhor

Status przekagnika dla
-+ réznych standw pracy
a 2 :
® “é Funkecja - 5 =
- g ? 5 E §-
T (=} [}
~ | 3| EIE| @
o [+ o K
0 | Autowytgczenie | O c c c c
1 Silnik cjclolojo
przyspiesza
Silnik
Z2 wylaczony 0 C C Cc 0
Rozruch
3 dokonany 0] G C ¢] 0
4 5’3"“. 0 0 (patrz| O 0
przecigfeniowy
5 . A.Ia.rm . 0 0 lwkres! O 0
nigdocigzeniowy

O - styki otwarte ; C - styki zamkniete

1)Etanem pracy okreslono stan po zakoficzeniu rozruchu.
N.B. : Zestyk przekaznika K2 jest rozwarty przy wyla-
czonym zasilaniu DIGISTART-u.

Stalus K2 dia alarmu niedocigzeniowego | przeciazenio-
wego jast okresiony przez ponizszy wykres.Czasy
M1=At2=2s pozwalajg na chwilowe skoki mocy bez
potrzeby zmiany statusu przekaznika.

S
Wykres dla alarmmu niedo- i przecigzeniowego

‘ Moc
AS 2
120% - “y— Histereza = 5% Pn
AC -~
30% ¢
-
c Staltus K2 gkontigurowanego na przeciglenie
o ‘.A“ -t__
Status K2 skonfigurowanego na niedocigzenie
C H
At2
0 >

AF : Restart po spadku napigcia zasilania

- Akiywacja lub dezaktywacja funkcji automatycznego
restartu po spadku napigcia zasilania.

~Jezeli aktywna,to po spadku napiecia przez ckres mnie;
niz 1,55 podczas normalnej pracy, DIGISTART automaty-
cznie poda peine napiecie na siinik {ograniczenie pradu
jest aktywnae).

AH : Sterowanie wspélczynnikiem mocy

- Aktywacja lub dezaktywsicja funkeji poprawy wspdtczy-

nnika mocy podczas pracy bez obcigzenia. :
-Stosownie do wartosci statej czasowej silnika,nie zale-

ca si¢ urywania tej funkcji przy naglych zmianach

obcigzenia i matych bezwtadnosciach.

AL : Sterowane zatrzymywanie

- Aktywacja lub dezaktywacja funkcji zmniejszajgcej pro-
gresywnie napiecie silnika podczas zatrzymywania.

- Je¥eli nisaktywna,to napigcie siinika zanika zaraz po
podaniu komendy "stop”.

- Zastosowanie : instalacje w ktdrych silnik zatrzymu-
jo sie gwaltownie po wylqcézeniu zasilania(pompy...).

AQ : Sterowanie czasem zatrzymywania

- Czas migdzy pelnym zasilaniern a zmniejszeniem na-
piecia do OV, przy aktywnej funkcji AL.

- Urozliwia slerowanie czasem zatrzymywania.

AP : Nadzér nad kolejnodcig fuz

- Aktywacja lub dezaktywacja ochrony przed zmiang

kolejnobci faz. .
- Typowa konfiguracja dla DIGISTART to kolejnosd faz
zasilajacych (L1;L2,L3). Przy aktywnsej ochronie zmiana

na niekolejno&é faz zasilajgcych spowaduje autowyla- R
czenie DIGISTART (18 na wySwietlaczu).

Zamiefi miejscami 2 fazy w celu efiminacji awarii.

26



AU ; Wybér odczytu
Podczas pracy mozna wyswietlad nasteujgee. paramelry
- Pobierany prad : WyraZzony w % pradu [n/10.
- Pobisrana moc : Wyrazonaw % mogy Pn/10.

= Przykiad: 50% z Pn ->wydwietla 5.

* N.B. : h znaczy >100%.

- Faza pracy systemu ; wediug tabeli ahok :
4.5,.2 - Tabtica parametréw

Ponizej pedano adresy i ich zawarlodé ; 2acienione pola oznaczajq nastawy fabryczne (domysine).

Faza pracy

Whwiaczone zasilanie bloku mocy

Blok moty zasilany
Silnik _nie zasilany ,

Przyspieszanie

. Na silniku peine napiecie

riZ|Tm|imtio

Sterowane zatrzymywanie

Opis / adres

0

Wartos¢ | odpowiadalacy jej wyswiatiany kod

2

3

4

5

§

7

Jednostka

F B

Prad znamionowy

silnike At

50

85

50

65

70

75

80

8 C ., E

a5 f,,,,,f1°5 1101115120 130| % znamion.

Prad

rozruchu A2

50

78

150

175 6

250

275|3001325{360{375|400 450 % In

Czas rampy A3

0

10

16

50

18 ‘ sekundy

Prad agraniczenia

225

275

300

azs 450

500 %in

Kickstart

Maksymalny czas

rozrychy

50

70

80

100(110{120{130| 140 sekundy

Ochrona
silnika

Autowyigczenie przy
niedo-/prze- cigzeniu

Przecigzeniowy prég
autowylaczenia

70

8O

140

Niedocigzeniowy prég

autowytaczenia

60

70

Konfiguracja
przekaznika K2

Resiart po spadku
napigcia zasilania

Sterowanie wsp. mocy

AH

zatrzymywanie
Sierowarnie cxasem

Sterowane

Al H

zatrzymywania AO

10

12

14

16

18 29 25 | 30 | 35 45|50 | sekundy

Nadzér nad
kolejnoscig faz

Wybor
odczytu

* Patrz ponize|
A7 . 0 Dezakiywacja ochrony silnika
1 Aktywacja ochrony termicznej siinika
2 Aktywsacja ochrony przed zablokowanym wimikiem
3 Akiywacia ochrony termicznej silnika i przed

zabtokowanym wimnikiem

AE .

0 Autowylaczenie

1 Silnik przyspiesza

2 Silnik nie zasilany

3 Rozruch zakeficzony
4 Alarm przeclazeniowy

5 Alanm niedociazeniowy

AU :

: 0 Dezaktywacja autowytgczenia przy niedocigzeniu

Iprzecigzeniu
1 Aktywacja aulowylacrenia przy niedocigzeniu
2 Aktywacia aulowytgczenia przy przecigzeniu
3 Aktywacja autowytgczenia przy
medocigzeniuw/przecigzeniu

¢ Faza pracy
1 Pobierany prad
2 Pobierana moc
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4.5.3 - Przykiad programowania

Przykiad 1 : )

Nastawa adresu At (prad znamionowy silnika) na 85% :
4] 1 2
= > >

Prad znamionowy

At silnika 50% | 55% | 60%

65% | 70% | 75%

Qdpowiedni kod do zaprogramowania : 7.

Preykiad 2 :
Nastawa adresy A4 (ograniczenie predowe} na 300% :
g 1 2
Al
A2
A3
> > >

> > > -

95%

Etc

A4 | Ograniczenie pradowe | 100% | 125% | 150%

175% | 200% | 225% | 250%

Odpowiedni kod do zaprogramowania : 8.

Przykiad 3 :
Usgkbywnienie funkgji Kickstart - pod adresem AS

0 2
A1
A2
A3
Ad
>
a5 | Kickstart The Lihk

Odpowiedni kod do zaprogramowania ; 1
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4.5.4 - Manipulacje przy programowaniu

Patrz nastepujacy preykiad :
Ukywane . \
Krok przyciski Wyswietlanie Uwagi
Wiaczenie zasilana E Po wigczeniu zasilania elektroniki wyswietiacz jest w
elekironiki jgce; d trybie odezytu i pokazuie status pracy
: DIGI - ; : -
thana“na tryb } MODE/MEM. E L : r:.:: ::gi}T :)rfb:jra adres 1 i wySwietla na przemian A
‘ Zmiana na tryb c Zawartosé¢ adresu A = C. Kod C oznacza 100%
modyfikacii [fawartoéci} @ - (patrz rozdz. 4.5.2)
Nastawa fradu Y 1:: Silnik : 175 A ; DIGISTART 211 —>
namion ilni in silnika = 175/211 = 83% zaokragl. do 85 --> kod 7.
Dopdki nastawa nie jest zapamietana,przecinek j
Zapamigtanie MOD/MEM. 1, P y pamigtana,przecinek puisuje
Zmiana na tryb Adres 1
" @ R
modyfikacii {Adresu)
Wybiaranie adresu -~ a. a Wybrano adres 2
A2 £
Zmiana na tryb @ Bv Zawarto$¢ A2 = 8. 6 oznacza 200%  {pairz
| modyfikagii (Zawartogci) rozdz 4.5.2)
Nastawa pradu rozruchu - .'L A2 kod 4 oznacza 150 % (patrz rozdz. 4.5.2)
na 150% _ ; _
Zapamietanie MOD/MEM. .'L Zapamietanie nowej wartosci
Zmiana na tryb adresu _ |Adres 2
e |rRea
Wybdr Y ﬂ'.' i Wybrano gdres 3
Zmiana na tryb zawartogci @ E Zawartogé A3 =C. C oznacza 20 s (patrz rozdz.
M 4.52) ,
Mastawa czasu rampy - s:( A3 kod 5§ oznacza 10 s (palrz rozdz. 4.5.2)
na 10 s,
Zapamietanie MOD/MEM. 5_ Zapamigtanie nowej wartosci
Zmiana na tryb adresu Adres 3
@ B35
Wybdr Wybrano adres 4
Ad -~ I'H"_.'.LJ
Zmiana na tryb rawartosci @ F Zawartodé Ad = F oznacza 400% (patrz rozdz. 4.5.2)
Nastawa pradu ograniczenia -~ & A4 kod 8 oznacza 300% (patrz rozdz. 4.5.2)
na 300%
Zapamigtanie nowej wartosci
Zapamietanie MOD/MEM. B. pamigtanie nowej wartosci
Zrniana na tryb odezytu MOD/MEM. E W trybie modyfikacji (adres,zawarto$¢, zapamietanie),

nacisnij MOD/MEM aby przeisc na tryb odezytu.

W trybie modyfikacji jezeli zaden przycisk nie zostanie naciénigty w okresie czasu ok. 3 minut, to wyswietlacz powrdci

automatycznie do trybu odczytu.




4.6 - 2Zatgczenie obwodu mocy

» Przad zalaczeniam upewnij sie.te zastoso-
wano wszystkie niezbedns zabezpiecrenia.

Przed zalgczeniem zasiiania skontroluj :

- potaczenie | dokrecente zaciskdw L1, L2, L3 i T1/U,
T2/V, T3,

- czy obudowa DIGISTART jest uziemiona,

- czy zasilanie elekdroniki sterujgce| jest prawidiowo
podigczone,

- czy napiecie zasilania elekironiki jest zawsze obecns,
- czy nastawy parametrdw sg odpowiednie dla aplikagji,
- czy napigcie zasilania bioku mocy nie przekracza ma-
ksymalnej wartosci podanej na tabliczce znamionowe;.

WEACZ ZASILANIE BLOKU MOCY.
- Wyswietlacz zmieni wskazanie z G na E.

4.7 - Rozruch

- Podaj na DIGISTART komende Start | ohserwuj
rozpedzanie sig silnika.

- Podaj na DIGISTART komende Stop i obserwuj zatrzy-
mywanie si¢ sitnika (przy sterowanym zatrzymywaniu),

- Zmieri nastawy DIGISTART-u postepujac wg procedur
podanych w rozdziale 5 "Stany awaryjne/diagnostyka”
jezeii charakterystyki rozpedzania i zatrzymywania

nie 53 zadowalajgce.

- W zaleznosci od ostatecznych charakterystyk rozruchu
i pracy,zmieft w razie potrzeby nastawy zabezpieczen,
np : maksymainy czas rozruchu,progi niedociazenia

lub przecigzenia....

4.8 - Blokowanie mozliwo$ci zmiany nastawy
parametréw
Dostep do nastawy wszystkich parameirdw z wyjgtkiem
Al moze zosiat zablokowany przez umieszczenie zwo-
ry "Prog" w pozycji O lub przez jej usunigcie.Zwora znaj-
duje sig na piycie sterowania i jest dostepna po zdjeciu
przednisej pokrywy
4.9 - Powr6t do nastaw fabrycznych
» Zanim powrdcisz do nastaw fabrycznych
A upewnij sie,2ze nie bedzie zagrotone
bezpieczenstwo systemu,
Powrdt do poczatkowych nastaw fabryczriych (domyé-
Inych) jest mozliwy przy spedrieniu dwoch warunkow ;
- Zwora "Prog " jest w pozycji 1,
- DIGISTART jest w trybie odczytu i zasilanie silnika jest
wylaczone (wyswietlacz pokazuje € lub E),
Procedura:
- Wykonaj nastepujaca selwencie w czasie maks. 10s:

@) > M| > > D> M| @

- Po wprowadzeniu tej sskwencji wyswistlenie t
oznacza ze powrdt do nastaw fabrycznych zostat
dokonany. g

Aby nowa konfiguracja byfa realizowanas i przeszia
auto-test,nalety po powrocie do nastaw fabrycznych
wylgczyé zasilanie elektroniki DIGISTART -
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6 - STANY AWARYJNE / DIAGNOSTYKA

5.1 - Ma2llwe przyczyny wadliwego dzialaria
5.1.1 - Przy wigezonym zasilaniu elektroniki

» Przypadek 1 : Wyswiellacz nie zaswiecs sie.
Sprawdz .

- napiecie zasilajgce elektronike,

- pozycje zworki usytuowane] w poblizu listwy zacisko-
wej zasilania elekironiki sterujgce;j,

- bezpieczniki.

« Przypadek 2 ; Na wyswiettaczu pulsuje kod stanu
awaryjnego.Zobacz tablice w rozdz.5.3.

5.1.2 - Podczas programowania

» Przypadek 3 ; Nie jest mozliwva modyfikacja zawartos-
¢i adresu.

SprawdZ,czy zwora blokowsania nastaw "Prog.” jest

na pozyci 1.

5.1.3 - Przy wigczonym zasHanlu bloku mocy

» Przypadek 4 ; Przez silnik plynie prad mimo,ze nie
podano komendy Start.

Sprawdz stan fyrystorow.

" 5.1.4 - Podczas rozruchu

» Przypadek 5 : Nie uzyskuje sig rozruchu sitnika oraz
przez silnik nie plynie prad mimo podanej kemendy Start
Sprawdz :

- czy na zaciskach L1, L2, L3 jest napigcie sieci zasilaj.,
- potaczenia migdzy piyta sterowania i ptyta mocy,

- polaczenia miedzy plyta mocy a tyrystorami,

- stan tyrystorow,

* Przypadek & : Rozruch silnika nie jest prawidlowy mr—

mo Ze prad silnika plynie. /
Sorawdz,czy prad plynie we wszystkich trzech fazach.
Prad rozruchu nie jest wystarczajgey aby pokonad
moment oporowy; zwigksz prad rozruchowy i cgranicze-
nie pradowe.

» Przypadek 7 : Silnik zaczyna si@ obracad, ale nis osig-
ga peinej predkosci obrotowej.

Prad jest za maly ; zwieksz ograniczenie pradowe.
Sprawdz potaczenia silnika (gwiazda Jub tréjkat).

* Przypadek 8 : Rozruch siinika jest zbyt gwaltowny.
Obniz prad rozruchu.

= Przypadek 9 : Silnik zbyt szybke nabiera obrotéw.
Zwieksz czas rampy.

* Przypadak 10 : Prad wyjsciowy DIGISTART jest ogra-
niczony do wartoscei nizszej niz nastawiono pod adr. Ad,
Sprawdz polgczenia silnika (gwiazda,tréjkat).

5.1.5 - Zatrzymywanie

* Przylkiad 11 : Przy nasiawie czasu zatrzymywania na
maksimum, zatrzyrmywanie nie jest zadowalajace.
Prosimy ¢ kontakt z Centrum Mapedéw APATOR S A.

5.2 - Wskazania standéw awaryjnych

DIGISTART ma 7-segmentowy wyswietlacz kody standéw
awaryjnych sa podawane poprzez naprzemienne
wyswietlanie 2 cyfr.

Zobacr tabelg ponizej.
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5.3 - Kody standw awaryjnych i moiliwe przyczyny
Zanim zmodyfikujasz nasiawy DIGISTART-u sprawdi,czy awaria nie zostata spowodowana przyczyng zewnetrzna.

« Zanik zasilania przez okres czasu
wigkszy lub réwny 1.5 5.

Kod awaryiny Opis awarii Prawdopodobna przyczyna Sprawdzenie do wykonania
« Napiecie zasilania nizsze niz 177V |- Sprawdz obcigzalnodé mocowsg sieci.
(=208V -15%). » Sprawdz oprzewodowanie, bezpieczniki
01 Zanik zasilania sieciowego |* Spadek lub zanik w 2 lub 3 fazach. » Sprawdi czy zasilanie jest stabilne.

= Za duzy moment oporowy.
« "Maksymalny czas rozruchu” nasta-

« Sprawdz, czy nie ma przyczyn mechani-
cznych utrudniajgeych rozruch (np.tarcie)

02 Zbyt dhugi czas rozruchu T i "
wioho za maly dia aplikacii. = Zmioh wartoSé pod adresem AB,
» Obcigzenie ub cykl pracy sa za osire  |+Zmniejsz c2es108¢ rozruchow lub zmied
Przekroczenie dla DIGISTART. chgrakterystykg rozruchu poprzez
03* Zmiang nastaw.
{emperatury tyrystora + Sprawdz,czy prad wyjsciowy ukladu jest
zgodny z wartoscig znamionows.
« Zanik jednej z faz. « Sprawdz :
* Dysproporcia napigt b pradow - gie€ zasilajgca,
04 Zanik fazowy fazowych wigksza niz 50%. - przewody, potaczenia,
- bezpieczniki, silnik
« Krétki zanik zasilania bloku mocy « Skasuj (reset) autowylgczenie | wigez
05 Krétki zanik zasilania iub sterowania ponownie
: = Cykl pracy lub charakter obcigzenia « Sprawdz charakterystyke obcigzenia.
(1} 0 Pmegmany silnik spowudcwa{y przegrzanie silnika . meejsz obcrazeme silnika.
» Moc pobierana przez silnik jest » Sprawdz charakterystyke obciazenia.
a7 Poziom przecigzenia wigksza niz prog nastawiony pod A9. (- W razie potrzeby zmiefh poziom progu
A9,
= Mot pobierana przez silnik jest = Sprawdz charakterystyke obcigzenia.
6. Poziom niedocigzenia mniejsza niz prég nastawiony pod AC. |* W razie potrzeby zmie poziom progu
AC,
+ Uszkodzenie, lub przekiamanie « Skasuj wytqczenie i wigcz ponownie.
) ) syﬁhgiu przy dukym poziomie zakiocen |-.ezeli si¢ powtarza sprawdz czy sa
09 Awaria systemu sterowania |mikroprocesora spelnione zalecenia odnoénie potaczen.
. Me&haniczne zablokowanie waltu » Usun blokade mechaniczng.
12 Unieruchomiony wimik  Isilnika » Zredukuj obciazenie.
.2 . N I
« Upewnij sie czy wentylacja jest skute-
= 25 wysoka temperatura radiatora czna (zuZycie powietrza przeplyw itp.)
13 Przekroczona temperatura + Sprawdz otoczanie DIGISTART-u
radiatora (temperatura, chtodzenis obudowy,
odstepy miedzy wyposaZzeniem, ...}
Zwarty = Krétkie zwarcie jednego lub wiecej + Sprawd2,czy nie ma zewnetrznych ale-
14 tyrystor tyrystorow mentéw zwierajacych tyrystory.
+ SprawdZ tyrystory.
» Rozwarty obwdd jub nie przewodzacy )+ Sprawdz polgczenia do bramek tyrysto-
tyrystor réw.
15 Otwarly tyrysior = Sprawdz zasilanie kable polgczenia,

bezpieczniki 1 silnik.

+ Sprawds tyrystory,
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Kody standw awaryjnych i mozliwe przyczyny (kontynuacja)

Kod awaryjny Opls awarii Prawdopodobna przycryna Sprawdzenie do wykonania
* Kotajnodd faz na zasilaniv DIGITARTu |« Jezeli piarwotna kolejno$é faz ma byé
nia pdpowiada kolejnosci faz zachowana, zarmiest miejscami dwie fazy
Kolejnosé faz zapamietenej poczatkowo na zasilaniu DIGISTART-u.

18 *OSTRZEZENIE:skasowanie {reset) nie
tylke kasuje autowytgczenie,ale tez po-
woduje wpisanie do pamieci nowsj sek-
wencji faz bedacej w chwili kasowania

Ogranicrenie ticzby = Za duza czestost rozruchdw » Zmnigisz czestost rozruchdw
17 rozruchdw na godzing
» Rozwarty obwéd zabezpieczajacy » Sprawdz stan zabezpieczen zdainego
pomiedzy zaciskami 10 11 modutu sterowania

18 Zakaz sterowania *Przy niestosowaniu zabezpieczen zda-

Inego sterowania zewrzyj zaciski 10i 11
) ) - Napiecis zasilania nizsze niz 17 + Sprawdz wartosé napigcia
alei:'::i Iizia;:unji:cej (=208.V —.1 5%).‘ _ ) . ngi polgczenia i zworke wyboru
19 . Naprgc:e zasilania 230V podigczone  [napiecia.
do zaciskdw N/L - 400V. * Sprawdz bezpieczniki.

» Zworka wyboru napiecia na zlej
pozyeaii (tylko dia wielkosei 37 do 86),

* W przypadku gdy zasilanie sterowania zostato wylgczone po wystapieniu autowytgczenia, odezekaj 20 minut zanim ponownie

wiaczysz xasilanie.
To jest minimalnie niezbedny czas,aby soft-start lub silnik powrdcity do stanu zimnego.

UWAGA |

Autowylgczenie jest konsekwenciq ztej pracy systemu,co powinno byé sprawdzone i wykryte,

Upewnij sig,ie awaria rostala wyjaniona zanim skasujesz (zresstujesz) ten stan.
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6 - KONSERWACJA

* Wszystkie prace zwizzane z instalacja soft-startu,z uruchamianiem i konserwacja musza by¢ wykonane przex

doswiadezony personel.

* Nie prowadz zadnych prac zanim zasilanie soft-startu zostanie wylgczone i zablokowane,oraz odazekaj
1 minute na roztadowania kondaensatoréw.
* Podczas obsiugi soft-startu pod napigciem,personel musi staé na izolowanej powierzchni nie polaczonej

Z uziemieniem.

* Podczas pracy przy silniku lub kablach zasifajacych go upewnij sig,2a jest wylaczone | zablokowane
zasilanie sterujgcego go sterownika.
« Podczas préb musza byé na swoich miejscach wszystkie pokrywy zabezpieczajace.

6.1 - Obsluga
6.1.1 - Wstep

DIGISTART wymaga minimum prac konserwacyjnych
i naprawczych ze strony uzytkownika.Ponizej wymie-
niono normaine prace konserwacyjne.

6.1.2 - Konserwacja

Wyposazenie siekironiczne moze bye podatne na nara-
Zenia od nadmiemego gorgce, wilgoci, smardw, kurzu lub

innych zewnegtrznych czynnikéw.
+ Okeasowo dokrecaj polaczenia.

* Okresowo czyst wiot | wylot powietrza chiodzacego

* Obwody drukowane | elementy na nich nie wymagajg
specjainych zabiegdw konserwacyjnych oprécz
oczyszczania ich z kurzu.

Skontaktuj si¢ z serwisem Centrum Napeddw APATOR
S.A. jesii wystgpig jakie$ problemy.

OSTRZEZENIE :

« Nie zdejmuj ptytek na obwodach drukowanych podczas
okresu gwarangyjnege,poniewaz grozi to uniewaznie-
nigm gwarancji.

* Nie dotykaj uktadéw scalonych palcami ani zadnymi

DIGISTART. przedmiotan natadowanymi lub pod napieciem,
8.2 - Czesci wymienne
6.2.1 - DIGISTART 37 da 250
Opis / wielkoéé 37 I 80 86 | 145 | 2119 ] 250

@ ez wiekoson PEF480NAOD0
l@ Ptyté mocy (kod napiecia 14) PEF484NA100 PEF486NA100
@ P%yta mocy (kod napiecia 16) PEF484NA200 PEF4E-6NA206-
(a) Phtka z{;;g;"jg;\:"‘m"i” PEF484NBO0D PEF486NB000
(5)  Bezpiecenik zasilania PELOO3FUCO2
@ Tyrystor (kod napigcia 14) ESCO66MTO00 | ESCOB2MT000 | ESC142MT000 ESC170MT000 | ESC250MT000 ESC250MT002
@ Tyrystor (kod napigcia 1-6) ESCO66MT001 | ESCO82MTO01 | ESC142MT001 | ESC170MT001 ESC250MT001 ESC250MT003
' Bezpiecznik mocy PEL125FUODY | PEL18OFUO01T | PEL200FLI00Y PEL315FU001 | PEL400FUOO1 | PELS00FUOO?
@ Mikrohcznik do bezp. moey o APE300AU005 o
Wenty!ator — VEN200VMO10 | VEN200VMO10 | VENZ0OVMOD1 VEN200VMO01 VEN206VMO01
(1)  Przekiacnik pradowy MESOSOTICO0 | - MES211Tioo0 B
(D  Pokywa z etykistami o COF022CAQ02 + PSHB6EACOD o
@ Podpora moduiu sterowania o COFO022CAD03

Modut

145 do 3504

Modia
slerowania
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6.2.2 - DIGISTART 385 do 900

Opis [/ wialkoss 368 530 100 900
@ (wemystie wiskose) PEF4SONACOD
@ Piyta mocy (ked napiecia 14) PEF486NA100
@ Ptyta mocy (kod napigcia 18) PEF486NA200
@ e g’*{}"\‘;‘f‘:ﬂ;&”mnfk‘ PEF486NB000
O] Bezpiecznik zasilania PELO02FU002
Tyrystor (kod napigcia 14) . . » .
@ Tyrystor (kod napiecia 16) * * * *
Bezpiecznik mocy PEL700FU0D2 PELO00FUN02 PELS9SFUN06 PELS99F U004
@ Wentylator . * . *
Mikrofacznik do bezp. mocy APE300AUCO0S
@ Przekiadnik pradowy MES450TI000 MESS00TION0
® Pokrywa z etykietami  COF022CA002 + PSI66EAQ00
@ Podpora modwlu sterowania COF300CAD03
* Podaj wietkos¢ i numer fabryezny DIGISTART-w.
Modut moc
Modut sterowania 365 do 900
. » T

ST RN
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7 - OPCJE DIGISTART-u

A » Podigczanie lub odigczanie jakiejkolwiek opcji R
DIGISTART-u moie byé dokonywane wylgcznie
przy odiaczonym i zablokowanym zasllaniu.

Podstawowy uktad DIGISTART jest tak zaprojektowany, aby
mdgt akceptowat pewng ilosé opeji lub moditéw dajacych
dodatkowe funkcje

- moduly opcjonalne moga byé uzywane rownoczesnie

- kazdy modut moze byc zamawiany osobno

Do kaitej opcji jest destarczana instrukcja instalowania.

7.1 - Konsola " COC-START "

STV 2313 -moduf slerowania
® ®

Konsola

LuB

{

iy
-

o e o o BT ®

Opcionalna konsole wraz z podstawowym ukiadem - Dostep do programowania opcjonalinych moduiow.

DIGISTART daje na: jqce dodatkowe funkcie ; , L . .
je nastepuja g Mozliwosé wyswietlania w 5-ciu jezykach (francuski,

- Utatwione programowanis, dizgnostyke i wizualizacje angielski,niemiecki hiszpanski wioski).
parametrow za posrednictwem 8-mio przyciskowej Wyhor jezyka poprzez programowanie na konsoli.
klawiatury i 32 znakowego wyéwietlacza LCD.
identyczny model wspéiny dia catego zakresu, ¥
- Dostep do uzupediajgcych funkeji : dostarczany wraz z podrecznikiem uzytkowania.

» konfigurowanie przekaznika K1,

+ zagamigtywanie nastawionych parametréw,

* ograniczanie czestosci rozruchdw,

+ dobér histeraz przeciaZenia / niedocigzenia,

+ dobdr opoznienia autowytgczenia przy przecigzeniu
/ niedocigZzeniu,

+ dobor progu alarmu przecigzeniowego / niedocinzenio-
wago. .

a
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7.2 - Modut WejséWyjsé " ES-START"
- 2 wejscia logiczne,

- 2 wyjdcia logiczne,

- 1 wejscie analogowe,

- 1 wejécie PTC,

- 2 wyjscia analogowe.

7.2.1 - Wajscia logiczne :

Wejécia przelgczajace dla zewnetrznego wyposazenia
wytaczajago iub zwislokratniajgcege mozliwosé nastaw
DIGISTART-u.

« Wylqezanie zewnetrzne ©

-DIGISTART moze zosiac zablokowany poprzez rozwar-
cie zestykéw poditgczonych do tych wejsé.

Przyktad :Stop awaryjny z urzadzenia zewngtrznego
{czujnik ci$nienia,przekaznik progowy, itp.)

= Zwiclokratnianie mo2iiwoéci nastaw :
- mozna wybrac wiele parametrow DIGISTART-u przez
proste przetgczanie,

Przykdad 1 : rozruch silnikéw o réznych mocach z jed-
nego uktadu DIGISTART :

a) zestyk rozwarty —>charakterystyka rozruchu dia
siinika 1;

b) zestyk zwarty —> charakterystyka rozruchu dia
sitnika 2.

Przyktad 2 : sterowanie silnikiem 2-biegowym.

a) zastyk rozwarty --> rozruch | zabezpieczenie dla
wyiszej predkosci ;

b) zestyk zwarty --> rozruch i zabezpieczenie dla nizszej

predkosci

Przykiad 3 : Sterowanie silnikiem z mozliwoscig konfi-
guracji dia rozruchu bez obcigdenia i pod obeigzeniem,

« Konfiguracja wejsé : trzy mozliwosci

a) twajécie skonfigurowane na zewnetrzne wytaczenie

i 1 wejicie na zwielokrotnienie nastaw (mozliwosé
nastawy 2-ch paramsatrow)

b)Oba wejscia skonfigurowane nawylaczenie zewnetrzne
c)Cba wejscia skonfigurowane na zwielokratnianie
nastaw (mozliwosé nastawy 4-ch parametrow.

7.2.2 - Wyijscia logiczne :

« Konfiguracia poprzez programowanie.

« Uwzgledniajac 2 przekainiki zamontowane w podsta-
wowym ukladzie DIGISTART iloS¢ konfigurowalnych
wyjicé zostaje zwigkszona do 4.

7.2.3 - Wejécia analogowe :

-DIGISTART zarzgqdza sygnatami analogowymi 4-20 mA
lub 10V,

« Sygnal moze byt wykorzystany jako wyscki iffub niski
nastawialny prog autowytgczenia.

» Sygnat wynikowy moze by¢ wydany poprzez konfiguro-
waine przekainiki wyjsciowe

7.2.4 - Wejécia PTC
« Mozna przytgczyt do 6 sensorow.

7.2.5 - Wyj$cia analogowe :

» 2 wyjscia analogowe 4-20mA lub 0-10V,

» Mozliwoss uzyskania sygnaldw wyjsciowych:

- prad pobierany przez silnik

- iflub moc pobierana przez siinik,

- fiub 2z wejsé analogowych.

Opcja jest dostarczana z podrecznikiem uzytkownika
i z kablem polgczeniowym.

7.3 - Modu! predkosciowego sprzezenia zwrot-
nego " RV-START"

Modut tenwraz z DIGISTART-em umozliwia progresywne
i powtarzaine rozruchy iflub zatrzymywanie niezalezne
od charakterystyk obciazenia.

Zastosowanie : Maszyny z duzymi zmianami obciaZzenia
podczas rozruchu : przenosniki tasmowe, prasy, przeno-
$niki kubetkowe, mieszarki.

Modut akceptuje nastepujace urzadzenia sprzezenia
zwrothego !

- tachogenerator DC (maksimum 220 VDC),

- tachogenerator AC (maksimum 200 VAC),

- czujniki indukcyjne 3-przewodowe,

- sygnat 4-20 mA.

Wejécie logiczne umozliwia wybér nastawy kolejnego
parametru dla pracy z silnikiem 2-biegowym :

-zestyk rozwarty : rozruch i praca z parametrami dla
wyzszej predkosci

-zestyk zwarty : rozruch i praca z parametrami dla niz-
szgj predkosci.

Opcja jest dostarczana 2 podrecznikiem uzytkownika

i kablem polaczeniowym. .

7.4 - Modut #rédia D.C. " FR-START "™

Modut ten wraz z DIGISTART-em daje nastepujace
dodatkowe funkcje :

~ Podgrzewanie silnika na postoju (amy-kondensacja),

- Buszenie silnika po dluzszym okresie postoju,

- Hamowanie przed rozruchem (trzymaenie pod obcigz. ),
- Hamowanie podczas zatrzymywania (duza bezwiadn.)
Modut ma trzy wislkosci zaleznie od wspolpracujgcej
wiatkosci uidadu DIGISTART.

Opcja jest dostarczana z podrgcznikiem uzytkownika

i kablem potaczeniowym.
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1.5 - Bezpieczniki mocy * UR-START™

Producent kooperujac z doslawcami tyrystorow i bezpie-
czrikow oferuje game bexpiecznikow specjainie dosto-
sowanych do ochrony DIGISTART-6w.

Wielkodé | Charakterystyka Ozn. BUSSMANN
a7 125A / 660V 170 M 3463
60 180A / 660V 170 M 3464
86 200A / 860V 170 M 3465
145 315A / 660V 170 M 3467
211 4004 / 660V 170 M 3469
250 500A / 660V 170 M 3471

Wszystkie | Odpowiadni mikrotacznik 170 H 0069

Poriewa? bezpieczniki mocy nie s4 bezposrednio mon-
towane do DIGISTART-6w o wislkosci 37 do 250,10 jest
destarczany zestaw montatowy (ten samdia wszystkich
wielkosci).

Dla wielko$cei 365 do 900 bezpieczniki 53 montowane
standartowo do wejiciowych szyn zasilajgacych.

7.6 - Zestaw P20 " 1P - START"

Dila wietkosci 37 do 250 jest molliwosé montazu
w zestawie montazowym o stopniu ochrony 1P20.
Opcja jest dostarczana 2 instrukeja instalacji.

7.7 - Modut komunikacji : COM - START
Umozliwia preytaczenie DIGISTART do sieci uzywaija-
eych protokely MODBUS.

7.8 - Przewdd klawiatury
Stosowany do polgczenia kiawiatury z DIGISTART-em

goy klawiatura jest uzywana zdainie.

Dlugosé Oznaczenie
1.5m cD-CORD 1,5

3m CD-CORD 3

Sm CD-CORD S

Dia wigkszych dlugoéci prosimy o kontakt z Centrum
Napedow APATOR S.A.

7.9 - Pozostale opcje

- Zestaw P53, -

- Zestaw obejsciowy dla wielke$ci365 do 900
(bocznikowanie tylko przeksztatinika),

- Autotransformator do 2asilania elekironiki sterujgeej,

- Szafa montazowa.

LB
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8 - SPIS NASTAW

DIGISTART typ :

DIGISTART N°:

Data uruchomienia :

Dane maszyny :

Oznaczenie Nastawa | Twoja nastawa Twoja nastawa Twaoja nastawa Twoja nastawa
fabryczna |data data ; data ; data
Prad znamionowy o
silnika At 100%
Prad
rozruchu A2 200%
Czas rampy A3 20s
Prad ograniczenia Ad 400%
Kickstart AS Nie
Maksymainy czas AB 30's
rozruchy
Ochrona
silnika A7 !
Autowytaczenie przy
niedo-/prze- cigzeniu A 0
Przecigzeniowy
prég autowylgczenia A9 120 %
Niedocigzeniowy
prog autowyigaczenia AC 30 %
Konfiguracia
przekainika K2 AE 3
Restart po spadku .
napiecia zasilania AF Nie
Sterowanie wsp. mocy | AH Nie
Sterowane . AL Nie
zatrzymywanie
Sterowanie czasem
zatrzymywania AO 20s
Nadz6r nad .
Kolejnoscig faz AP Nie
hér
Wy AU 0

odezytu




